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Einleitung

1 Einleitung

1.1 Impressum
|

Titel Irinos IR Original-Betriebsanleitung

Hersteller Messtechnik Sachs GmbH
SiechenfeldstraBe 30/1
D-73614 Schorndorf

Tel. 07181 / 26935-0

post@messtechnik-sachs.de

Gultig fur Messmodule Irinos IR

Copyright-Hinweis © 2015 - 2019 Messtechnik Sachs GmbH
Hinweis auf Alle in diesem Handbuch genannten
Markenzeichen und Bezeichnungen von Erzeugnissen sind
Warenzeichen Warenzeichen der jeweiligen Firmen.
Material-Nr. 785-1000

Anderungshinweis Technische Anderungen vorbehalten.

Stand der Drucklegung | 28.06.2019

1.2 Revisions-Historie
|

Ve |Da |Anderungen
rsi | tu
on|m

A |20 |Erste Version
16-
02-
17

B |20 |Korrektur der Steckerbelegung der digitalen
16-| Ein-/Ausgange M12 (das Bild war jeweils korrekt, die
Tabelle falsch).
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03- | Betroffene Kapitel:

23 « 2 digitale Eingdnge (integrierter Master)D®
» Digitale Ausgdnge M12 (IR-MASTER)D®

« Digitale Ausgange M12 (IR-MASTER)D®

C |20 |Abbildung der Stecker-Belegung flr Inkrementalgeber
16-| korrigiert.

07-
14 |Betroffenes Kapitel:

e Steckerbelegung Inkrementalgebenﬂ“”

D |20 |Aufnahme der Bedienbox IR-HMI1 in das
16- | Benutzerhandbuch.

08-
24 |Betroffene Kapitel:

» Komponenten-Ubersicht?33
e Produktbeschreibung Bedienbox IR-HMID®®
e Bit I/O via MscDIP™

E |20 |Korrektur der Steckerbelegung flr die
16-|Spannungsversorgung Uber M12 (das Bild war korrekt, die
10- | Tabelle falsch).

10
Betroffenes Kapitel:

« Spannungsversorgung fiir digitale Ein-/Ausgédnge M12092

F (20 |Aufnahme der Irinos-Box IR-TEMP in das
17-|Benutzerhandbuch.

g?_ Betroffene Kapitel:

o Komponenten-UbersichtD*

e Produktbeschreibung Bedienbox IR-TEMPD®

e Leistungsaufnahmel”

Erganzung der Irinos-Box IR-TFV um neue Taster-Typen.

Betroffene Kapitel:

« Komponenten-Ubersicht?3?
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e Produktbeschreibung Bedienbox IR-TFVD*!

Erganzung zum Anschluss der Funktionserde an der ILink-
Schnittstelle.

Betroffenes Kapitel:

e ILink-SchnittstelleD®

G |20 [IR-INCP*: Unterstiitzung der 4x-Auswertung fiir
17-|TTL/RS422-basierte Inkrementalgeber (ab IR-INC
07-|Firmware V1.5.0.24).

17

H |20 |e Integration des Master-Typs -EPI?®® in die

19-| Dokumentation. In diesem Zusammenhang wurde auch
06-| der zugehorige Netzteil-Typ IR-PU-x-CUS-xD%°

28 aufgenommen.

e Beschreibung der Steckerbelegung M12 | -kodiertD®®

¢ Integration der Inkrementalgeber-Boxen IR-INC-4-TTL-
..2" in die Dokumentation.

1.3 Rechtliche Hinweise
1

13.1  Nutzungshinweise fiir Software / elektronische Dokumentation

Schutzrechte und Nutzungsumfang

Messtechnik Sachs stellt entweder auf portablen Datentrdgern
(z. B. Disketten, CD-ROMs, DVDs, ...), in schriftlicher
(drucktechnischer) oder elektronischer Form
Bedienungsanleitungen, Handbiicher, Dokumentationen, sowie
Softwareprogramme, alles und insgesamt im Folgenden als
"LIZENZGEGENSTAND" bezeichnet, entgeltlich und/oder
unentgeltlich zur Verfigung. Der LIZENZGEGENSTAND unterliegt
u.a. urheberrechtlichen Schutzbestimmungen. Messtechnik Sachs
oder Dritte haben Schutzrechte an diesem LIZENZGEGENSTAND.
Soweit Dritten ganz oder teilweise Rechte an diesem
LIZENZGEGENSTAND zustehen, hat Messtechnik Sachs entsprechende
Nutzungsrechte. Messtechnik Sachs gestattet dem Verwender die
Nutzung des LIZENZGEGENSTANDES unter den folgenden
Voraussetzungen:

1.1) Nutzungsumfang elektronische Dokumentation
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a) Mit dem Erhalt/Erwerb oder der Uberlassung eines
LIZENZGEGENSTANDES erhalten Sie als Verwender in Bezug auf
den jeweiligen LIZENZGEGENSTAND ein einfaches, nicht
ibertragbares Nutzungsrecht, das den Verwender berechtigt,
diesen fir eigene, ausschlieBlich betriebsinterne Zwecke,
auf beliebig vielen Maschinen innerhalb seines
Betriebsgeldndes (Einsatzort), zu nutzen. Dieses
Nutzungsrecht umfasst ausschlieRlich das Recht, den
LIZENZGEGENSTAND auf den am Einsatzort eingesetzten
Zentraleinheiten (Maschinen) zu speichern.

b) Bedienungsanleitungen und/oder Dokumentationen, ungeachtet
in welcher Form zur Verfiigung gestellt, darf der Verwender
an dessen Einsatzort auBerdem in beliebiger Zahl iber einen
Drucker ausdrucken, sofern dieser Ausdruck vollstandig mit
diesen Nutzungsbedingungen und sonstigen Benutzerhinweisen
ausgedruckt bzw. verwahrt wird.

c) Mit Ausnahme des Messtechnik Sachs Logos ist der Verwender
berechtigt, Bilder und Texte der
Bedienungsanleitungen/Dokumentationen zur Erstellung eigener
Maschinen- und Anlagendokumentation zu verwenden. Die
Verwendung des Messtechnik Sachs Logos bedarf der
schriftlichen Genehmigung von Messtechnik Sachs. Fir die
Ubereinstimmung genutzter Bilder und Texte mit der
Maschine/Anlage bzw. dem Produkt ist der Verwender selbst
verantwortlich.

d) Weitergehende Nutzungen sind in folgendem Rahmen zuldssig:

Das Vervielfaltigen ausschliefBlich zur Verwendung im Rahmen
einer Maschinen- und Anlagendokumentation aus elektronischen
Dokumenten samtlicher dokumentierter Zulieferbestandteile. Die
Demonstration gegenliber Dritten ausschlieBlich unter
Sicherstellung, dass kein Datenmaterial ganz oder teilweise in
anderen Netzwerken oder anderen Datentragern verbleibt oder
dort reproduziert werden kann.

Die Weitergabe von Ausdrucken an Dritte aulerhalb der Regelung
in Ziffer 3 sowie jede Bearbeitung oder andersartige Verwendung
sind nicht zulédssig.

1.2) Nutzungsumfang Softwareprodukte

An Software von Messtechnik Sachs jeglicher Art und der
dazugehdrigen Dokumentation erhdlt der Kunde ein nicht
ausschlieBliches, nicht idbertragbares und zeitlich nicht
begrenztes Nutzungsrecht auf einem bestimmten bzw. im
Einzelfall festzulegenden Hardware-Produkt. Messtechnik Sachs
bleibt Inhaberin des Urheberrechts sowie aller anderen
gewerblichen Schutzrechte. Das Recht Vervielfdltigungen
anzufertigen, ist nur zum Zwecke der Datensicherung gegeben.
Copyright-Vermerke diirfen nicht entfernt werden.
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2. Copyright Vermerk

Jeder LIZENZGEGENSTAND enthdlt einen Copyright Vermerk. Bei
jeglicher Vervielfaltigung die nach diesen Bestimmungen erlaubt
ist, muss der entsprechende Copyright Vermerk des betreffenden
Originals ibernommen werden:

Bsp.: © 2015-2016, Messtechnik Sachs GmbH,

D-73614 Schorndorf

3. Ubertragung der Nutzungsbefugnis

Der Verwender kann seine Nutzungsbefugnis nach diesen
Bestimmungen bzgl. des Jjeweiligen LIZENZGEGENSTANDES in dem
Umfang und mit den Beschrankungen der Bedingungen gemdR Ziffer
1 und 2 insgesamt auf einen Dritten Ubertragen. Auf diese
Nutzungsbedingungen ist der Dritte ausdriicklich hinzuweisen.

II. Export LIZENZGEGENSTAND

Der Verwender muss beim Export des LIZENZGEGENSTANDES oder
Teilen davon die Ausfuhrbestimmungen des ausfithrenden Landes
und des Landes des Erwerbs beachten.

III. Gewadhrleistung

1. Produkte von Messtechnik Sachs werden hard- und
softwaretechnisch weiterentwickelt. Liegt der LIZENZGEGENSTAND,
gleich in welcher Form, einem Produkt nicht unmittelbar bei,
d.h. wird nicht auf einem, dem Produkt beiliegenden portablen
Datentrdger mit dem betreffenden Produkt als Liefereinheit
ausgeliefert, gewdhrleistet Messtechnik Sachs nicht, dass eine
elektronische Dokumentation mit jedem Hard- und Software-Stand
des Produkts iibereinstimmt.

2. Die in einer elektronischen Dokumentation enthaltenen
Informationen kdénnen von Messtechnik Sachs ohne
Vorankindigungen geandert werden und stellen keine
Verpflichtung seitens Messtechnik Sachs dar.

3. Messtechnik Sachs gewd&hrleistet, dass das von ihr erstellte
Softwareprogramm mit der Anwendungsbeschreibung und
Programmspezifikation tUbereinstimmt, jedoch nicht, dass die in
der Software enthaltenen Funktionen vollsté&ndig unterbrechungs-
u. fehlerfrei laufen oder dass die in der Software enthaltenen
Funktionen in allen vom Erwerber gewdhlten Kombinationen und
vorgesehenen Einsatzbedingungen ausfithrbar sind, bzw. den
Erfordernissen entsprechen.
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Iv. Haftung/Haftungsbeschrédnkungen

1. Messtechnik Sachs stellt LIZENZGEGENSTANDE zur Verfiigung, um
den Verwender einerseits in die Lage zur versetzen Messtechnik
Sachs Produkte die zum ordnungsgemafBen Betrieb einer Software
bediirfen, diese vertragsgemdRl einzusetzen, oder ihn bei der
Erstellung seiner Maschinen- und Anlagendokumentation zu
unterstiitzen. Flir die elektronische Dokumentation, die in Form
von portablen Datentrdgern nicht unmittelbar einem Produkt
beiliegt, d.h. nicht mit einem Produkt als Liefereinheit
ausgeliefert wurde, gewdhrleistet

Messtechnik Sachs garantiert jedoch nicht, dass die separat
vorgehaltene/gelieferte elektronische Dokumentation mit dem vom
Verwender tatsachlich genutzten Produkt Ubereinstimmt.

Letzteres gilt insbesondere bei auszugsweisem Gebrauch fir
eigene Dokumentationen des Verwenders. Die Gewdhrleistung und
Haftung fir separat vorgehaltene / gelieferte portable
Datentrdger, d.h. mit Ausnahme der im Internet/Intranet
vorgehaltenen elektronischen Dokumentation, beschrankt sich
ausschlieRlich auf eine ordnungsgemdfe Duplikation der
Software, wobei Messtechnik Sachs gewdhrleistet, dass jeweils
der neueste Stand der Dokumentation Inhalt des betreffenden,
portablen Datentrdgers ist. In Bezug auf die im
Internet/Intranet vorgehaltene elektronische Dokumentation wird
nicht gewdhrleistet, dass diese denselben Versionsstand
aufweist wie die zuletzt drucktechnisch verdffentlichte
Ausgabe.

2. Messtechnik Sachs haftet ferner nicht fir mangelnden
wirtschaftlichen Erfolg oder fiir Schaden oder Anspriche Dritter
wegen der Nutzung/Verwendung der vom Verwender eingesetzten
LIZENZGEGENSTANDE, mit Ausnahme von Anspriichen aus der
Verletzung von Schutzrechten Dritter, welche die Nutzung der
LIZENZGEGENSTANDE betreffen.

3. Die Haftungsbeschrankungen nach Absatz 1. und 2. gelten
nicht, soweit in Fdllen von Vorsatz oder grober Fahrldssigkeit
oder Fehlen zugesicherter Eigenschaften eine zwingende Haftung
besteht. In einem solchen Fall ist die Haftung von Messtechnik
Sachs auf den Schaden begrenzt, der fiir Messtechnik Sachs nach
der Kenntnis der konkreten Umstdnde erkennbar war.

V. Sicherheitsrichtlinien/Dokumentation

Gewdhrleistungs- und Haftungsanspruch nach MaRgabe der
vorstehenden Regelungen (Ziff. III. u. IV) sind nur gegeben,
wenn der Anwender die Sicherheitsrichtlinien einer
Dokumentation im Zusammenhang mit der Nutzung der Maschine und
deren Sicherheitsrichtlinien oder die Nutzungsbedingungen von
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Software beachtet hat. Fir die Kompatibilit&t nicht mit einem
Produkt als Liefereinheit ausgelieferter elektronischer
Dokumentation mit dem vom Anwender tatsdchlich genutzten
Produkt ist der Anwender selbst verantwortlich.

13.2 Warnhinweiskonzept

Diese Bedienungsanleitung enthalt Hinweise, die Sie zu Ihrer
persdnlichen Sicherheit sowie zur Vermeidung von Sachschaden
beachten mussen. Die Hinweise zu Ihrer persdnlichen Sicherheit sind
durch ein Warndreieck hervorgehoben, Hinweise zu alleinigen
Sachschaden stehen ohne Warndreieck. Je nach Gefahrdungsstufe
werden die Warnhinweise in abnehmender Reihenfolge wie folgt
dargestellt.

Gefahr

i ! 3 bezeichnet eine unmittelbar drohende Gefahr. Wenn sie
" | nicht gemieden wird, sind Tod oder schwerste
Verletzungen (Verkrippelung) die Folge.

Warnung

ﬁ ! } bezeichnet eine mdglicherweise gefahrliche Situation. Wenn
sie nicht gemieden wird, kdnnen Tod oder schwerste
Verletzungen die Folge sein.

Vorsicht

é ! 5 bezeichnet eine mdglicherweise gefahrliche Situation. Wenn
sie nicht gemieden wird, kénnen leichte oder geringfligige
Verletzungen die Folge sein.

Achtung

bezeichnet eine mdglicherweise schadliche Situation. Wenn sie nicht
gemieden wird, kann das Produkt oder etwas in der Umgebung
beschadigt werden.
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133 Qualifiziertes Personal

Das zu dieser Dokumentation zugehérige Produkt/System darf nur
von flur die jeweilige Aufgabenstellung qualifiziertem Personal
gehandhabt werden unter Beachtung der flr die jeweilige
Aufgabenstellung zugehdrigen Dokumentation, insbesondere der
darin enthaltenen Sicherheits- und Warnhinweise. Qualifiziertes
Personal ist auf Grund seiner Ausbildung und Erfahrung befahigt, im
Umgang mit diesen Produkten/Systemen Risiken zu erkennen und
maogliche Gefahrdungen zu vermeiden.

1.3.4  Haftungsausschluss

Der Inhalt dieser Dokumentation wurde von uns sorgfaltig auf
Ubereinstimmung mit der beschriebenen Hard- und Software
geprift. Abweichungen kénnen dennoch nicht ausgeschlossen
werden, so dass wir fir die vollstdndige Ubereinstimmung keine
Gewahr Ubernehmen. Die Angaben in dieser Druckschrift werden
regelmaBig geprft. Etwaige Korrekturen sind in den nachfolgenden
Auflagen enthalten.

1.4 Vorwort

Warnung

Lesen Sie dieses Benutzerhandbuch sowie die zugehérige
. | Dokumentation vor der Inbetriebnahme und Nutzung des
! Irinos-Systems vollstandig durch. Dies gilt ins besonders
fUr die darin enthaltenen Sicherheitshinweise.

Fehlanwendung kann zu Schaden an Mensch, Maschine
oder Anlage flhren.

14.1 Zweck

Diese Bedienungsanleitung enthalt alle erforderlichen Informationen
far die Inbetriebnahme, die Nutzung sowie die Wartung des Irinos-
Messsystems. Zur Zielgruppe gehdren Benutzer und
Servicetechniker, die das Produkt in Betrieb nehmen, es
parametrieren oder Fehleranalysen durchfiihren.
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14.2  Giiltigkeitsbereich dieser Betriebsanleitung

Diese Betriebsanleitung gilt fiir das industrielle Messsystem Irinos
sowie die in der Komponenten-Ubersicht?®® beschriebenen Optionen.

143  BestimmungsgemaRer Gebrauch

Irinos ist ein flexibles High-Speed - Messsystem flir die industrielle
Fertigungsmesstechnik. Es ist fir den Dauerbetrieb (24/7) geeignet.

Das Messgerat ist ausdricklich nicht geeignet fiir den Einsatz in
medizinischen oder explosionsgefahrdeten Bereichen, Flugzeugen,
fur die Raumfahrt sowie flir den Heim- und Blirobereich. Nicht
aufgeflihrte Bereiche, die diesen vom Sinn her dhnlich sind, gehdren
ebenfalls dazu.

In sicherheitskritischen Bereichen ist die Betriebssicherheit durch
externe Vorrichtungen zu gewahrleisten (z.B. externer Not-Aus-
Kreis).

Bitte beachten Sie:

Warnung

Produkte der Messtechnik Sachs GmbH durfen nur fur die
im Datenblatt und in der zugehdrigen technischen
Dokumentation vorgesehenen Einsatzfalle verwendet
werden. Falls Fremdprodukte und —komponenten zum
| Einsatz kommen, missen diese von der Messtechnik
! Sachs GmbH empfohlen bzw. zugelassen sein. Der
einwandfreie und sichere Betrieb der Produkte setzt
sachgemaBen Transport, sachgemaBe Lagerung,
Aufstellung, Montage, Installation, Inbetriebnahme,
Bedienung und Instandhaltung voraus. Die zuldassigen
Umgebungsbedingungen muissen eingehalten werden.
Hinweise in den zugehdrigen Dokumentationen missen
beachtet werden.

1.4.4 Erforderliche Grundkenntnisse

FUr die mechanische Integration und Befestigung sind solide
Kenntnisse in den Bereichen Mechanik und Maschinenbau
erforderlich.
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Fir die elektrische Installation und die Inbetriebnahme sind
Fachkenntnisse in Elektrotechnik sowie elektrotechnischer Sicherheit
erforderlich.

FUr die Einrichtigung der Messaufgabe sind fundierte Kenntnisse in
der industriellen Messtechnik sowie PC-Kenntnisse erforderlich.

1.4.5 Weitere Dokumentation

Beachten Sie das Begleitblatt, das mit jedem Irinos-Modul
mitgeliefert wird. Dies gilt ins besonders flir die darin enthaltenen
Sicherheitshinweise. Die technischen Daten sind dem jeweils
zugehdrigen Datenblatt zu entnehmen.

Entwickler finden die Beschreibung zur Nutzung der
Kommunikations-Bibliothek (MscDIl.dll) im Referenz-Handbuch ftir
diese Bibliothek.

1.4.6 Versionsstand der Firmware

Diese Bedienungsanleitung bezieht sich auf den Firmware
Versionsstand V1.
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2 Sicherheitshinweise

Achtung

Beschidigung durch Offnen des Gerites

Offnen sie die Irinos-Komponenten nicht. Sie sind so konzipiert,
dass ein Offnen nicht erforderlich ist. Die Messbox und/oder das
Messsystem kdnnten beschadigt werden. Fehlfunktionen oder
Zerstdrung waren die mogliche Folge.

Durch Offnen der Irinos-Komponenten erlischt die Gewéhrleistung.

Achtung

Ungewolite Betriebssituation

Hochfrequente Strahlung, z.B. vom Mobiltelefon, stort
Geratefunktionen und kann zu Fehlfunktionen des Irinos-
Messsystems flihren.

Personen kdnnen verletzt und die Anlage beschadigt werden.

Vermeiden Sie hochfrequente Strahlung:

o Entfernen Sie Strahlungsquellen aus der Umgebung des Irinos
Messsystems.

o Schalten Sie strahlende Gerate ab.

o Reduzieren Sie die Funkleistung strahlender Gerate.

Stellen Sie die Einhaltung der elektromagnetischen Vertraglichkeit
sicher.
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Warnung

Elektrischer Schlag

Eine unzureichende Erdung und/oder Trennung vom
Versorgungsnetz kann zu einem Schaden von Mensch,
Maschine und Anlage fuhren.

Bitte beachten Sie:

|L . |o Verwenden Sie fur die elektrische Versorgung
= ausschlieBlich PELV-Stromkreise nach IEC60204-1
(Protective Extra-Low Voltage, PELV).

o Berulcksichtigen Sie zusatzlich die allgemeinen
Anforderungen an PELV-Stromkreise nach IEC60204-1.

Verwenden Sie ausschlieBlich Spannungsquellen, die eine
sichere elektrische Trennung der Betriebs- und
Lastspannung nach IEC60204-1 gewabhrleisten.
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Warnung

Gefahrdungen an der ungeschiitzten Maschine oder
Anlage

Bei Betrieb in einer Maschine oder Anlage ist zu beachten:

An der ungeschlitzten Maschine kénnen entsprechend der
Ergebnisse einer Risikoanalyse Gefahrdungen bestehen.
Diese Gefahrdungen kdénnen zu Personenschaden fuhren.

Die Gefahrdung von Personen vermeiden Sie entsprechend
:'z der Risikoanalyse durch folgende MaBnahmen:

o Zusatzliche Schutzeinrichtungen an der Maschine oder
Anlage. Hierbei missen insbesondere Programmierung,
Parametrierung und Verdrahtung der eingesetzten
Peripherie entsprechend der durch notwendige
Risikoanalyse festgestellten Sicherheitsperformance (SIL,
PL oder Kat.) erfolgen.

o Die bestimmungsgemaBe Verwendung des Irinos-
Messsystems, die Sie durch einen Funktionstest an der
Anlage nachweisen. Damit kdnnen Programmier-,
Parametrier- und Verdrahtungsfehler erkannt werden.

o Dokumentation der Testergebnisse, die Sie bei Bedarf in
die relevanten Sicherheitsnachweise eintragen.

Achtung

Elektrostatisch gefahrdete Bauteile

Eine Irinos-Box enthalt elektrostatisch gefahrdete Bauteile. Diese
kdnnen bereits beim Berihren durch Spannungen zerstért werden,
die weit unterhalb der Wahrnehmungsgrenze des Menschen liegen.

Offnen Sie eine Irinos-Box nicht. Sie vermeiden dadurch eine
BerUhrung der gefahrdeten Bauteile.

Irinos IR Original-Betriebsanleitung © 2015 -2019 Messtechnik Sachs GmbH



Sicherheitshinweise

Achtung

Beschddigung des Irinos-Messsystems bei Transport und
Lagerung

Wenn ein Irinos-Messsystem ohne Verpackung transportiert oder
gelagert wird, wirken StéBe, Schwingungen, Druck und Feuchtigkeit
ungeschiitzt auf die Irinos-Komponenten ein. Eine beschadigte
Verpackung weist darauf hin, dass Umgebungsbedingungen bereits
massiv auf die Irinos-Komponenten eingewirkt haben.

Die Irinos-Komponenten und/oder das Irinos-System kann/kénnen
beschadigt werden.

Entsorgen Sie nicht die Originalverpackung. Verpacken Sie die
Irinos-Komponenten bei Transport und Lagerung.

Achtung

Beschadigung durch Betauung

Wenn die Irinos-Komponenten bzw. das Irinos-Messsystem
wahrend des Transports niedrigen Temperaturen oder extremen
Temperaturschwankungen ausgesetzt wurde, z.B. bei kalter
Witterung, kann sich Feuchtigkeit am oder in den Irinos-
Komponenten niederschlagen (Betauung).

Feuchtigkeit verursacht Kurzschluss in elektrischen Schaltkreisen
und beschadigt das Irinos-Messsystem.

Um Beschadigungen zu vermeiden, gehen Sie wie folgt vor:

o Lagern Sie die Irinos-Komponenten bzw. das Irinos-Messsystem
trocken.

o Gleichen Sie die Irinos-Komponenten bzw. das Irinos-
Messsystem vor Inbetriebnahme der Raumtemperatur an.

o Setzen Sie die Irinos-Komponenten bzw. das Irinos-Messsystem
nicht der direkten Warmestrahlung eines Heizgerats aus.

o Bei Betauung schalten Sie das Irinos-Messsystem erst nach
kompletter Trocknung ein oder nach einer Wartezeit von ca. 8
Stunden.
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Achtung

Umgebungsbedingungen und chemische Bestandigkeit

Umgebungen, die flr die Irinos-Komponenten nicht geeignet sind,
stéren den Betrieb. Chemische Mittel (z.B. Reinigungs- oder
Betriebsmittel) kénnen die Farbe, Form, Struktur der
Gerateoberflache verandern.

Die Irinos-Komponenten kénnen beschadigt werden.
Fehlfunktionen kdnnen die Folge sein.

Beachten Sie daher die folgenden VorsichtsmaBnahmen:

o Betreiben Sie das Irinos-Messsystem nur in geschlossenen
Raumen. Bei Zuwiderhandlung erlischt die Gewahrleistung.

o Betreiben Sie das Irinos-Messsystem nur entsprechend den
Umgebungsbedingungen, die in den technischen Daten angegeben
sind.

o Schitzen Sie das Irinos-Messsystem vor Staub, Feuchtigkeit und
Hitze.

o Setzen Sie das Irinos-Messsystem keiner direkten Bestrahlung
durch Sonnenlicht oder andere starke Lichtquellen aus.

o Ohne ZusatzschutzmaBnahmen, z.B. durch Zufiihrung sauberer
Luft, kann das Irinos-Messsystem nicht an Orten mit erschwerten
Betriebsbedingungen durch atzende Dampfe oder Gase
eingesetzt werden.

o Verwenden Sie nur geeignete Reinigungsmittel.

Unzuldssige und ungeeignete Reinigungsmittel kénnen das Gerat
beschadigen.

Verwenden Sie als Reinigungsmittel bei leichten Verschmutzungen
nur Spulmittel, bei schweren Verschmutzungen Spiritus oder
vergleichbare Alkohole. Verwenden Sie folgende Reinigungsmittel
nicht:

o Aggressive Losungs- oder Scheuermittel
o Dampfstrahler
o Druckluft

o Staubsauger
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Vorsicht

Unbeabsichtigte Reaktion beim Reinigen des Irinos-
Messsystem

Wenn das Irinos-Messsystem beim Reinigen eingeschaltet
'* ist, kbnnen Bedienelemente unbeabsichtigt ausgel6st
- werden.

Das Irinos-Messsystem oder damit verbundene
Komponenten kénnen unbeabsichtigt reagieren.
Personenschaden oder Maschinenschaden kann die kann
die Folge sein.

Schalten Sie das Gerat vor der Reinigung aus.
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3 System-Ubersicht
3.1 Konzept

Das Irinos-System Ubernimmt innerhalb eines industriellen
Messsystems die hardwarenahen und zeitkritischen Funktionen.

Messdaten verschiedener Aufnehmertypen werden mit hoher
Geschwindigkeit und Genauigkeit synchron in Echtzeit
aufgenommen, vorverarbeitet und zwischengespeichert. Sie werden
sodann in normierter Form Uber eine Standard-Ethernet-Verbindung
zum PC Ubertragen (siehe Abbildung).

Echtzeit-
Messwertaufnahme

Standard-
Ethernet

Mess-Software

Messrechner mit

Irinos System-Konzept

Eine wesentliche Eigenschaft des Systems ist die Unabhangigkeit
vom Zeitverhalten des PCs. Rundlauf- und Formmessungen sind
somit selbst auf Laptop-PCs ohne spezielle Hardware bzw. Echtzeit-
Funktion mdglich. Die Anbindung an die Messrechner-Software
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erfolgt Uber eine Windows DLLY™, die sich Uber die Windows 32 Bit
API ansprechen lasst. Die DLL ist mit allen aktuellen Windows-
Versionen lauffahig (Windows XP, Vista, 7, 8, 10).

Messrechner und Mess-Software sind als Gesamtsystem mit den
Irinos-Komponenten von Messtechnik Sachs erhaltlich. Aufgrund des
offenen Konzepts kann das Irinos-System aber auch mit
Messrechnern verschiedener anderer Hersteller kombiniert werden.
Alternativ kann die DLL auch in eigene Mess-Software eingebunden
werden.

3.2 Modularitat
|

Das Irinos-System ist flexibel flir verschiedene Mess-Aufgaben
einsetzbar. Dies reicht beispielsweise von kleinen SPC-Arbeitsplatzen
mit wenigen Messtastern bis hin zu komplexen Mess-Anlagen mit
einer Vielzahl verschiedener Messtaster.

Ein Irinos-System besteht aus mindestens einer und maximal 32
Irinos-Boxen. Jede Irinos-Box hat eine feste Anzahl an
Messeingangen (z.B. 4 oder 8). Die Irinos-Boxen werden in Linien-
Topologie Uber die ILink-Schnittstelle miteinander verbunden, d.h.
zwischen zwei Irinos-Boxen gibt es immer ein ILink-Kabel. Der
Gesamtabstand zwischen der ersten und der letzten Irinos-Box darf
20m betragen.

Die ILink-Schnittstelle vereint drei Aufgaben in einem:
a) Datenaustausch zwischen den Irinos-Boxen.
b) Zeit-Synchronisation aller Messkanale.

c) Spannungsversorgung der Irinos-Boxen.

Es kdnnen Irinos-Boxen mit verschiedenen Mess-Eingangen beliebig
kombiniert werden.

FUr den PC bzw. die Messrechner-Software spielt die Anzahl der
Irinos-Boxen keine Rolle. Er sieht immer ein Irinos-System, dessen
Messkanal-Anzahl sich aus der Anzahl der im System vorhandenen
Irinos-Boxen ableitet.

Die Messwerte werden Uber die ILink-Schnittstelle automatisch
zwischen den Irinos-Boxen Ubertragen und zusammengefasst.
Dann kénnen sie Uber die Ethernet-Schnittstelle zusammenhangend
ausgelesen werden.
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3.3  Synchronisation
|

Alle Irinos-Boxen haben dieselbe System-Zeit, genannt , ILink-

Zeit" (Einheit: ps). Technisch bedingte Abweichungen der einzelnen
Irinos-Boxen von der ILink-Zeit werden kontinuierlich korrigiert. Dies
muss durch den Anwender weder parametriert noch kontrolliert
werden. Die Abweichungen liegen in der Praxis im Bereich von
wenigen hundert Nanosekunden.

Die Messwertaufnahme wird bei allen Irinos-Boxen basierend auf der
ILink-Zeit gleichzeitig ausgelost. Die Messwerte werden dann im
internen Puffer der Irinos-Box zwischengespeichert und anschlieBend
von der Master-Box mit den anderen Messwerten
zusammengefuhrt. Dadurch kdnnen die Messwerte aller Kanale
gleichzeitig mit sehr hoher Geschwindigkeit erfasst werden.

Die Echtzeit-Fahigkeit ist unabhangig von der Anzahl der
l Messtaster, da jede Irinos-Box einen eigenen Messwert-
Puffer hat.

3.4 Master vs. Slave
|

Jedes Irinos-System verfugt Uber genau eine Master-Box. Dies ist
diejenige Irinos-Box mit der Ethernet-Schnittstelle zum PC. Alle
anderen (optionalen) Irinos-Boxen werden als Slave-Box
bezeichnet.

Jedes Irinos-System hat genau eine Master-Box. Mehrere
Master-Boxen sind nicht zuldssig.

Eine Master-Box hat eine Ethernet-Schnittstelle®® (M12,
wasserblau) und eine ILink-Schnittstelle®° (SUB-D 15-pol).
Es gibt verschiedene Typen von Master-Boxen.

o~

Eine Slave-Box hat nur eine ILink-SchnittstelleP® .

3.5 Digitale Ein-/Ausgdnge (Bit-1/0)

Das Irinos-System kann um digitale Ein-/Ausgange erganzt werden.
Diese sind gedacht um beispielsweise Handtaster, FuBtaster,
Naherungsschalter, etc. in die Messrechner-Software einzubinden
und/oder Lampen, Ventile, etc. anzusteuern.
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Genauso kann bei entsprechender Verdrahtung ein Datenaustausch
zwischen einer SPS und der Messrechner-Software dariber erfolgen
(z.B. Messen Start, Messen Ende, Messergebnis ok, Ausschuss,
usw.). Irinos-Boxen fir den direkten Datenaustausch zwischen SPS
und Messrechner via ProfiNet oder Profibus sind in Vorbereitung.

Die Geschwindigkeit der Bit I/O Funktion ist auf zwei Arten
beschrankt:

o Sie hangt von der Geschwindigkeit des Messrechners / PCs ab. Sie
wird normalerweise nicht durch die Hardware beschrankt, sondern
vielmehr durch die Echtzeitfahigkeiten der Betriebssysteme.

o Sie hangt von der Ubertragungsgeschwindigkeit der
Kommunikationskanale zwischen der Irinos-Box und dem
Messrechner / PC ab.

Beachten Sie deshalb:

Die digitalen Ein-/Ausgange des Irinos-Systems kdnnen
keine vollwertige SPS ersetzen und sind nicht Echtzeit-fahig.

3
l Obwohl es mdéglich sein kann einen Messaufbau oder sogar

eine kleine Maschine zu steuern, sollte dies flir jede
Anwendung getestet werden.

FUr digitale Ein-/Ausgange gibt es zwei Systeme:

a) Bevorzugtes System: Die digitalen Ein-/Ausgange sind direkt in
Irinos-Boxen integriert. Dies ist beispielsweise bei den Irinos-
Boxen IR-DIOD* der Fall.

b) Upgrade-Mdglichkeit fiir bestehende Anlagen: Es werden separate
I[/0-BoxenP™ {iber den I0-BusP™' angeschlossen. Der Anschluss
an den I0-Bus erfolgt Uiber das Irinos-Modul IR-MASTERDP®.

An den I0-Bus k6nnen maximal 4 I/O-Boxen angeschlossen
werden (maximal je 64 digitale Ein- bzw. Ausgange).

Beide Systeme kénnen kombiniert werden.
3.6 Spannungsversorgung
|

Alle Irinos-Boxen werden Uber eine gemeinsame 24 V - Spannung
versorgt. Diese Spannung wird je nach Master-Typ entweder Uber
die Buchse M12 L-kodiert am Master oder an einer ILink-
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Steckverbindung in das Irinos-System eingespeist. Uber das ILink-
Kabel wird sie zu den anderen Irinos-Boxen durchgeschleift.

Eine Ausnahme bilden:

- Die Irinos-Boxen fiir digitale Ein-/Ausgange (IR-DIOD**): hier muss
die 24 V - Versorgung flr die Ein-/Ausgange bei manchen
Varianten separat eingespeist werden.

- Die Uiber den I0-Bus angeschlossenen I/O-BoxenP™. Diese haben
je nach Typ eine integrierte Spannungsversorgung oder bendtigen
eine separate Spannungsversorgung.

Fir die Spannungsversorgung werden die Netzteile IR-PUR®
verwendet.

Die fur die Messung sowie die Kommunikation benétigten
Spannungen werden intern Uber galvanisch getrennte DC/DC-
Wandler und ggf. nachgeschaltete Linearregler erzeugt (siehe
Abbildung). Dies bedeutet, dass die internen Spannungen mehrerer
Irinos-Boxen komplett voneinander getrennt sind. Die Stérimmunitat
wird dadurch erhéht. Dies ist eine Voraussetzung flr prazise
Messergebnisse. Darlber hinaus wird die Entstehung von
Masseschleifen damit verhindert.

Bitte beachten Sie dennoch, dass eine stabile und stérungsarme 24
V - Versorgung Voraussetzung flr einen stérungsfreien Betrieb des
Irinos-Systems ist. Verwenden Sie dazu ein Netzteil IR-PUD®8,

Irinos-Box Irinos-Box Irinos-Box

*abhangig vomMaster-Typ

24V Supply
Irinos Spannungsversorgung
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3.7 Befestigung

Um verschiedenen Einbausituationen gerecht zu werden, sind flr das
Irinos-System mehrere Befestigungsmadglichkeiten verfligbar:

o Uber 2 riickseitig integrierte Gewindehiilsen®™ M4 kann jede
Irinos-Box direkt von hinten festgeschraubt werden, z.B. an eine
Blechwand.

Flr diese Befestigungsart sind keine zusatzlichen
Befestigungselemente erforderlich. Die Abmessungen finden Sie in
den technischen Daten™”.

Die Rickseite sollte bei dieser Befestigungsart zuganglich sein,
damit im Service-Fall ein einfacher Tausch einer Irinos-Box maglich
ist.

o Uber den Befestigungsflansch IR-MFFM-10" kann eine Irinos-Box
von vorne montiert werden, z.B. in einem Schaltschrank.

o Uber den Hutschienen-Adapter IR-MHRM-10" kann eine Irinos-Box
auf einer Standard-Hutschiene montiert werden.

o Uber einen Befestigungswinkel IR-MITEM-400"" kann eine Irinos-

Box direkt auf ein 40x40mm Aluminium-Profil des Herstellers Item
(oder kompatible) montiert werden.

Alle Befestigungsarten kénnen gemischt werden. D.h. es kann
beispielsweise eine Irinos-Box IR-MASTERD® im Schaltschrank per
Befestigungsflansch IR-MFFM-1 befestigt werden. Eine weitere
Irinos-Box vom Typ IR-TFVP*' wird direkt an der Mess-Vorrichtung
Uber die rlckseitigen Gewindehlsen befestigt.

Uber den Montage-Sténder IR-MWIP-400™ kann in Verbindung mit
einem 40x40mm Item-Profil und Befestigungswinkeln vom Typ IR-
MITEM-40 ein Montagestander realisiert werden. Mit diesem kann

ein Irinos-System beispielsweise auf einem Tisch befestigt werden.

Die Breite des Montage-Standers leitet sich aus der Lange des Item-
Profils ab, d.h. der Stander kann auf die bendtigt Anzahl an Irinos-
Boxen angepasst werden.

3.8 Komponenten-Ubersicht
|

Das Irinos-System wird kontinuierlich erweitert. Alle verfigbaren
Irinos-Boxen und passendes Zubehdr sind in den jeweiligen
Datenblattern aufgefthrt.
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Zur Information finden Sie unten stehend Hinweise zu
Bezugsmaddglichkeiten flr passende Steckverbinder:

Ubersicht Anschluss-Kabel / -Stecker

Artikel-| Bezeichnung Lange
Nr. [m]

Alle Angaben fur Artikel-Nummern der jeweiligen Hersteller /
Lieferanten ohne Gewahr.

M12 Anschluss-Kabel / Stecker fiir digitale Ein-/Ausgdnge

Anschlusskabel M12 Stift 5-pol. A-codiert 1,5
gerade, mit offenem Kabelende

Hersteller: PhonixContact, Art. 1669767

Anschlusskabel M12 Stift 5-pol. A-codiert 3
gerade, mit offenem Kabelende

Hersteller: PhonixContact, Art. 1669770

Anschlusskabel M12 Stift 5-pol. A-codiert 5
gerade, mit offenem Kabelende

Hersteller: PhonixContact, Art. 1669783

Anschlusskabel M12 Stift 5-pol. A-codiert 10
gerade, mit offenem Kabelende

Hersteller: PhénixContact, Art. 1683361

Anschlussstecker M12 5-pol. A-codiert gerade, |-
Feld-konfektionierbar

Lieferanten z.B.: Farnell, Art. 1606743 oder RS
Components, Art. 290-4601

M12 - Anschluss-Kabel zur Spannungsversorgung der
digitalen Ein-/Ausgdnge
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https://www.phoenixcontact.com/online/portal/de?uri=pxc-oc-itemdetail:pid=1669767&library=dede&tab=1
https://www.phoenixcontact.com/online/portal/de?uri=pxc-oc-itemdetail:pid=1669770&library=dede&tab=1
https://www.phoenixcontact.com/online/portal/de?uri=pxc-oc-itemdetail:pid=1669783&library=dede&tab=1
https://www.phoenixcontact.com/online/portal/de?uri=pxc-oc-itemdetail:pid=1683361&library=dede&tab=1
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http://de.rs-online.com/web/p/industrie-automation-steckverbinder/2904601/?searchTerm=290-4601&relevancy-data=636F3D3126696E3D4931384E525353746F636B4E756D6265724D504E266C753D656E266D6D3D6D61746368616C6C26706D3D5E5C647B337D5B5C732D2F255C2E2C5D5C647B332C347D2426706F3D313426736E3D592673743D52535F53544F434B5F4E554D4245522677633D4E4F4E45267573743D3239302D3436303126
http://de.rs-online.com/web/p/industrie-automation-steckverbinder/2904601/?searchTerm=290-4601&relevancy-data=636F3D3126696E3D4931384E525353746F636B4E756D6265724D504E266C753D656E266D6D3D6D61746368616C6C26706D3D5E5C647B337D5B5C732D2F255C2E2C5D5C647B332C347D2426706F3D313426736E3D592673743D52535F53544F434B5F4E554D4245522677633D4E4F4E45267573743D3239302D3436303126
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gerade, mit offenem Kabelende

Hersteller: PhonixContact, Art. 1415685

Artikel-| Bezeichnung Lange
Nr. [m]
Anschlusskabel M12 Buchse 5-pol. A-codiert 1,5
gerade, mit offenem Kabelende
Hersteller: PhénixContact, Art. 1415683
Anschlusskabel M12 Buchse 5-pol. A-codiert 3
gerade, mit offenem Kabelende
Hersteller: PhdénixContact, Art. 1415684
Anschlusskabel M12 Buchse 5-pol. A-codiert 5
gerade, mit offenem Kabelende
Hersteller: PhdénixContact, Art. 1453889
Anschlusskabel M12 Buchse 5-pol. A-codiert 10

M23 Steckverbinder

Anschlussstecker M23 16-pol. gerade

Hersteller: PhonixContact, Art. 1619642

DSUB-Gehaduse IP65 (oder besser)

Gehdause FWA2GA fur DSUB15-pol., Schutzart
IP67

Lieferant z.B. Farnell, Art. 2433248 oder RS
Components, Art. 517-7616

Gehduse FWA4GA fur DSUB37-pol., Schutzart
P67

Lieferant z.B. Earnell, Art. 2433250
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https://www.phoenixcontact.com/online/portal/de?uri=pxc-oc-itemdetail:pid=1415684&library=dede&tab=1
https://www.phoenixcontact.com/online/portal/de?uri=pxc-oc-itemdetail:pid=1453889&library=dede&tab=1
https://www.phoenixcontact.com/online/portal/de?uri=pxc-oc-itemdetail:pid=1415685&library=dede&tab=1
https://www.phoenixcontact.com/online/portal/de?uri=pxc-oc-itemdetail:pid=1619642&library=dede&tab=1
http://de.farnell.com/fct-a-molex-company/fwa2gae/dsub-endgeh-use-geschirmt-gr-da/dp/2433248?ost=2433248&selectedCategoryId=&categoryName=Alle+Kategorien&categoryNameResp=Alle+Kategorien
http://de.rs-online.com/web/p/sub-d-steckverbinder-gehause/5177616/?searchTerm=517-7616&relevancy-data=636F3D3126696E3D4931384E525353746F636B4E756D6265724D504E266C753D656E266D6D3D6D61746368616C6C26706D3D5E5C647B337D5B5C732D2F255C2E2C5D5C647B332C347D2426706F3D313426736E3D592673743D52535F53544F434B5F4E554D4245522677633D4E4F4E45267573743D3531372D3736313626
http://de.rs-online.com/web/p/sub-d-steckverbinder-gehause/5177616/?searchTerm=517-7616&relevancy-data=636F3D3126696E3D4931384E525353746F636B4E756D6265724D504E266C753D656E266D6D3D6D61746368616C6C26706D3D5E5C647B337D5B5C732D2F255C2E2C5D5C647B332C347D2426706F3D313426736E3D592673743D52535F53544F434B5F4E554D4245522677633D4E4F4E45267573743D3531372D3736313626
http://de.farnell.com/fct-a-molex-company/fwa4gae/dsub-endgeh-use-geschirmt-gr-dc/dp/2433250?ost=2433250&selectedCategoryId=&categoryName=Alle+Kategorien&categoryNameResp=Alle+Kategorien
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Artikel-| Bezeichnung Lange
Nr. [m]

M16-Steckverbinder 7-polig fiir analoge Eingdange

Anschlussstecker M16 7-pol. gerade, IP40 -

Lieferant z.B. Farnell, Art.-Nr. 1122588 oder RS
Components, Art. 129-859
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4 Produktbeschreibungen

Die Produktbeschreibungen geben eine Ubersicht iiber die einzelnen
Irinos-Boxen sowie verschiedenes Zubehdr. Die Steckerbelegung
sowie technische Details zu den einzelnen Anschlissen finden Sie im

Kapitel Steckerbelegungen®®°.
Die Artikelnummern zu den Komponenten finden Sie in der

Komponenten-UbersichtD33,
4.1 Allgemein

Einige Irinos-Boxen sind in den Varianten "integrierter Master" und
"Slave"D*® verfiigbar. Sie unterscheiden sich lediglich durch den
Kommunikationsteil. Der Messteil bleibt immer identisch. Folgende
Abbildung zeigt dieses am Beispiel der Irinos-Box IR-TFVD*':

f

Messeingange:
Keine
Unterscheidung

Kommunikation: _<
unterschiedlich

| Irinos

Slave Integrierter Master Integrierter Master
Typ -EP1 Typ -ETHIL
(Bevorzugter Master-Typ) (Legacy product: weiterhin
ohne Einschrankung verfiigbar;
Verwendung des Typs -EP1
empfohlen)

Vergleich "integrierter Master" vs. "Slave"
Eine Slave-Box hat eine 7-Segment-AnzeigeP*® zur Status-Anzeige

und die ILink-Schnittstelle®® zum Anschluss an die Master-Box
sowie zur Kaskadierung weiterer Slave-Boxen:

ILink-

" Schnittstelle
-
- D -

Anschlisse und Anzeige einer "Slave-Box"

T-Segment E
Anzeige

Der integrierte Master Typ -EPI hat eine 7-Segment-Anzeigel*
zur Anzeige des System-Zustands, die ILink-Schnittstelle®® zum
Anschluss von Slave-Boxen, eine Ethernet-SchnittstelleD®® zum
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Anschluss des Irinos-Systems an den PC sowie einen M12-stecker

L-codiert®® zum Anschluss der Spannungsversorgung:
Spannungsversorgung
M12 L-kodiert T-Segment
Anzeige

LED
"Ethernet Link'

[Link-
Ethernet Schnittstelle

Der Ethernet-Status wird neben der Ethernet-Buchse angezeigt: Die
LED "Eth" leuchtet, wenn eine Ethernet-Verbindung aktiv ist. Sobald
Daten Ubertragen werden, blinkt diese LED.

Der integrierte Master Typ -ETHIL hat eine Status-LED™® zur
Anzeige des System-Zustands, die ILink-SchnittstelleP®® zum
Anschluss von Slave-Boxen, eine Ethernet-SchnittstelleP? zum
Anschluss des Irinos-Systems an den PC sowie 2 digitale Eingéngel®®
, Z.B. fUr den Anschluss eines FuBB- oder Hand-Tasters:

2 digitale Eingange

[Link-
Schnittstelle

LED
"Status”

Ethernet LED
"Ethernet Link'

Anschliisse und Anzeigen des "integrierten Master”

Der Ethernet-Status wird neben der Ethernet-Buchse angezeigt: Die
LED "Eth" leuchtet, wenn eine Ethernet-Verbindung aktiv ist. Sobald
Daten Ubertragen werden, blinkt diese LED.
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4.1.1  Status-Anzeige via 7-Segment-Anzeige (Master & Slave)

Uber die 7-Segment-Anzeige erfolgt die Status-Anzeige der Irinos-
Box.

Im Normalfall zeigt die 7-Segment-Anzeige die Box-Nummer der
Irinos-Box an. Diese wird bei der Box-Adressierung® vergeben.
Wenn die Box-Nummer einstellig ist, dann gilt: wahrend die Box-
Nummer angezeigt wird, blinkt der Punkt der 7-Segment-Anzeige.

Sobald ein EreignisP®™* auftritt, wird der Buchstabe F gefolgt von der
Ereignis-Nummer angezeigt, z.B. F24 fiir eine Uberlast / Kurzschluss
der Inkrementalgeber-Versorgung bei der Irinos-Box IR-INCP*. Der
Status kann auch vom PC ausgelesen werden (siehe MscDIP™ ).

=1

Eine Besonderheit gilt nach dem Einschalten: hier werden auf der
ersten Irinos-Box mit 7-Segment-Anzeige die IP-Informationen der
Netzwerk-Schnittstelle einmalig angezeigt.

Ist der DHCP-Server aktiviert, wird nur ,,dHCP" angezeigt, ansonsten
die IP-Adresse und Subnetzmaske.

[Anmerkung: Ist bei einem integrierten Master vom Typ -ETHIL keine Slave-Box
vorhanden, kénnen die IP-Informationen nicht angezeigt werden.]

4.1.2  Status-Anzeige via LED (integrierter Master)

Beim "integrierten Master Typ -ETHIL" erfolgt die Status-Anzeige der
Irinos-Box Uber die Status-LED. Folgende Tabelle zeigt die
angezeigten Stati:
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LED

_Status™ Status

Langsames

blinken (< 1 |Alles ok

Hz)

Schnelles

blinken (4 Oszillator-Kurzschluss (nur bei IR-TFVD*")
Hz)

Dauerhaft an | Ereignis?™ aktiv (z.B. Fehler).

Der Status bezieht sich dabei immer nur auf die Master-Box und
nicht auf das gesamte Irinos-System.

Er kann auch vom PC aus ausgelesen werden (siehe MscDIP™).

4.2 IR-TFV fiur induktive Wegaufnehmer / Messtaster
|

Die Irinos-Box IR-TFV ist flr den Anschluss von 8 induktiven

Wegaufnehmern / Messtastern geeignet. Jede Irinos-Box ist dabei
auf einen Messtaster-Typ optimiert. Der unterstitzte Messtaster-
Typ kann der Beschriftung auf der Frontseite enthommen werden.

Desweiteren sind verschiedene Anschlussvarianten verfiigbar:

o Bei den Anschlussvarianten M16 und M16IPR™ werden die
Messtaster direkt in die Irinos-Box gesteckt.
Bei der Variante M16IP werden M16-Buchsen zur Erreichung der
Schutzklasse IP65 verwendet. Bitte beachten Sie, dass diese nur
Sinn machen, wenn die Messtaster-Steckverbinder diese
Schutzklasse ebenfalls unterstitzen.

o Bei der Anschlussvariante KF270™ werden die Messtaster Uber eine
separate Anschlussbox an die Irinos-Box angeschlossen.

Die Zusammensetzung der Geratebezeichnung ist wie folgt:
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IR-TFV-8-TESA-M16-IL

IL: Slave-Box
Anzahl Eingange fir induktive Messtaster EPI: "integrated Master”, neuer Typ
ETHIL: "integrated Master”

TESA: fiir Messtaster Tesa Halbbricke und kompatible M16: Steckverbinder M16
IET: fiir Messtaster Knabel IET M16IP: Steckverbinder M16, Schutzart IP65
FEINP: fiir Messtaster FeinpriffMahr Halbbriicke KF27: indirekter Anschluss iiber Anschlussbox

SOLVDT: fir Solartron LVDT Standardtypen

Angabe des
unterstitzten
Tastertyps

8 Eingange flir
induktive Messtaster

Kommunikation
Slave (hier abgebildet) *< E o
oder "integrierter Master' -
o GEED ¢

e

M
Schnittstellen-Ubersicht "IR-TFV-8-x-M16-x" und
"TR-TFV-8-x-M16IP-x"
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Angabe des
unterstitzten
Tastertyps

Anschluss von
8 induktiven Messtastern dber =——
separate Anschlussbox

Kommunikation:
Slave (hier abgebildet) <
oder “integrierter Master”

N
Schnittstellen-Ubersicht "IR-TFV-8-x-KF27-x"

Irinos-Box IR-TFV mit separater Anschlussbox
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Schnittstellen
Die Irinos-Box IR-TFV hat folgende Schnittstellen:

o 8 Eingdnge fiir induktive Messtaster, direkt gesteckt (M162™) oder
indirekt gesteckt (KF27 / DSUB250™).

o Die Beschreibung des Kommunikationsteils entnehmen Sie der
allgemeinen UbersichtD?8,

Sinus-Oszillator / XSync Oszillator-Synchronisation

Induktive Wegaufnehmer bendtigen ein Sinus-Erreger - Signal.
Dieses wird durch einen Sinus-Oszillator von der Irinos-Box erzeugt.
Alle Messeingange einer Irinos-Box haben einen gemeinsamen
Sinus-Oszillator. Um ein besonders genaues Messergebnis zu
ermadglichen, erfolgt die Erzeugung des Signals so, dass dieses frei
von jeglichen Gleichstromanteilen ist.

Bei einer Uberlast oder einem Kurzschluss des Sinus-Erreger —
Signals, z.B. bei einem Taster-Defekt, wird der Sinus-Oszillator
automatisch abgeschaltet und dieses EreignisP®™ (iber folgende Wege
gemeldet:

o Die Status-LEDP* blinkt sehr schnell (integrierter Master).

o Auf der 7-Segment - AnzeigeP*® wird der Text OSC angezeigt
(Slave-Box).

o Durch die M wert-Manipulation bzw. ber den durch
Messrechner-Software auslesbaren Hardware-StatusD™.

Die Irinos-Box prift zyklisch, ob der Kurzschluss beseitigt wurde.
Falls ja, lauft der Oszillator automatisch wieder an.

Bei schwierigen Verkabelungsverhaltnissen, wie sie beispielsweise in
Messdornen vorhanden sind, kénnen phasenverschobene Sinus-
Erreger — Signale eine gegenseitige Stoérung der Messsignale
verursachen.

Da alle Messeingange einer Irinos-Box IR-TFV denselben Sinus-
Oszillator haben, besteht diese Gefahr hier nicht. Mit der zum Patent
angemeldeten XSync-Technologie werden die Sinus-Erreger -
Signale auch Uber mehrere Irinos-Boxen IR-TFV hinweg miteinander
synchronisiert (Oszillator-Synchronisation). Das Irinos-System ist
damit auch fur schwierige Verkabelungsverhaltnisse geeignet.
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eeeeee Pi-fre(C)
vvvvv 10030k 1

ppppppp

ccccccccccccccc

Messwert-Erfassung

Prea(CT)
o165%82

ccccccccccccccccccccccc
30161726 1

IR-TFV ohne / mit XSync Oszillator-Synchronisation

Alle Messeingange werden synchron abgetastet (kein
Multiplexing). Das Messverfahren berticksichtigt das vollstandige
Messsignal (d.h. integrierende Messung). Dieses Verfahren hat im
Vergleich zur haufig eingesetzten 1-Punkt- oder 2-Punkt-Abtastung
den Vorteil, dass seine Stérempfindlichkeit viel besser ist. Der bei
diesem Messverfahren eingesetzte analoge Filter ist auf die
mechanischen Eigenschaften des jeweiligen Messtasters ausgelegt.

Ps---

Technisch bedingt haben verschiedene Eingangskanale nie exakt
denselben Messwert bei identischem Eingangssignal. Um einen
problemlosen Wechsel des Eingangs-Kanals bzw. einen Tausch der
Irinos-Box zu ermdglichen, werden die Messeingange deshalb
werksseitig digital vorabgeglichen. Der Abgleich erfolgt so, dass
maximaler negativer Nennauslenkung der Messwert -32.000
geliefert wird, in der Messtaster-Mitte der Messwert 0 und bei
maximal positiver Nennauslenkung der Messwert +32.000.

Taster- |Taster- |. . . |Taster- | o

Auslenk |Auslenk Auslenk

ung ung Auslenk ung Auslenk
Digitalwert Tesa Tesa ung Solartro | Y9

.. .. | Knabel Mahr

Halbbriic| Halbbriic IET n 1301

ke GT21 | ke GT61 AX/1/S

- 2000 - 5000 - 1000 -
- 32.000 um um - 200 um um 1000pm
0 0O um 0O um 0O um 0O um Opm
+32.000 + 2000 |+ 5000 [+ 200 + 1000 |+

Mm Mm Mm Mm 1000um
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Anschlussvariante KF27 fiir externe Anschlussbox

Bei der Anschlussvariante KF27 fir die externe Anschlussbox ist es
madglich, dass Anschlusskabel auf Seite der Anschlussbox wahrend
des Betriebes abzuziehen bzw. zu stecken. Damit kénnen
beispielsweise Messvorrichtungen wahrend des Betriebes getauscht
werden ohne dass das Irinos-System neu gestartet werden muss.

4.3 IR-AIN mit Analogeingdngen 10V

Die Irinos-Box IR-AIN ist fur den Anschluss von 8 Analog-Signalen
+10V geeignet. Sie ist in einer Standard-Ausfuhrung und in einer
Ausfihrung mit IP65-Steckverbindern erhaltlich.

Die Zusammensetzung der Geratebezeichnung ist wie folgt:

IR-AMN-8-D10-M16 - IL

IL: Slave-Box
Anzahl analoge Eingange EPI: "integrated Master”, neuer Typ

ETHIL: "integrated Master"

D10: Eingang £10V M16: Steckverbinder M16
M16IP: Steckverbinder M16. Schutzart IPG5

Box-Typ P Ansiog Inpus !

— |1 2| «—

T

8 analoge
Eingange £10V

l
T

T

Kommunikation
Slave (hier abgebildet) -«<
oder "integrierter Master'

-
-
_Irinos

L -
Schnittstellen-Ubersicht "IR-AIN"
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4.4

Schnittstellen

Die Irinos-Box IR-AIN hat folgende Schnittstellen:

o 8 Analog-Eingéngel®” £10V

o Die Beschreil?.ung des Kommunikationsteils entnehmen Sie der
allgemeinen UbersichtD®®,

Messwert-Erfassung

Die analogen Eingange werden intern synchron abgetastet (kein
Multiplexing).

Sie haben technisch bedingt nie exakt denselben Messwert bei
identischem Eingangssignal. Um einen problemlosen Wechsel des
Eingangs-Kanals bzw. einen Tausch der Irinos-Box zu ermdglichen,
werden die analogen Eingange werksseitig digital vorabgeglichen. Der
Abgleich erfolgt so, dass bei einem Eingangssignal von -10V der
Messwert -32.000 geliefert wird, bei OV der Messwert 0 und bei
+10V der Messwert +32.000.

Da die analogen Eingange sehr hochohmig sind, kann der

o Messwert # 0 sein und stark schwanken, wenn kein

l Eingangssignal angeschlossen ist. Dies ist kein Fehlverhalten,
sondern eine technisch bedingte Folge der hochwertigen

Eingangs-Eigenschaften.

IR-INC fiir Inkrementalgeber 1Vss oder TTL / RS422

--> Beachten Sie unbedingt die Applikationshinweise®™" fiir
Inkrementalgeber.

Die Irinos-Box IR-INC ist flir den Anschluss von 4 Inkrementalgebern
geeignet.

Es gibt Hardware-seitig 2 verschiedene Typen:

1. Typ IR-INC-x-SEL1VSS bzw. IR-INC-x-SELTTL

Diese TypenP*® kdnnen fiir alle 1Vss-Inkrementalgeber sowie fiir
langsame TTL/RS422-Inkrementalgeber verwendet werden.
Die Eingangskanale sind einzeln umschaltbar.
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2. Typ IR-INC-x-TTL

Dieser TypD®' kann fiir alle TTL-basierten Inkrementalgeber
verwendet werden (RS422 und SingleEnded). Er unterstitzt auch
schnelle TTL-basierte Inkrementalgeber.

4.4.1 IR-INCTypen SEL1VSS und SELTTL

--> Beachten Sie unbedingt die Applikationshinweise™" fiir
Inkrementalgeber.

Die Irinos-Box IR-INC ist flir den Anschluss von 4 Inkrementalgebern
geeignet.

Jeder Eingang kann per Software auf den Inkrementalgeber-Typ
1Vss oder den Inkrementalgeber-Typ TTL / RS422 konfiguriert
werden. Die aktuelle Eingangs-Konfiguration wird durch LEDsP*®
neben dem Steckverbinder angezeigt. Die Umschaltung kann Uber
folgende Wege erfolgen:

o Uber das Irinos-Tool. Details dazu entnehmen Sie dem
Benutzerhandbuch flir das Irinos-Tool.

o Von der Messrechnersoftware Uber einen Konfigurationsbefehl
(siehe Referenz-Handbuch der MscDIl).

Ab Werk sind die Eingange je nach Variante fir 1Vss oder
TTL/RS422 vorkonfiguriert.

Die Geratebezeichnung setzt sich wie folgt zusammen:

IR -INC - 4 - SEL1VSS - DSUB15F - IL

IL: Slave-Box
Anzahl Eingange fir Inkrementalgeber EPI: "integrated Master”, neuer Typ

ETHIL: "integrated Master”
—){DSUEHEF: Steckverbinder DSUB 15-pol. Buchse

SEL1VSS: Warprogrammiert fir 1Vss
SELTTL: Vorprogrammiert fur TTL/RS422
TTL: Far TTL/RS422 und TTL/SingleEnded

—
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Box-Typ

4 Eingange fr
Inkrementalgeber
1Wss oder
TTL/RS422

4x LED fiir
Wss

Kommunikation
Slave (hier abgebildet)
oder "integrierter Master'

Schnittstellen-Ubersicht "IR-INC"

Schnittstellen

Die Irinos-Box IR-INC hat folgende Schnittstellen:
o 4 Inkrementalgeber-Eingdngel™”

o Die Beschreibung des Kommunikationsteils entnehmen Sie der
allgemeinen UbersichtD®,

Fir die ILink-Schnittstelle®®® wird derselbe Steckverbinder
wie fur die Inkrementalgeber-Eingange verwendet.

Die Belegung des ILink-Steckverbinders ist so gewahlt, dass
Inkrementalgeber vom Typ 1Vss / TTL mit Standard-
Belegung der Fa. Heidenhain nicht beschadigt werden, wenn
sie versehentlich in die Buchse der ILink-Schnittstelle
gesteckt werden. Bei Spezial-Gebern mit hiervon
abweichender Belegung kann dies anders sein.

o~

Stecken Sie Inkrementalgeber deshalb immer nur in die
dafur vorgesehenen Eingangsbuchsen.

Inkrementalgeber-LEDs

Die Inkrementalgeber-LEDs haben folgende Bedeutung:
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LED Stati Status

Konfiguriert fur 1Vss. Kein Inkrementalgeber-

Blau dauerhaft Fehler festgestellt.

Konfiguriert flr 1Vss. Es ist ein

Blau blinkend Inkrementalgeber-Fehler aufgetreten.

Gelb dauerhaft |Konfiguriert fir TTL / RS422 mit 1x-Auswertung.

Konfiguriert fir TTL / RS422 mit 4x-Auswertung.
(Verfigbar ab IR-INC Firmware-Version
V1.5.0.24.)

Gelb lang an,
kurz aus

Spannungsversorgung

Die Inkrementalgeber werden Uber eine gemeinsame 5V - Spannung
versorgt. Diese ist so ausgelegt, dass bei Verwendung der meisten
Inkrementalgeber noch ausreichende Leistungsreserven vorhanden
sind. Details zu den Leistungsdaten entnehmen Sie dem Datenblatt.

Die Spannungsversorgung ist kanalweise gegen Uberlast /
Kurzschluss geschiitzt. Tritt eine Uberlast ein, wird die
Spannungsversorgung des betroffenen Eingangskanals sofort
abgeschaltet und dies als Fehler gemeldet. Sobald der Kurzschluss
beseitigt wurde, wird die Spannungsversorgung automatisch wieder
aktiviert.

Desweiteren ist die gemeinsame Spannungsversorgung gegen eine
Gesamt-Uberlast geschiitzt. Tritt eine Uberlast ein, wird die
Spannungsversorgung aller Eingangskanale abgeschaltet und dies als
Fehler gemeldet. Wenn dieser Fehler beseitigt wurde, muss die
Irinos-Box neu gestartet werden.

Ein Fehler in der Spannungsversorgung ist wie folgt erkennbar:

o Das Ereignis ,F24"D" wird aktiv. Bei Irinos-Boxen mit 7Z-Segment-
Anzeigel*° (Slave) erscheint die Ereignis-Meldung , F24".

o Bei Irinos-Boxen mit Status-LED™ (integrierter Master) bleibt die
LED dauerhaft an.

o Das entsprechende Bit im Hardware-Status des betroffenen
Messkanals wird gesetzt. Dieser kann durch die Messrechner-

Irinos IR Original-Betriebsanleitung © 2015 -2019 Messtechnik Sachs GmbH



Produktbeschreibungen

Software ausgelesen®” werden (siehe Referenz-Handbuch der
Kommunikations-DLL).

Messwert-Erfassung

Die Inkrementalgeber-Eingédnge werden intern synchron
abgetastet. Dabei spielt es keine Rolle, ob ein Inkrementalgeber fir
1Vss oder flir TTL / RS422 konfiguriert ist.

Fehleriiberwachung

Fir den Inkrementalgeber-Typ 1Vss konfigurierte Eingéange haben
eine kanalweise Fehleriiberwachung der Eingangssignale. Wenn alles
ok ist, leuchtet die Inkrementalgeber-LED dauerhaft blau, ansonsten
blinkt sie. Parallel dazu kénnen Fehler auf folgende Wege erkannt
werden:

o Die entsprechenden Bits im Hardware-Status des betroffenen
Messkanals werden gesetzt. Dieser kann durch die Messrechner-
Software ausgelesen®” werden (siehe Referenz-Handbuch der
Kommunikations-DLL).

o Das Ereignis ,F25"“D™ wird aktiv. Dessen Anzeige auf der 7-
Segment-Anzeige ist standardmaBig deaktiviert. In den Diagnose-
Speicher wird das Ereignis aber eingetragen.

o Bei Irinos-Boxen mit Status-LED™ (integrierter Master) bleibt die
LED dauerhaft an.

Bei einem Inkrementalgeber-Fehler wird weiterhin ein
Positionswert geliefert. Dieser kann giiltig sein, muss aber
nicht. Fiir einen zuverldassigen Betrieb der Messanlage muss
daher immer der Hardware-Status durch die Messrechner-
Software abgefragt, ausgewertet und entsprechend den
Anforderungen der Applikation reagiert werden!

4.4.2 IR-IINCTyp TTL

--> Beachten Sie unbedingt die Applikationshinweise®" fiir
Inkrementalgeber.

Die Irinos-Box IR-INC ist flir den Anschluss von 4 Inkrementalgebern
geeignet.

Jeder Eingang ist im Auslieferungszustand auf den Typ TTL / RS422
voreingestellt (A, /A, B, /B, I, /I). Er kann auch flr SingleEnded-TTL-
Signale (A, B, I) umkonfiguriert werden.
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Die Geratebezeichnung setzt sich wie folgt zusammen:

IR -INC -4 - SEL1VSS - DSUB1SF - IL

IL: Slave-Box
Anzahl Eingange fiir Inkrementalgeber EPI: "integrated Master”, neuer Typ

ETHIL: "integrated Master"
—b{DSUEHEF: Steckverbinder DSUB 15-pol. Buchse

SEL1VSS: Vorprogrammiert fir 1Vss
SELTTL: Vorprogrammiert fir TTL/RS422
TTL: Fur TTL/RS422 und TTL/SingleEnded

—

BC.‘-{-T}"CI e Inoremental snocoder
TTL "
L ]
. .1
4 Eingéange fir -
Inkrementalgeber e
TTL/RS422
oder TTL/SingleEnded -

l

2
]
(]

Kommunikation
Slave (hier abgebildet) E
oder “integrierter Master'

Schnittstellen-Ubersicht "IR-INC"

Schnittstellen
Die Irinos-Box IR-INC hat folgende Schnittstellen:
o 4 Inkrementalgeber-Eingédnge™™

o Die Beschreibung des Kommunikationsteils entnehmen Sie der
allgemeinen UbersichtD®®,

Fir die ILink-Schnittstelle®®° wird derselbe Steckverbinder
wie fur die Inkrementalgeber-Eingange verwendet.

Die Belegung des ILink-Steckverbinders ist so gewahlt, dass
Inkrementalgeber vom TTL mit Standard-Belegung der Fa.
Heidenhain nicht beschadigt werden, wenn sie versehentlich
in die Buchse der ILink-Schnittstelle gesteckt werden. Bei
Spezial-Gebern mit hiervon abweichender Belegung kann
dies anders sein.

o~
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Stecken Sie Inkrementalgeber deshalb immer nur in die
dafur vorgesehenen Eingangsbuchsen.

Inkrementalgeber-LEDs

Die Inkrementalgeber-LEDs haben folgende Bedeutung:

LED Stati Status

Gelb dauerhaft |Konfiguriert flir TTL / RS422 mit 1x-Auswertung.

Gelb lang an,

Konfiguriert fir TTL / RS422 mit 4x-Auswertung.
kurz aus

Grin lang an, Konfiguriert fur TTL / SingleEnded mit 4x-
kurz aus Auswertung.

Spannungsversorgung

Die Inkrementalgeber werden Uber eine gemeinsame 5V - Spannung
versorgt. Diese ist so ausgelegt, dass bei Verwendung der meisten
Inkrementalgeber noch ausreichende Leistungsreserven vorhanden
sind. Details zu den Leistungsdaten entnehmen Sie dem Datenblatt.

Die Spannungsversorgung ist kanalweise gegen Uberlast /
Kurzschluss geschiitzt. Tritt eine Uberlast ein, wird die
Spannungsversorgung des betroffenen Eingangskanals sofort
abgeschaltet und dies als Fehler gemeldet. Sobald der Kurzschluss
beseitigt wurde, wird die Spannungsversorgung automatisch wieder
aktiviert.

Desweiteren ist die gemeinsame Spannungsversorgung gegen eine
Gesamt-Uberlast geschiitzt. Tritt eine Uberlast ein, wird die
Spannungsversorgung aller Eingangskanale abgeschaltet und dies als
Fehler gemeldet. Wenn dieser Fehler beseitigt wurde, muss die
Irinos-Box neu gestartet werden.

Ein Fehler in der Spannungsversorgung ist wie folgt erkennbar:

o Das Ereignis ,F24"D" wird aktiv. Bei Irinos-Boxen mit 7Z-Segment-
Anzeigel*® (Slave) erscheint die Ereignis-Meldung ,,F24".
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o Bei Irinos-Boxen mit Status-LED™®* (integrierter Master) bleibt die
LED dauerhaft an.

o Das entsprechende Bit im Hardware-Status des betroffenen
Messkanals wird gesetzt. Dieser kann durch die Messrechner-
Software ausgelesen”'” werden (siehe Referenz-Handbuch der
Kommunikations-DLL).

Messwert-Erfassung

Die Inkrementalgeber-Eingédnge werden intern synchron
abgetastet. Dabei spielt es keine Rolle, fur welchen Eingangstyp sie
konfiguriert sind.

4.5 IR-DIO mit digitalen Ein-/Ausgédngen
|

Die Irinos-Box IR-DIO ist flr den Anschluss von jeweils 16 digitalen
Ein-/Ausgangen geeignet. Sie ist in drei Anschlussvarianten erhaltlich:

o Mit 4 Anschllissen M23 Buchse zum Anschluss externer
Anschlussmodule. Die Spannungsversorgung flr die Ein-/Ausgange
wird Uber einen M12-Steckverbinder eingespeist.

o Mit 4 Anschlissen M23 Buchse zum Anschluss externer
Anschlussmodule. Die Spannungsversorgung erfolgt Gber ILink (nur
flr geringe Lasten).

o Mit einem Anschluss DSUB 37-pol. zum direkten Anschluss.
Uber ein Adaptermodul (Art.-Nr. 828-5021) kdnnen die
Ein-/Ausgange auch Uber Anschlussklemmen verdrahtet werden.

Die Geratebezeichnung setzt sich wie folgt zusammen:

R -DIO - 16 - 16 - M23 - EXTP- IL

Anzahl digitale Eingange kj —|;>|IL: Slave-Box

EXTP: Externe 24V-Versorgung
SYSP: 24V-Versorgung dber ILink

M23: Steckverbinder M23
D37M: Steckverbinder DSUB 37pol. Stift

Anzahl digitale Ausgange

w
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Box-Typ

2 Anschlisse M23
fiir jewells
8 digitale Eingange

2 Anschlisse M23
fir jeweils
8 digitale Ausgange

Status-LED fiir 24V
Spannungsversorgung

Kommunikation
Slave

Schnittstellen-Ubersicht "IR-DIO-16-16-M23-EXTP-IL"

Box-Typ

Je 16 digitale
Ein-/Ausginge (ber
DSUB 37-pal.

Status-LED fiir 24V
Spannungsversorgung

Kommunikation
Slave

Schnittstellen-Ubersicht "IR-DIO-16-16-D37M-EXTP-IL"
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Box-Typ Digital 10
N esssaBbORS
ssssessse

a

e 16 digitale
Ein-/Ausginge dber
Klemmen

Status-LED fir 24V
Spannungsversorgung

kKommunikation
Slave

Schnittstellen-Ubersicht "IR-DIO-16-16-D37M-EXTP-IL" mit
Adaptermodul fir Anschlussklemmen

Schnittstellen
Die Irinos-Box IR-DIO hat (je nach Variante) folgende Schnittstellen:

o Je 16 digitale Ein-/Ausgange Uber Steckverbinder M230% oder
DSUB370%,

o 24V Spannungsversorgung fiir digitale Ein-/Ausgange tiber M120°%,

o Die Beschreibung des Kommunikationsteils entnehmen Sie der
allgemeinen UbersichtD®®,

Spannungsversorgung

Je nach Variante muss die 24V - Versorgung fur die digitalen
Ein-/Ausgange extern zugefihrt werden. Bei der M23-Variante
erfolgt dies Uber einen M12 - Steckverbinder; bei der DSUB-Variante
erfolgt dies Uber den DSUB-Steckverbinder bzw. Uber die
Klemmanschliisse des Adaptermoduls.

Eine blaue LED zeigt an, ob die 24V - Versorgung vorhanden ist.

Verwenden Sie zur Spannungsversorgung nur ein Netzteil, das der
Schutzklasse PELV entspricht.

Hinweis: Es ist mdglich als Ein- / Ausgangsspannung 12 V DC zu
verwenden. In diesem Fall leuchtet aber die Status LED nicht. Die
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Ein-/Ausgangs-LEDs leuchten nur schwach. Das Schaltverhalten der
Ein-/Ausgange bleibt unverandert.

Schutzfunktionen

Alle Ausgange sind einzeln gegen Kurzschluss geschitzt. Zusatzlich
ist die interne Ausgangselektronik gegen thermische Uberlast
geschitzt. Die verfligbare Ausgangsleistung entnehmen Sie dem
Datenblatt.

4.6 IR-TEMP fiir Thermoelemente

Die Irinos-Box IR-TEMP ist flr den Anschluss von 2
Thermoelementen geeignet.

Die Zusammensetzung der Geratebezeichnung ist wie folgt:

IR-TEMP - 2 - TCK - MINIWACK - IL

Anzahl der ; I
Thermoelement-Eingange L Slave-Box

TCK: Fur Thermoelement Typ K 44 MIMIJACK: Steckertyp "Miniatur”
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Anschlisse flr /

Thermoelemente

Fommunikation _<
Slave

Schnittstellen-Ubersicht "IR-TEMP"

Schnittstellen
Die Irinos-Box IR-TEMP hat folgende Schnittstellen:

o 2 Anschlisse flir Thermoelemente Uber Standard Miniatur-
Steckverbinder

o Die Beschreibung des Kommunikationsteils entnehmen Sie der
allgemeinen UbersichtD®,

Messwert-Erfassung

Alle Messeingange werden unabhédngig voneinander abgetastet
(kein Multiplexing). Die Abtastung erfolgt gemaB Datenblatt mit ca. 4
Hz. Dennoch ist es mdglich die Temperaturmesskanale in eine
schnelle dynamische Messung mitaufzunehmen. Bei den
dynamischen Messwerten kommt deshalb der gleiche Messwert
mehrfach. Beispielsweise kommt bei einer dynamischen Messung
mit der Abtastrate 1000 Messwerte/s jeder Temperaturwert ca.
1000 / 4 = 250 mal.

Technisch bedingt haben verschiedene Eingangskanale nie exakt
denselben Messwert bei identischem Eingangssignal. Um einen
problemlosen Wechsel des Eingangs-Kanals bzw. einen Tausch der
Irinos-Box zu ermdglichen, werden die Messeingange deshalb
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werksseitig digital vorabgeglichen. Der Temperaturwert hat die
Auflésung 0,01°C, d.h. es gilt dann beispielsweise folgende
Umrechnung:

Digitalwert | Temperatur in °C

-1.000 -10 °C
0 0 °C
+2.572 + 25,72 °C

4.7 IR-HMI1 Bedienbox

Die Irinos-Box IR-HMI1 ist eine universelle Bedienbox fiir das Irinos-
Messsystem. Alle Funktionen sind Uber Bit I/Q"" ansteuerbar bzw.
auslesbar. Aus Sicht des Irinos-Systems verhalt sie sich wie eine Box
mit 40 digitalen Ein- / Ausgangen.

Die Zusammensetzung der Geratebezeichnung ist wie folgt:
IR -HMI1-6-MNA-MPA-0-0-1IL

Anzahl 22 5mm - J L IL- Slave-Box
Tasten

MA: Ohne Schloss / Anzahl digitale Ausgéange
Zugangskontrolle

Anzahl digitale Eingange

MPA- Ausfihrung mit |
Folientastatur |

Die Bedienbox bietet folgende Bedienelemente:

o 6 Stk. 22,5mm Drucktasten, frei verwendbar, frei beschriftbar,
jeweils beleuchtbar.

o Auswahl der Maschinen-Nummer (1-99) lUber 7-Segment -
Anzeige und Tasten "+" und "-".

o Auswahl der Prifplan-Nummer (1-99) Uber 7-Segment - Anzeige
und Tasten "+" und "-".
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o 7 frei verwendbare Folientasten: 4 Pfeiltasten + "ESC" + "#" +
IIOKII

Die Bedienbox wird wie eine "normale" Irinos-Box Uber ILinkD™* mit
dem Irinos-System verbunden. Hierlber wird sie auch mit Spannung

versorgt.
F B
Auswahl der Prifplan- [<:jl [ﬂ )
p - - Frei verwendbare
bzw. Maschinen-Nr s la Folientasten
j=] - %]
=10
Ubersicht der Bedienelemente
Die Bit-Zuordnung ist wie folgt:
Bit-Nr. Eingang Ausgang
(Irinos -> PC) (PC -> Irinos
0 Drucktaste 1 (oben |Beleuchtung
links) Drucktaste 1
1 Drucktaste 2 (oben |Beleuchtung
mitte) Drucktaste 2
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Bit-Nr. Eingang Ausgang
(Irinos -> PC) (PC -> Irinos
2 Drucktaste 3 (oben |Beleuchtung
rechts) Drucktaste 3
3 Drucktaste 4 (unten |Beleuchtung
links) Drucktaste 4
4 Drucktaste 5 (unten |Beleuchtung
mitte) Drucktaste 5
5 Drucktaste 6 (unten |Beleuchtung
rechts) Drucktaste 6
6 - Reserviert
7 - Reserviert
8 Folien-Taste "Pfeil Vorgabe Prifplan-Nr.
links"
9 Folien-Taste "Pfeil Vorgabe Prufplan-Nr.
rechts"
10 Folien-Taste "Pfeil Vorgabe Prifplan-Nr.
hoch"
11 Folien-Taste "Pfeil Vorgabe Prifplan-Nr.
runter"
12 Folien-Taste "ESC" Vorgabe Prifplan-Nr.
13 Folien-Taste "#" Vorgabe Prifplan-Nr.
14 Folien-Taste "OK" Vorgabe Prufplan-Nr.
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Bit-Nr. Eingang Ausgang
(Irinos -> PC) (PC -> Irinos

15 - Ubernehme Vorgabe
Prifplan-Nr.

16 Reserviert Vorgabe Maschinen-
Nr.

17 Reserviert Vorgabe Maschinen-
Nr.

18 Reserviert Vorgabe Maschinen-
Nr.

19 Reserviert Vorgabe Maschinen-
Nr.

20 Reserviert Vorgabe Maschinen-
Nr.

21 Reserviert Vorgabe Maschinen-
Nr.

22 - Vorgabe Maschinen-
Nr.

23 - Ubernehme Vorgabe
Maschinen-Nr.

24 Aktuelle Prifplan-Nr. | Maximale Prifplan-
Nr.

25 Aktuelle Prifplan-Nr. | Maximale Prifplan-
Nr.

Irinos IR Original-Betriebsanleitung © 2015 -2019 Messtechnik Sachs GmbH




Produktbeschreibungen

Bit-Nr. Eingang Ausgang
(Irinos -> PC) (PC -> Irinos

26 Aktuelle Prifplan-Nr. | Maximale Prifplan-
Nr.

27 Aktuelle Prifplan-Nr. | Maximale Prifplan-
Nr.

28 Aktuelle Prifplan-Nr. | Maximale Prifplan-
Nr.

29 Aktuelle Prifplan-Nr. | Maximale Prifplan-
Nr.

30 Aktuelle Prifplan-Nr. | Maximale Prifplan-
Nr.

31 - Sperre Prifplan-
Auswahl

32 Aktuelle Prifplan-Nr. | Maximale Maschinen-
Nr.

33 Aktuelle Prifplan-Nr. | Maximale Maschinen-
Nr.

34 Aktuelle Prifplan-Nr. | Maximale Maschinen-
Nr.

35 Aktuelle Prifplan-Nr. | Maximale Maschinen-
Nr.

36 Aktuelle Prifplan-Nr. | Maximale Maschinen-
Nr.
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Bit-Nr. Eingang Ausgang
(Irinos -> PC) (PC -> Irinos

37 Aktuelle Prifplan-Nr. | Maximale Maschinen-
Nr.

38 Aktuelle Prifplan-Nr. | Maximale Maschinen-
Nr.

39 - Sperre Maschinen-
Auswahl

Priifplan- / Maschinen-Nr vorgeben

Die Prifplan-Nr kann durch die Messrechner-Software vorgegeben
werden. Dazu muss die Nummer zundachst Uber die Bits "Vorgabe
Priifplan-Nr." vorgegeben werden. Die Ubernahme erfolgt
anschlieBend durch eine steigende Flanke des Bits "Ubernehme
Vorgabe Prufplan-Nr.".

Aquivalent gilt dies fiir die Maschinen-Nr.

Maximale Priifplan- / Maschinen-Nr

Die maximale Prifplan-Nr kann durch die Bits "Maximale Prifplan-
Nr." vorgegeben werden.

Falls die aktuell ausgewahlte Prifplan-Nr. gréBer ist, wird sie
automatisch auf den Maximalwert begrenzt.

Ein Maximalwert von 0 bedeutet, dass die Begrenzung inaktiv ist.

Aquivalent gilt dies fiir die Maschinen-Nr.

Auwahl der Priifplan- / Maschinen-Nr sperren

Die Auswahl der Prifplan-Nr. kann durch ein aktives Bit "Sperre
Prifplan-Auswahl" gesperrt werden. Die Benutzung der Tasten "+"
und "-" ist dann ohne Funktion.

Wenn die Auswahl gesperrt ist, ist der Punkt der 7-Segment-Anzeige
aus. Andernfalls blinkt er.

Aquivalent gilt dies fiir die Maschinen-Nr.
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Speichern der Priifplan- / Maschinen-Nr

Nach einer Anderung der Priifplan- bzw. Maschinen-Nr. wird dies in
der Bedienbox permanent gespeichert (ca. 5s nach der letzten
Anderung). Nach einem Neustart des Irinos-Systems werden die
zuletzt ausgewahlte Prifplan- und Maschinen-Nr wieder angezeigt.

4.8 IR-MASTER zur Kommunikation mit dem PC
|

Die Hauptaufgabe der Irinos-Box IR-MASTER ist die Kommunikation
mit dem PC. Sie ist in zwei Varianten verfligbar:

o Die Variante IR-MASTER-IOB-64-64-0-SYSP-ETHIL hat einen
Anschluss fur den IO-Bus. Dieser ermdglicht eine Anbindung
externer I/O-Boxen mit digitalen Ein-/Ausgangen. Diese sind als
Tisch-02 und Hutschienen®™*-Version verfiigbar.

o Die Variante IR-MASTER-KB1-68-68-3-SYSP-ETHIL verfugt
zusatzlich Uber 4 digitale Eingange und 4 digitale Ausgange sowie
Uber 3 Analogeingange £10V (Abbildung).

Die Zusammensetzung der Geratebezeichnung ist wie folgt:

IR - MASTER - KB1 - 68 - 68 - 3 - SYSP - ETHIL

I0B: nur 'O-Bus i ) )
KB1: Ein-/Ausgangs-Kombination J —[>‘ ETHIL: Ethernet- & ILink-Schnittstelle

Gesamtanzahl digitaler Eingange 44 SYSP: 24V-Versorgung dber ILink

Gesamtanzahl digitaler Ausgange | |Anzah| analoger Eingange

Irinos IR Original-Betriebsanleitung © 2015 -2019 Messtechnik Sachs GmbH



Produktbeschreibungen

a1
2x2=4 = T d=4
digitale Eingénge . . iai 5
g gang am o digitale Ausgange
— Oin Daut «—
=T LB
.
3 Analog-Eingange __,_..r\_)
+10V / 16 Bit
L3 | ain C e | +—— /0-Bus

ILink-

] : Schnittstelle
Ethernet @E@
- “

Ethernet-LEDs Lk @ Spoedy

T-Segment [
* = -

Anzeige

INo

>

Schnittstellen-Ubersicht IR-MASTER-KB1

Schnittstellen

Die Irinos-Box IR-MASTER hat (je nach Ausfuhrung) folgende
Schnittstellen:

o 7-Segment-AnzeigeP*

o ILink-SchnittstelleP® zum Anschluss weiterer Slave-Boxen
o Ethernet-Schnittstelle®® zur Verbindung mit dem PC

o 2x2 digitale Eingadngel®” sowie 2x2 digitale Ausgangel®®

o 3 analoge Eingdnge 10V’

o I0-Busl™ - Anschluss zum Anschluss von I/O-Boxen

Ethernet-LEDs

Die Ethernet-LEDs haben folgende Bedeutung:

LED ,, Speed" |Status

Aus Verbindungsgeschwindigkeit 10 MBit/s
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LED ,,Speed™ |Status

Dauerhaft an | Verbindungsgeschwindigkeit 100 MBit/s

LED ,,Link" Status

Aus Keine Ethernet-Verbindung aktiv

Dauerhaft an |Ethernet-Verbindung aktiv, kein Datentransfer

Blinken Ethernet-Verbindung mit aktivem Datentransfer

I0-Bus

Der I0-Bus wird intern immer als 64 digitale Ein- / Ausgange
abgebildet. D.h. wird eine Irinos-Box IR-MASTER verwendet, sind die
ersten 64 digitalen Eingange dem IO-Bus fest zugeordnet. Gleiches
gilt fur die digitalen Ausgange. Dies gilt auch dann, wenn am IO-Bus
keine I/O-Box angeschlossen ist.

Die jeweils 4 integrierten digitalen Ein- / Ausgange werden dann
intern als Ein- / Ausgang 65..68 gezahlt.

Jeder der integrierten Ein- / Ausgange hat eine zusatzliche Status-
LED. Diese leuchtet, wenn der jeweilige Ein- / Ausgang den High-
Zustand hat.

Analoge Eingdnge

Die analogen Eingange werden intern synchron abgetastet (kein
Multiplexing).

Sie haben technisch bedingt nie exakt denselben Messwert bei
identischem Eingangssignal. Um einen problemlosen Wechsel des
Eingangs-Kanals bzw. einen Tausch der Irinos-Box zu ermdglichen,
werden die analogen Eingange werksseitig digital vorabgeglichen. Der
Abgleich erfolgt so, dass bei einem Eingangssignal von -10V der
Messwert -32.000 geliefert wird, bei OV der Messwert 0 und bei
+10V der Messwert +32.000.
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Da die analogen Eingange sehr hochohmig sind, kann der
Messwert # 0 sein und stark schwanken, wenn kein
Eingangssignal angeschlossen ist. Dies ist kein Fehlverhalten,
sondern eine technisch bedingte Folge der hochwertigen
Eingangs-Eigenschaften.

o~

4.9 IR-PU Spannungsversorgung (Industrie-Version)
I ——

Es gibt 2 verschiedene Netzteil-Typen. Welches das richtige ist,
hangt von der verwendeten Version der Master-Box ab.

Fir Applikationen mit dem Master-Typ -EPIN®, ist die Netzteil-
Baureihe IR-PU-CUSP® passend. Dies ist die bevorzugte Variante.
Hier ein Beispiel:

Fir Applikationen mit dem Master-Typ -ETHILD®, ist die Netzteil-
Baureihe IR-PU-HWSP™ passend. Dies ist die &ltere Variante, die aber
weiterhin ohne Einschrankung verfugbar ist.
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49.1 IR-PU-CUS

Die Irinos-Box IR-PU-xx-CUS-x ist ein 24V-Netzteil mit 30 bzw. 80
Watt Nennleistung zur Versorgung des Irinos-Systems. Es ist flir
raue Industrie-Umgebung ausgelegt und hat eine lange Lebensdauer.

Das Netz-Anschlusskabel enthalt den Schutzleiter (PE). Deshalb ist
kein separater Schutzleiter-Anschluss erforderlich. Der Schutzleiter
des Netz-Anschlusskabels muss aber zwingend verbunden sein.
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Power-LED

MNetz-Anschlusskabel —p

t

Anschlussstecker
M12 L-kodiert

Schnittstellen-Ubersicht "IR-PU-xx-CUS-x"

LED

Das Netzteil eine griine Power-LED. Sie zeigt den Status der 24V
Ausgangsspannung an. Sie leuchtet bei ordnungsgemaBem Betrieb
dauerhaft.

Hinweis zum Anschlussstecker M12 L-kodiert?¢:

Abweichend zum Industrie-Standard ist der Spannungsausgang Ua
nicht belegt, da dieser vom Irinos-System nicht bendtigt wird.

49.2 IR-PU-HWS

Die Irinos-Box IR-PU-50-HWS-x ist ein 24V-Netzteil mit 50 Watt
Nennleistung zur Versorgung des Irinos-Systems. Es ist flir raue
Industrie-Umgebung ausgelegt und hat eine lange Lebensdauer.

Als einzige Irinos-Box verfligt dieses Netzteil Uber keine echte ILink-
Schnittstelle®°. D.h. die ILink-Schnittstelle wird wie bei anderen
Irinos-Boxen auch durch das Netzteil ,durchgeschleift®. AuBer der
24V - Spannungsversorgung sind jedoch keine Leitungen an die
ILink-Schnittstelle angeschlossen.
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Wird das Irinos-Netzteil IR-PU-50-HWS-x als erste oder
letzte Irinos-Box der ILink-Schnittstelle angeschlossen, dann
darf die Kabelldnge zur nachsten Irinos-Box max. 30cm
betragen.

o~

Das Netz-Anschlusskabel enthalt den Schutzleiter (PE). Deshalb ist
kein separater Schutzleiter-Anschluss erforderlich. Der Schutzleiter
des Netz-Anschlusskabels muss aber zwingend verbunden sein.

Power-LED

[Link-

Metz-Anschlusskabel Schnittstelle

Schnittstellen-Ubersicht "IR-PU-50-HWS-x"

LEDs / Ausgangsleistung
Das Netzteil hat zwei LEDs:

o Die griine Power-LED zeigt den Status der 24V Ausgangsspannung
an. Sie leuchtet bei ordnungsgemaBem Betrieb dauerhaft.

o Die gelbe Last-LED (,High load") leuchtet, wenn der

Leistungsbedarf?™ des angeschlossenen Irinos-Systems ca. 80%
der Nennleistung betragt (d.h. die LED leuchtet ab ca. 40 Watt
Leistungsabgabe bei 50 Watt Nennleistung).

Auch wenn das Netzteil fir den Dauerbetrieb bei voller
Leistungsabgabe ausgelegt ist, so wird empfohlen das Netzteil nur
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mit bis zu 80% der Nennlast dauerhaft zu betreiben.
Verwenden Sie daher ein starkeres Netzteil, wenn die Last-LED
dauerhaft leuchtet.

Die meisten Verbraucher haben keine konstante Leistungsaufnahme
wahrend des Betriebs. Deshalb sollte ein Netzteil nie voll ausgelastet
werden.

Ein kurzzeitiges Aufleuchten der Last-LED wahrend des Betriebs
kann darauf hindeuten, dass das Netzteil kurzzeitig Uberlastet wird.
Dies kann zu einem instabilen Betrieb des Irinos-Systems flihren. Ein
kurzes Aufleuchten der Last-LED nach dem Einschalten ist aufgrund
des Einschaltstroms normal.

4.10 1/0-Boxen fiir den 10-Bus (Tischversion)

Die I/O-Boxen bieten die Méglichkeit an die Irinos-Box IR-MASTER
zusatzliche digitale Ein-/Ausgange anzuschlieBen. Sie sind mit dem
Irinos-System Uber den I0-Bus verbunden.

Je nach Variante hat eine I/O-Box jeweils 8 oder jeweils 16 digitale
Ein- / Ausgange.

Ein wesentliches Merkmal der I/O-Boxen in der Tischversion ist das
integrierte 50 Watt - Netzteil. Dieses versorgt sowohl die interne
Elektronik als auch die digitalen Ein-/Ausgange.
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1 oder 2 Anschlisse
fiir jeweils 8 digitale Ausg

Run-LED Status-LED T

1 oder 2 Anschlisse M23
fiir jeweils 8 digitale Eingange

LED
“Terminierung 10-Bus"

Adress-Auswahl
[O-Bus “fiir |0-Bus”

Metz-Anschlussleitung
Schnittstellen-Ubersicht 1/0-Boxen Tischversion

Schnittstellen
Die I/O-Box hat folgende Schnittstellen:
o Je 8 bzw. 16 digitale Ein-/Ausgange (iber Steckverbinder M230%,

o Anschluss fir I0-BusP™ .

Netz-Anschluss

Das Netz-Anschlusskabel enthalt den Schutzleiter (PE). Deshalb ist
kein separater Schutzleiter-Anschluss erforderlich. Der Schutzleiter
des Netz-Anschlusskabels muss aber zwingend verbunden sein. Die
24V Ausgangsspannung erflllt dann die Anforderungen der
Schutzklasse PELV.

Schutzfunktionen

Alle digitalen Ausgénge sind einzeln gegen Uberlast und
Kurzschluss geschitzt. Zusatzlich ist die interne
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Ausgangselektronik gegen thermische Uberlast geschiitzt. Die
verfugbare Ausgangsleistung entnehmen Sie dem Datenblatt.

I0-Bus - Anschluss

Die I/0O-Box verflugt Uber 2 I0-Bus Steckverbinder, damit mehrere
I/O-Boxen kaskadiert werden kénnen. Beide Anschliisse sind
gleichwertig, d.h. es spielt keine Rolle welcher welche I0-Bus -
Leitung an welchen Steckverbinder angeschlossen wird.

Wird nur eine Leitung angeschlossen, dann wird dies automatisch
erkannt. Der I0-Bus wird dann automatisch terminiert. Dies wird
durch eine leuchtende Terminierungs-LED signalisiert.

Die Auswahl der I0-Bus - Adresse (2, 4, 6 oder 8) erfolgt tiber den
rickseitigen Drehschalter.

4.11 1/0-Boxen fiir den 10-Bus (Hutschienen-Version)

Die I/0O-Boxen bieten die Méglichkeit an die Irinos-Box IR-MASTER
zusatzliche digitale Ein-/Ausgange anzuschlieBen. Sie sind mit dem
Irinos-System (iber den I0-BusP™ verbunden. Sie sind fiir die
Montage auf einer Hutschiene gedacht, z.B. im Schaltschrank.

Je nach Variante hat eine I/O-Box jeweils 8 oder jeweils 16 digitale
Ein- / Ausgange Uber Anschlussklemmen.
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digitale
Eingange 1-8

doooguon
[

10-Bus

digitale
Eingange 9-16

EA - B 18-DIO16 10-Bus

EGEEE

\ J \

J \ /

Y Y Y

digitale Spannungs- digitale
Ausgange 1-8 Versorgung Ausgange 9-16

Schnittstellen-Ubersicht I/O-Box Hutschienen-Version (16 I/0s)

digitale
Eingange 1-8

[0-Bus

I II‘I e e EA - Box [B-DIDE

‘i y e
e ONO0000.

Spannungs- digitale
) Versorgung Ausgange 1-3
Schnittstellen-Ubersicht 1/0-Box Hutschienen-Version (8 1I/0s)

Die Spannungsversorgung wird Gber die Anschlussklemme PL5
zugefihrt:
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Pin Bezeichnung |Bemerkung

1 GND_IO Bezugsmasse flr Ein-/Ausgange

2 24V _OUTPUTS ii;/ggﬁggnungsverso rgung fur digitale
3 GND Bezugsmasse flr das Modul

4 24V ﬁldcr)\(/jjpannungsverso rgung fir das

5 -

6 PE Schirm

Die Auswahl der IO-Bus — Adresse (2, 4, 6 oder 8) erfolgt Uber
den DIP-Schalter SW1. Ist die I/O-Box die letzte am I0-Bus, muss
die Terminierung Uber diesen DIP-Schalter aktiviert werden:

Schalter Funktion

On Terminierung aktiv

Off Keine Terminierung

Off |Off |Off |Off [Off [On |[Off |[IO-Bus - Adresse 2

Off |Off |Off |Off [On |Off |Off |IO-Bus - Adresse 4

Off |Off |Off |Off [On [On |[Off [IO-Bus - Adresse 6

Off |Off |Off |On |[Off [Off |Off [IO-Bus - Adresse 8
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Der DIP-Schalter SW2 muss immer folgende Schalterstellung haben:

Schalter Bemerkung

Off Off On Off Soll-Position der Schalter
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5 Steckerbelegungen

5.1 ILink-Schnittstelle
|

= Anschlusstyp: DSUB 15-pol. Buchse

Die ILink-Schnittstelle vereint Leitungen flr die Spannungsversorgung
und die Kommunikation zwischen den Irinos-Boxen in einem
einzigen Kabel / Steckverbinder. Flr einen stérungsfreien Betrieb des
Irinos-Systems ist deshalb eine hochwertige ILink-Verbindung mit
spezifischen elektrischen Eigenschaften erforderlich. Verwenden Sie
deshalb nur Kabel vom Typ IR-ILINK.

Als Steckverbinder kommt eine 15-poliger DSUB-Buchse verwendet.
In Verbindung mit dem passenden Gegenstecker kann mit dieser die
Schutzart IP65 erreicht werden. Das ILink-Kabel ist deshalb in einer
Standard-Version und in einer IP65-Version erhaltlich.

Die Spannungsversorgung wird Uber die ILink-Schnittstelle
eingespeist (siehe Abbildung). An allen anderen Pins des ILink-
Steckverbinders darf keine Leitung angeschlossen sein, da es sonst
zu stérenden Reflexionen kommen kann.

FE (Steckergehiuse) | GND

O 90000‘0‘15 O

10000??008

| 24V

Steckerbelegung Spannungsversorgung via
ILink-Schnittstelle
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zei

Pi ch |Bemerkung

1 |Dat Datenleitung 1

IL_ |Bezugsmasse fur Datenleitungen
2 |GN | (keine Verbindung zur Versorgungsmasse und zur
D [|internen Bezugsmasse der Irinos-Box)

3 |Dat Datenleitung 2

I_ (24 V - Versorgung des Irinos-Systems.
5 |24 | Muss bei der Spannungsversorgung mit Pin 6
V | verbunden sein.

I 24 V - Versorgung des Irinos-Systems.
6 |24 | Muss bei der Spannungsversorgung mit Pin 5
V |verbunden sein.

IL_

7 |Dat | Datenleitung 3
a3

8 ;Stt Detektions-Signal
IL_

9 |Dat|Datenleitung 4
a4

1 -

0
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Be
Pi zei
n ch |Bemerkung
nu
ng
1 IL_
1 Dat | Datenleitung 5
a5
1 -
2
Bezugsmasse fiir Spannungsversorgung des Irinos-
1 I_ |Systems.
3 GN
D |Muss bei der Spannungsversorgung mit Pin 15
verbunden sein.
1 IL_
Dat | Datenleitung 6
4
ab
Bezugsmasse fiir Spannungsversorgung des Irinos-
1 I_ |Systems.
5 GN
D |Muss bei der Spannungsversorgung mit Pin 13
verbunden sein.
G
e
h
a |FE |Funktionserde
u
s
e

Zur Einhaltung der giltigen EMV-Normen muss das Steckergehduse
mit Funktionserde (FE) verbunden sein. Beim Netzteil IR-PUR®® wird
dies durch die Verbindung des Steckergehauses mit der Schutzerde
(PE) der Netzleitung erreicht.
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Beachten Sie, dass mit Ausnahme der Netzteil-Box IR-PUD® alle
Irinos-Boxen nur mit Schutzkleinspannung versorgt werden darfen.
Deshalb wird auch "nur" eine Funktionserde (FE) benétigt und keine
Schutzerde (PE).

Die Belegung des ILink-Steckverbinders ist so gewahlt, dass
Inkrementalgeber vom Typ 1Vss / TTL mit Standard-Belegung der
Fa. Heidenhain nicht beschadigt werden, wenn sie versehentlich in
die Buchse der ILink-Schnittstelle gesteckt werden. Bei Spezial-
Gebern mit hiervon abweichender Belegung kann dies anders sein.

Die Kommunikation der ILink-Schnittstelle basiert auf einem Bus-
System, das am Anfang und am Ende jeweils durch einen
Abschlusswiderstand terminiert werden muss. Diese Terminierunq
erfolgt automatisch®™” : das Irinos-System erkennt die erste und
letzte Irinos-Box, in welchen die Terminierung zugeschaltet wird.
Eine eingeschaltete Terminierung wird Uber die Terminierungs-LED
zwischen den beiden ILink-Steckverbindern signalisiert.

Eine Ausnahme hiervon sind die Irinos-Netzteile vom Typ IR-PU-
HWSD™, Sitzt ein Netzteil am Anfang oder am Ende der ILink-
Verkabelung, dann darf die Kabellange zur nachsten Irinos-Box nicht
langer als 0,3m sein.

5.2 Ethernet (Master & integrierter Master)
|

= Anschlusstyp: M12 4-pol. Buchse, D-kodiert

Bei der Ethernet-Schnittstelle des Irinos-Systems handelt es sich um
eine Standard Ethernet-Schnittstelle, wie sie beispielsweise auch in
PCs integriert ist. Es werden die Datenraten 10 Mbit/s und 100
Mbit/s unterstitzt. Das Irinos-System kann dadurch mit praktisch
jeder handelstblichen Netzwerkschnittstelle verbunden werden.

Die Ethernet-Schnittstelle des Irinos-Systems hat eine ,crossover"-
Erkennung. Deshalb spielt es keine Rolle, ob ein Standard-Ethernet
Kabel oder ein gekreuztes Kabel verwendet wird.

Als Steckverbinder wird am Irinos-System eine 4-poliger M12-
Buchse (D-codiert) verwendet. Diese ist de-facto Industrie-Standard
fUr Ethernet.
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>+ +—(1) (3)— TX-
(4)

RX-

Steckerbelegung Ethernet-Schnittstelle

Pin |Bezeichnung | Bemerkung

1 TX+ Transmission Data+
2 TX- Transmission Data-
3 RX+ Receive Data+

4 RX- Receive Data-

Anschlusskabel

Passende Anschlusskabel sind von verschiedenen Herstellern
erhaltlich (z.B. Phonix Contact, Lapp, Murr Elektronik). Das
Anschlusskabel muss der Kategorie Cat 5e oder besser entsprechen.
Die Kabel von Phénix Contact haben den Vorteil, dass sie die
~SpeedConn®-Verriegelung unterstlitzen. Diese ermdglicht eine
schnelle Verriegelung des M12-Steckverbinders. Diese Kabel konnen
unter der Produktgruppe IR-CETH bezogen werden.

Die Gegenseite ist im Regelfall ein RJ45-Stecker. Bei Bedarf sind
auch Kabel mit zweitem M12 oder anderweitigen Industrie-
Steckverbindern erhaltlich.
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Die Ethernet-Schnittstelle ist zwar signal-technisch identisch
mit Echtzeit-Schnittstellen wie beispielsweise ProfiNet,
EtherCat oder Sercos. Sie ist jedoch nicht kompatibel zu
deren Echtzeit-Erweiterungen.

o~

Ethernet-Status / LEDs

Der Ethernet-Status wird neben der Ethernet-Buchse angezeigt:
Die LED ,Ethernet Link" leuchtet, wenn eine Ethernet-Verbindung
aktiv ist. Sobald Daten Ubertragen werden, blinkt diese LED.

5.3 24V DC / M12 L-kodiert
-

= Anschlusstyp: M12 5-pol. Stecker, L-kodiert

Der Steckertyp M12 L-kodiert ist ein de-facto Industrie-Standard zur
Versorgung von Geraten mit 24V DC. Beim Irinos-System wird die
Standard-Belegung verwendet.

FE

+24V +—1) (4 (+24Y)

Steckerbelegung M12 L-kodiert
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Pin |Bezeichnung |Bemerkung

1 Us +24V DC (Sensorspannung)
2 GND Bezugsmasse
3 GND Bezugsmasse

(+24V DC Aktorspannung) --> Bei Irinos
weder verwendet, noch belegt!

5 FE Funktionserde

5.4 2 digitale Eingdnge (integrierter Master)
|

= Diese Beschreibung gilt flur die digitalen Eingdnge beim
integrierten Master?®®, jedoch nicht fiir die Irinos-Box IR-
MASTERDP®, Diese unterscheiden sich in der Ausgangsleistung des
24V - Ausgangs. Ansonsten sind sie identisch.

= Anschlusstyp: M12 5-pol. Buchse, A-codiert

Jeder ,integrierte Master™*" hat 2 digitale Eingange, die auf einem
M12-Steckverbinder in de-facto Standardbelegung verfligbar sind.

Eine Besonderheit beim ,integrierten Master" ist der 24V - Ausgang:
Dieser ist intern Uber einen 1 KOhm - Widerstand mit der 24V-
Versorgung des Irinos-Systems verbunden. Er ist damit geeignet um
Taster oder Schalter zu versorgen, die an die digitalen Eingange
angeschlossen werden (z.B. FuBtaster, Handtaster).

Er ist nicht geeignet um Verbraucher, wie beispielsweise
Naherungsschalter zu versorgen! Verwenden Sie hierflr eine
separate Spannungsversorgung.

Vorkonfektionierte Anschlusskabel® fiir die digitalen Ein- /
Ausgange sind von verschiedenen Herstellern verfiigbar. Aufgrund
der SpeedCon-Verriegelung werden Kabel des Herstellers
PhénixContact empfohlen. Vom Hersteller BRAD ist ein Feld-
konfektionierbarer M12 Stecker™ verfiigbar (8A5006-315).
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24V
o Out

2 $

IN2

Steckerbelegung digitale Eingénge M12

Pin |Bezeichnung | Bemerkung
24V Ausgang
1 24V Out
Beachten Sie die Erlauterung im Text!
2 IN2 Digitaler Eingang 2
3 GND Masse-Potential flr die digitalen Eingange
4 IN1 Digitaler Eingang 1
5 -

5.5 Digitale Eingange M12 (IR-MASTER)

= Diese Beschreibung gilt fir die digitalen Eingédnge bei der Irinos-

Box IR-MASTERD®, jedoch nicht fiir den integrierten MasterS®®.
Diese unterscheiden sich in der Ausgangsleistung des 24V -
Ausgangs. Ansonsten sind sie identisch.

= Anschlusstyp: M12 5-pol. Buchse, A-codiert
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Je 2 digitale Eingange sind auf einem M12-Steckverbinder in de-facto
Standardbelegung aufgelegt . Uber den Pin ,,24V Out" kénnen
externe Komponenten, wie beispielsweise Handtaster, FuBtaster,
Endschalter, usw. direkt versorgt werden. Dazu wird die 24V -
Versorgung der ILink-SchnittstelleP®® verwendet.

Beachten Sie hierbei, dass die verfiigbare Ausgangsleistung begrenzt
ist (siehe Datenblatt). Desweiteren muss das Netzteil?3!, mit
welchem das Irinos-System versorgt wird, die entsprechende
Leistung bereitstellen kénnen.

Vorkonfektionierte Anschlusskabel® fiir die digitalen Ein- /
Ausgange sind von verschiedenen Herstellern verfiigbar. Aufgrund
der SpeedCon-Verriegelung werden Kabel des Herstellers
PhénixContact empfohlen. Vom Hersteller BRAD ist ein Feld-
konfektionierbarer M12 Stecker™* verfiigbar (8A5006-315).

IN1

(4
24V
GND+—(3) (1) out
2 O

IN2
Steckerbelegung digitale Eingénge M12
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Steckerbelegungen

Pin |Bezeichnung | Bemerkung

1 24V Out 24V Ausgang

2 IN2 Digitaler Eingang 2

3 GND Masse-Potential flr die digitalen Eingange
4 IN1 Digitaler Eingang 1

5 -

5.6 Digitale Ausgange M12 (IR-MASTER)
|

=2>Anschlusstyp: M12 5-pol. Buchse, A-codiert

Je 2 digitale Ausgange sind auf einem M12-Steckverbinder in de-
facto Standardbelegung aufgelegt. Uber den Pin ,24V Out" kdnnen
externe Komponenten direkt versorgt werden.

FUr die digitalen Ausgange wird die 24V - Versorgung der ILink-
Schnittstelle®° verwendet. Beachten Sie hierbei, dass die verfiigbare
Ausgangsleistung begrenzt ist. Desweiteren muss das Netzteil?®',
mit welchem das Irinos-System versorgt wird, die entsprechende
Leistung bereitstellen kénnen.

Vorkonfektionierte AnschlusskabelP* fiir die digitalen Ein- /
Ausgange sind von verschiedenen Herstellern verfligbar. Aufgrund
der SpeedCon-Verriegelung werden Kabel des Herstellers
PhénixContact empfohlen. Vom Hersteller BRAD ist ein Feld-
konfektionierbarer M12 Stecker™* verfiigbar (8A5006-315).
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Steckerbelegungen

2 $

OuUT2
Steckerbelegung digitale Ausgénge M12

Pin | Bezeichnung | Bemerkung

1 24V Out 24V Ausgang

2 ouT2 Digitaler Ausgang 2

3 GND Masse-Potential fur die digitalen Eingange
4 OouUT1 Digitaler Ausgang 1

5 -

5.7 Digitale Ein- / Ausgange M23 (IR-DIO-16-16-M23-xx-IL) sowie

1/O-Boxen fiir |10-Bus
|

= Anschlusstyp: M23 16-pol. Buchse

Je 8 digitale Ein- bzw. Ausgange sind auf einem M23-Steckverbinder
aufgelegt.

Ein passender GegensteckerD® ist beispielsweise vom Hersteller
PhénixContact erhaltlich.

Die M23 - Steckverbinder sind fur den Anschluss von externen
Anschlussmodulen gedacht, wie sie von verschiedenen Herstellern
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Steckerbelegungen

erhaltlich sind (z.B. MurrElektronik, Turck, Weidmiller,
PhonixContact, Erni, Escha).

Auf Anfrage kdnnen vorkonfektionierte Anschlussmodule als
Ergéanzung zum Irinos-System geliefert werden. Aufgrund der
groBen Typenvielfalt am Markt, gibt es kein Standardmodul.

Steckerbelegung digitale Ein-/Ausgdnge M23

Irinos IR Original-Betriebsanleitung © 2015 -2019 Messtechnik Sachs GmbH



Steckerbelegungen

Pin Bezeichnung | Bemerkung

1 24V 24V Ausgang

2 IN1 / OUT1 Digitaler Ein-/Ausgang 1 bzw. 9
3 IN2 / OUT2 Digitaler Ein-/Ausgang 2 bzw. 10
4 IN3 / OUT3 Digitaler Ein-/Ausgang 3 bzw. 11
5 IN4 / OUT4 Digitaler Ein-/Ausgang 4 bzw. 12

Schutzleiter (gilt nur fir die separat

6 PE versorgte Variante IR-DIO-16-16-D37-
EXTP-IL)

7 IN5 / OUT5S Digitaler Ein-/Ausgang 5 bzw. 13

8 IN6 / OUT6 Digitaler Ein-/Ausgang 6 bzw. 14

9 IN7 / OQUT7 Digitaler Ein-/Ausgang 7 bzw. 15

10 IN8 / OUTS8 Digitaler Ein-/Ausgang 8 bzw. 16

11 GND Masse-Potential fur die digitalen Ein- bzw.

Ausgange

5.8 Spannungsversorgung fiir digitale Ein-/Ausgiange M12
(IR-DIO-16-16-M23-EXTP-IL)

-
= Anschlusstyp: M12 5-pol. Stecker, A-codiert

Uber den M12 - Steckverbinder werden die digitalen Ein-/Ausgénge
mit Spannung versorgt.
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Steckerbelegungen

Verwenden Sie zur Spannungsversorgung nur ein Netzteil, dessen
Ausgangsspanung der Schutzklasse PELV entspricht!

Vorkonfektionierte Anschlusskabel?®* sind von verschiedenen
Herstellern verfligbar, z.B. PhénixContact.

GND

HORONO,
OIS

24V In

Steckerbelegung Spannungsversorgung
uber M12

PE

Pin | Bezeichnung | Bemerkung

1 24V In 24V Eingang

2 -

3 |GND Masse-Potential fir die digitalen Eingange
4 |-

5 |PE Schutzleiter

Irinos IR Original-Betriebsanleitung © 2015 -2019 Messtechnik Sachs GmbH
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5.9 Digitale Ein-/Ausgdnge DSUB 37 (IR-DIO-16-16-D37-EXTP-IL)
|

= Anschlusstyp DSUB 37-pol., Stift (Stecker)

Alle digitale Ein- / Ausgénge sind auf einem einzigen DSUB-
Steckverbinder aufgelegt. Uber denselben Steckverbinder erfolgt
auch die Spannungsversorgung der digitalen Eingange mit 24V (d.h.
diese mussen eingespeist werden).

Wenn nur die digitalen Eingange verwendet werden, so kann auf die
Versorgung mit 24V verzichtet werden. Die Bezugsmasse GND
muss aber auf jeden Fall angeschlossen werden.

Zur Erreichung der Schutzart IP65 sind geeignete DSUB-Geh&usel®
des Herstellers FCT / Molex fiir den Anschlussstecker erforderlich.
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H
24V | 'y I
4V _In
0 24V _In
24V In G
0 GND
GND 0 O
o OUT16
IN16 0
o OUT15
IN15 o
o OUT14
IN14 0
0 OUT13
IN13 o
0 OUT12
IN12 0
O OUT1
IN11 0
O OUT10
IN10 0
0 oUTY
ING O
o OUTS
ING 0
QO OUTT
IN7 O
Q OUTE
ING o o
, o OUTS
INS o
o OUT4
N4 o
o OUT3
IN3 o
O OUT2
IN2 o
o O OUT1
0
| O
H

Steckerbelegung DSUB37 fiir
digitale Ein-/Ausgdnge

Pin | Bezeichnung :emerkun Pin | Bezeichnung
1 IN1 Eingang 1 20 |OUT1 Ausgang 1
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Steckerbelegungen

Pin | Bezeichnung :emerkun Pin | Bezeichnung
2 IN2 Eingang 2 21 |0OUT2 Ausgang 2
3 IN3 Eingang 3 22 [OUT3 Ausgang 3
4 IN4 Eingang 4 23 |0OUT4 Ausgang 4
5 IN5 Eingang 5 24 |OUTS5 Ausgang 5
6 IN6 Eingang 6 25 |0OUT6 Ausgang 6
7 IN7 Eingang 7 26 |OUT7 Ausgang 7
8 IN8 Eingang 8 27 |OUTS8 Ausgang 8
9 IN9 Eingang 9 28 [OUT9 Ausgang 9
10 |IN1O Eingang 10 |29 |OUT10 Ausgang 10
11 [IN11 Eingang 11 |30 |OUT11 Ausgang 11
12 |IN12 Eingang 12 |31 |OUT12 Ausgang 12
13 [IN13 Eingang 13 |32 [OUT13 Ausgang 13
14 |IN14 Eingang 14 |33 |OUT14 Ausgang 14
15 |IN15 Eingang 15 |34 [OUT15 Ausgang 15
16 [IN16 Eingang 16 |35 |OUT16 Ausgang 16
Bezugsmas Bezugsmas
17 |GND E(ienf[/];usgén 36 |GND ?ienf%usgén
ge ge
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Steckerbelegungen

Pin | Bezeichnung :emerkun Pin | Bezeichnung
24V
18 |24V_In 24V 37 |24V _In Spannungsv
Spannungsv ersorgung
ersorgung (Eingang)
(Eingang)
19 |24V_In

5.10 Analog-Eingdange 10V (IR-MASTER & IR-AIN)

= Anschlusstyp M16 7-pol., Buchse

Je Steckverbinder ist ein analoger Eingang £10V aufgelegt:

AN_GND VRef +10V

PWR_24V Aln+
Steckerbelegung analoge Eingénge 10V
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Pin | Bezeichnung | Bemerkung

Positiver Eingang des differentiellen

1 Ain+ :
Analogeingangs.

Negativer Eingang des differentiellen

2 Ain- ;
Analogeingangs.

3 VRef_+10V +10 V Referenzspannung (Ausgang)

Bezugsmasse fur Analogeingang (Ain+ / Ain-)

4 AN_GND und Referenzspannung VRef_+10V.

5 PWR_GND Bezugsmasse flir 24V Spannungsausgang

6 PWR_24V 24V Ausgang

Passende Gegenstecker M160% sind von verschiedenen Herstellern
verfugbar, z.B. von Fa. Binder.

Achtung: Fir M16IP sind passende Gegenstecker erforderlich;
"normale" M16-Stecker passen hier je nach Hersteller nicht.

Trennung des Massebezugs

Wie die gesamte interne Spannungsversorgung der Irinos-Box, ist
auch die Bezugsmasse filr die Analog-Signale AN_GND galvanisch
von der ILink-Spannungsversorgung (24V) getrennt. Folglich sind
auch die Analog-Bezugsmassen von zwei Irinos-Boxen galvanisch
voneinander getrennt. Alle Analog-Eingange innerhalb einer Irinos-
Box haben jedoch dieselbe Bezugsmasse.

Diese Trennung des Massebezugs verhindert die Entstehung von
Masseschleifen, die in der Praxis haufig zu Problemen fihren.
Voraussetzung ist jedoch ein korrekter Anschluss der analogen
Signalquellen an das Irinos-System.

Irinos IR Original-Betriebsanleitung © 2015 -2019 Messtechnik Sachs GmbH



Steckerbelegungen

AN_GHND = AN_GND
1 Irinos-Box A Irinos-Box B l

Analog AN_GND / VRef —Ii |_|_ AN_GND / VRef Analog

In1 In1
Analog AN_GND / VRef AN_GND / VRef Analog

In2 In2
Analog AN_GND / VRef AN_GND / VRef Analog

Inn Inn

|
| Protection | [ Protection | | Protection | [ Protection |
ILink ===k = =etfc.
|
| GND /1 2av

Bezugsmasse der Analog-Eingdnge

Anschluss von analogen Signalquellen

Folgende Abbildung zeigt Beispiele fir den Anschluss von analogen
Signalquellen. Wie in der folgenden Abbildung gezeigt, sollte die
analoge Bezugsmasse AN_GND einer Irinos-Box nicht direkt mit
einer anderen Bezugsmasse verbunden werden. Verbinden Sie diese
Uber einen Widerstand RExt, um eine hohe Messwertstabilitat zu
erhalten (Darstellungen A und C). Die WiderstandsgréBe ist abhangig
von der Applikation. In den meisten Fallen ist ein 1 kOhm -
Widerstand angemessen.

Bei Single-ended Messungen muss der Eingang AIn- mit der
Bezugsmasse GND der Signalquelle verbunden werden. Diese
Verbindung sollte mdglichst nah an der Signalquelle erfolgen, wenn
die Bezugsmasse wie empfohlen uber den Widerstand RExt getrennt
wird (Darstellung B). Ohne den Widerstand sollte die Verbindung
moglichst nah an der Irinos-Box erfolgen, z.B. im Steckverbinder
(Darstellung D).
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©

High
dccuracy

High Low
accuracy

daccuracy

Low
accuracy

Differential analog
signal source

AN+ e—

Al —

GND =

Differential analog
signal source

Aln+  —i

Aln- —

GND =

Single-ended analog

signal source

AN+ e—

GND =

Single-ended analog

signal source

AN+ e—

GND =

REHt

REHt

Irinos
analog input

e A\ [N+

e AlN-

L— AN_GND

Irinos
analog input

b— Aln+

)— Aln-

— AN_GND

Irinos
analog input

e AlN+

e AlN-

L— AN_GND

Irinos
analog input

e Al

)— Aln-

— AN_GND

Anschluss von analogen Signalquellen

Ausgang VRef_+10V

Uber den Ausgang VRef_+10V kann eine hochohmige Messschaltung

mit einer Referenzspannung beaufschlagt werden. Dies ist
beispielsweise flir den Anschluss von Mess-Potentiometern

erforderlich (siehe folgende Abbildung).

Beachten Sie die im Datenblatt angegebene maximale

Strombelastbarkeit dieser Referenzspannung.
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Irinos
analog input

Potentiometer
e \/REf +10V

et AN_GND

Anschluss-Beispiel "Potentiometer an Analog-Eingang"”

24 Ausgang zur Versorgung von Analog-Sensoren

An jedem Analog-Eingang stehen 24V zur Versorgung von Analog-
Sensoren, wie beispielsweise Temperatur-Messwandlern zur
Verfligung. Diese 24V werden aus der ILink-Spannungsversorgung®®'
entnommen. Die maximale Strombelastbarkeit entnehmen Sie dem
Datenblatt.

Folgende Abbildung zeigt ein Anschluss-Beispiel flr einen Gber das
Irinos-System versorgten Analog-Sensor. Da das Bezugspotential
des Analog-Eingangs (AN_GND) vom Bezugspotential der 24V-
Versorgung getrennt ist, mussen diese Uber einen externen
Widerstand miteinander verbunden werden.

I —1— PWR 24V
supply input -
ANt —— s [} | 11+
e 4| 11 -
GND e —t— AN GHND
I'-'lExt
—t PWR_GHD

Anschluss-Beispiel "Analog-Sensor an Analog-Eingang"”

5.11 10-Bus M9-Steckverbinder fiir IR-MASTER sowie 1/O-Boxen
|

= Anschlusstyp M9 4-pol., Buchse
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Flr einen zuverlassigen Betrieb des I0-Bus sollten vor-
konfektionierte Kabel verwendet werden. Diese sind in
verschiedenen Ausfuhrungen erhaltlich.

Der I0-Bus muss an beiden Enden terminiert werden. In der Irinos-
Box IR-MASTER ist die Terminierung integriert. Der Eingang ,TERM"
wird deshalb hier nicht verwendet. Bitte beachten Sie, dass aus
Kompatibilitatsgrinden der Eingang TERM mit der Bezugsmasse GND
im Kabel gebrickt werden sollte. Die ,TERM"-Leitung darf nicht
zwischen beiden Kabel-Enden verbunden sein.

DATA_H DATA_L

2 ©
OO

GND TERM
Steckerbelegung 10-Bus M9

Pin Bezeichnung Bemerkung

1 GND Bezugsmasse

Datenleitung High-

2 DATA_H
Pegel

3 DATA_L Datenleitung Low-
Pegel
Terminierungs-

4 TERM Erkennung (Eingang;

bei IR-MASTER nicht
verwendet)
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5.12 10-Bus DSUB-Steckverbinder fiir /O-Boxen
|

= Anschlusstyp DSUB Buchse oder Stecker

FUr einen zuverlassigen Betrieb des IO-Bus sollten vor-
konfektionierte Kabel verwendet werden. Diese sind in
verschiedenen Ausfiuhrungen erhaltlich.

Pin Bezeichnung Bemerkung

1 }

2 DATA_L Datenleitung Low-
Pegel

3 GND Bezugsmasse

4 ;

5 B}

° GND Bezugsmasse

7 DATA_H Datenleitung High-
Pegel

8 B}
(An den IO-Boxen
kann hier je nach Typ

° - +24V DC aufgelegt
sein. Verbinden Sie
diesen Pin daher
niemals.)

5.13 Eingange fiir induktive Messtaster (IR-TFV)
|

= Anschlusstyp M16 5-pol. 270°, Buchse
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Je Steckverbinder kann ein induktiver Messtaster angeschlossen
werden. Die Steckerbelegung entspricht dabei dem Standard des
jeweiligen Messtasters.

MT_IN

GND ee

PHASE1\—(1) (5)—/PHASE2

Steckerbelegung "Messeingang fir induktive
Messtaster M16"

Pin | Bezeichnung | Bemerkung
Bildet zusammen mit PHASE2 das Sinus-
1 PHASEL Erreger - Signal (Sinus-Oszillator)
2 GND Bezugsmasse
3 MT_IN Messeingang (Messsignal des Messtasters)
4 -
Bildet zusammen mit PHASE1 das Sinus-
> PHASE2 Erreger — Signal (Sinus-Oszillator)

5.14 Anschluss KF27 fiir Anschlussbox fiir induktive Messtaster
(IR-TFV)

= Anschlusstyp DSUB 25-pol., Buchse
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Bitte beachten Sie: die Messgenauigkeit und Messwertstabilitat wird
maBgeblich durch die verwendete Verkabelung bestimmt. Flr einen
zuverlassigen Betrieb sollten nur die vor-konfektionierten
Anschlusskabel verwendet werden.

LED o)
{:} -5V
+5Y
MT _IN1
MT N2
- O L
MT N4
- 0 MT_INS
MT IMNG
- 0 MT _INT
MT _INB 0
GHD
GHD
O GHD
PHASEZ
O‘ PHASE?Z
PHASE? O
PHASEZ
PHASE1
O PHASE1
PHASE1 0
(o) PHASE1
O 5
13

O

Steckerbelegung zur Anschlussbox fiir
induktive Messtaster

Pin Bezeichnung Bemerkung
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Pin Bezeichnung Bemerkung

Anschluss einer
2 LED externen LED. Wird
nicht verwendet.

Positive analoge
3 +5V Versorgungsspannun

g

Messeingang 2
4 MT_IN2 (Messsignal des
Messtasters 2)

Messeingang 4
5 MT_IN4 (Messsignal des
Messtasters 4)

Messeingang 6
6 MT_IN6 (Messsignal des
Messtasters 6)

Messeingang 8
7 MT_IN8 (Messsignal des
Messtasters 8)

8 GND Bezugsmasse

9 PHASE2 Bildet zusammen mit
PHASE1 das Sinus-
Erreger - Signal

10 PHASE2 (Sinus-Oszillator)

11 PHASE1 Bildet zusammen mit
PHASE2 das Sinus-
Erreger - Signal

12 PHASE1 (Sinus-Oszillator)

13 -
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Pin Bezeichnung Bemerkung

15 -5V

Messeingang 1
16 MT_IN1 (Messsignal des
Messtasters 1)

Messeingang 3
17 MT_IN3 (Messsignal des
Messtasters 3)

Messeingang 5
18 MT_INS (Messsignal des
Messtasters 5)

Messeingang 7
19 MT_IN7 (Messsignal des
Messtasters 7)

20 GND
Bezugsmasse

21 GND

22 PHASE?2 Bildet zusammen mit
PHASE1 das Sinus-
Erreger - Signal

23 PHASE2 (Sinus-Oszillator)

24 PHASE1 Bildet zusammen mit
PHASE2 das Sinus-
Erreger - Signal

25 PHASE1 (Sinus-Oszillator)

5.15 Inkrementalgeber 1Vss oder TTL / RS422 (IR-INC)
|

= Anschlusstyp DSUB 15-pol., Buchse
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Zur Erreichung der Schutzart IP65 sind geeignete DSUB-Geh&usel?®
des Herstellers FCT / Molex fir den Anschlussstecker erforderlich
(Typ FWA2GA).

Fir die ILink-SchnittstelleP® wird derselbe Steckverbinder
wie fur die Inkrementalgeber-Eingange verwendet.

Die Belegung des ILink-Steckverbinders ist so gewahlt, dass
Inkrementalgeber vom Typ 1Vss / TTL mit Standard-
Belegung der Fa. Heidenhain nicht beschadigt werden, wenn
sie versehentlich in die Buchse der ILink-Schnittstelle
gesteckt werden. Bei Spezial-Gebern mit hiervon
abweichender Belegung kann dies anders sein.

o~

Stecken Sie Inkrementalgeber deshalb immer nur in die
dafur vorgesehenen Eingangsbuchsen.

O O
SIN+ —10 g A+ —10 9
o] SIN- o] A
GND — O o GND O o
COS+ — O B+ — O
(o) COS- (o) B-
+5V L0 o +5V O o
0 0
o] o]
© o REF+ © o REF+
REF- L O o REF- L O o
2 g
O | O |

Steckerbelegung Inkrementalgeber-Eingang 1Vss bzw. TTL / RS422

. Bezeichnungl | Bezeichnung
Pin Vss TTL Bemerkung
1Vss: Sinus-
1 SIN+ A+ Spur positive
Signalleitung

Irinos IR Original-Betriebsanleitung © 2015 -2019 Messtechnik Sachs GmbH




Steckerbelegungen

Pin

Bezeichnungl
Vss

Bezeichnung
TTL

Bemerkung

TTL / RS422:
A-Spur positive
Signalleitung

GND

GND

Bezugsmasse

COS+

B+

1Vss: Cosinus-
Spur positive
Signalleitung

TTL / RS422:
B-Spur positive
Signalleitung

+5V

+5V

+5V
Spannungsvers
orgung flr
Inkrementalgeb
er

Nicht belegt.

Die ILink-
Schnittstelle
fuhrt auf
diesem Pin
+24V.

Nicht belegt.

Die ILink-
Schnittstelle
fuhrt auf
diesem Pin
+24V.

REF-

REF-

Referenzmarke
negative
Signalleistung

SIN-

1Vss: Sinus-
Spur negative
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. Bezeichnungl | Bezeichnung
Pin Vss TTL Bemerkung

Signalleitung

TTL/ RS422:
A-Spur
negative
Signalleitung

1Vss: Cosinus-
Spur negative
Signalleitung

11 COs- B- TTL/ RS422:
B-Spur
negative
Signalleitung

12 - -

Nicht belegt.

Die ILink-

13 - - Schnittstelle
verwendet
diesen Pin als
Bezugsmasse.

Referenzmarke
14 REF+ REF+ positive
Signalleitung

Nicht belegt.

Die ILink-

15 - - Schnittstelle
verwendet
diesen Pin als
Bezugsmasse.
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Montage

6 Montage

> Lesen Sie vor der Montage unbedingt die Sicherheitshinweisel?°.

6.1 Priifen der Lieferung
|

Vorgehensweise:

o Wenn Sie die Lieferung entgegen nehmen, prifen Sie die
Verpackung auf sichtbare Transportschaden.

o Wenn Transportschaden vorhanden sind, reklamieren Sie die
Lieferung beim zustandigen Spediteur. Lassen Sie unverziglich die
Transportschaden durch den Spediteur bestatigen.

o Packen Sie die Irinos-Komponenten am Bestimmungsort aus.

o Bewahren Sie die die Originalverpackung fir einen erneuten
Transport auf.

o Prifen Sie den Verpackungsinhalt und Ihre extra bestellten
Zubehdrteile auf Vollstandigkeit und Beschadigungen. Wenn der
Verpackungsinhalt unvollstandig oder beschadigt ist oder nicht
Ihrer Bestellung entspricht, informieren Sie unverzlglich den
Lieferanten.

o Bewahren Sie auch die mitgelieferten Unterlagen auf. Sie gehéren
zum Irinos-System.

Bei Irinos-Boxen ist Folgendes im Lieferumfang enthalten:
o Irinos-Box
o Begleitblatt

o Warnhinweis DHCP-Server (nur bei IR-MASTER und , integrierter
Master")

o 2 Abdeckkappen flr die ILink-Steckverbinder (nur bei IR-MASTER
und ,integrierter Master")

Bei Kabeln ist das jeweilige Kabel im Lieferumfang enthalten.

Folgende Tabelle zeigt den Lieferumfang des Zubehdrs fur das
Irinos-System:
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Artikel

Lieferumfang

IR-MHRM-1
Hutschienen-Adapter

o Hutschienen-Adapter

o 2 Befestigungsschrauben Inbus
M4 Senkkopf zur Befestigung
des Hutschienen-Adapters an
einer Irinos-Box

IR-MFFM-1
Befestigungs-Flansch

o Befestigungs-Flansch

o 2 Befestigungsschrauben Inbus
M4 Senkkopf zur Befestigung
des Befestigungs-Flanschs an
einer Irinos-Box

o Befestigungs-Adapter

Montagestander fur Item-Profil

IR-MITEM-40 :

Befestigungs-Adapter fiir Trem- | ° 2 Befestlgungsschrauben .Inbus

Profil M4 Linsenkopf zur Befestigung
des Befestigungs-Adapters an
einer Irinos-Box

IR-MWIP-40

o 2 Montagewinkel

IR-MIPL-8-ABB179
Beschriftungstrager

o Beschriftungstrager

o 3 Befestigungsschrauben Inbus
M3 Linsenkopf zur Befestigung
des Beschriftungstragers an
einer Irinos-Box
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6.2 Auswahl des Standorts

Die Irinos-Boxen sind als Feldgerate sowohl flr den Einsatz in
geschlossenen Gehausen, z.B. im Schaltschrank, als auch fir eine
Platzierung an oder in der Nahe der Messvorrichtung geeignet.

Insbesonders bei gréBeren Anlagen ist die Platzierung in der Nahe
der Messvorrichtung zu bevorzugen. Sie bietet zwei wichtige
Vorteile:

o Die Leitungen der Messtaster, Inkrementalgeber und sonstiger
Sensoren kénnen sehr kurz ausgeflihrt werden. Die Qualitat der
Analogsignale am Messeingang ist dadurch besonders gut. Zudem
vereinfacht dies die Leitungsverlegung fern von mdglichen
Stoérquellen.

o Der Tausch eines Messtasters, z.B. bei einem Defekt, ist einfacher.

Berlicksichtigen Sie flir einen stérungsfreien Betrieb des Irinos-
Systems:

Platzieren Sie die Irinos-Boxen immer fern von mdoglichen
Storquellen, wie z.B. Umrichtern oder Motorleitungen.

Ein wichtiger Faktor bei der Auswahl des geeigneten Standorts ist die
IP-Schutzart. Zwar sind die meisten Irinos-Komponenten auch in
einer Variante mit besonders hohem IP-Schutz verfligbar. Damit
dieser eingehalten werden kann, sind jedoch geeignete
Steckverbinder der angeschlossen Leitungen erforderlich. Die
meisten der am Markt Ublichen Messtaster und Inkrementalgeber
haben jedoch Steckverbinder mit einer niedrigen Schutzart (z.B.
IPOO oder IP40). Zur Erreichung der Schutzart mulssten diese
Steckverbinder getauscht werden.

Es ist deshalb empfehlenswert die Irinos-Boxen so zu platzieren,
dass ein geringer IP-Schutz ausreichend oder gar keine IP-Schutz
erforderlich ist.

Die Irinos-Boxen haben eine geringe Eigen-Warmeentwicklung und
sind flr Industrie-Ubliche Umgebungstemperaturen ausgelegt.
Zudem ist die integrierte Messelektronik besonders Temperatur-
stabil.

Wahlen Sie trotzdem einen Standort mit moderaten
Umgebungstemperaturen. Der zuldassige Temperaturbereich ist im
jeweiligen Datenblatt angegeben. Vermeiden Sie insbesonders die
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Platzierung in der Nahe von Warmequellen wie z.B. Kuhlk&érper
anderer Gerate oder Heizelemente.

6.3 Befestigung der Irinos-Boxen
|

6.3.1 Direkte Befestigung uber riickseitige Gewindehiilsen

Jede Irinos-Box verfugt Gber 2 riickseitige Gewindehilsen"™” M4,
Damit ist eine direkte Befestigung maéglich.

Beachten Sie bei der Befestigung folgende Limitierungen:

o Die maximale Einschraubtiefe betragt 7 mm. Wahlen Sie
Schrauben mit passender Lange.

o Das maximale Anzugsmoment betragt 2 Nm.

o Uben Sie keine Querbelastung auf die Gewindehiilsen aus. Sie
kdnnen sonst abfallen.

0 > 2 Gewindehillsen M4

s max. Einschraubtiefe: Tmm
s max. Anzugsmoment: 2Mm

# Keine Querbelastung

e

Befestigung lber riickseitige Gewindehllse

6.3.2  Befestigung an einer Hutschiene

= Zur Befestigung an einer Hutschiene ist der Adapter IR-
MHRM-1 erforderlich.

Der Hutschienen-Adapter IR-MHRM-1 wird bereits vormontiert

ausgeliefert (siehe Abbildung). Er wird Gber 2 mitgelieferte Inbus-
Schrauben an der Rickseite der Irinos-Box befestigt.
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Die Irinos-Box kann dann an einer Hutschiene TS35 befestigt
werden. Dazu wird die Irinos-Box von oben in die Hutschiene
eingehangt. AnschlieBend von oben driicken, bis die Befestigung an
der Unterseite der Hutschiene einrastet.

Hutschienen-Adapter IR-MHRM-1

o max. Anzugsmoment: 2Mm

2 ¥ Inbus M4x10

Senkkopf » Keine Querbelastung

Befestigung des Hutschienen-Adapters IR-MHRM-1

Front-Befestigung liber Befestigungs-Flansch

= Zur Front-Befestigung ist der Befestigungs-Flansch IR-
MFFM-1 erforderlich.
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Der Befestigungs-Flansch wird Uber 2 mitgelieferte Inbus-Schrauben
an der Rlckseite der Irinos-Box befestigt (siehe Abbildung).

AnschlieBend kann die Irinos-Box von vorne Uber die drei ,, Schllssel-
Locher" montiert werden, beispielsweise an einer Schaltschrank-
Wand.

s max. Anzugsmoment: 2Mm
2 % Inbus Mdx10

Senkkopf s Keine Querbelastung

Befestigung des Befestigungs-Flanschs IR-MFFM-1

6.3.4  Befestigung an 40mm Item-Profil

= Zur Befestigung am Item-Profil ist der Befestigungs-Winkel
IR-MITEM-40 erforderlich.

Der Befestigungs-Winkel wird Uber 2 mitgelieferte Inbus-Schrauben
an der Rlckseite der Irinos-Box befestigt:
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2 ¥ Inbus M4x10

: | » max. Anzugsmoment: 2Mm
Zylinderkopf i |

o Keine Querbelastung

Montage der Irinos-Box am Befestigungswinkel

AnschlieBend kann die Irinos-Box von vorne Uber die zwei
»~Schllssel-Lécher" an einem Item-Profil montiert werden. Hierzu
sind passende Nutensteine sowie Schrauben flir das Item-Profil
erforderlich. Diese sind nicht im Lieferumfang des
Befestigungswinkels enthalten.
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6.3.5

Montage des Befestigungswinkels am Item-Profil

Montagestander fiir 40mm Item-Profil

Zum Aufbau des Montagestanders sind
e der Montage-Stander IR-MWIP-40 sowie
e ein 40mm Item-Profil

erforderlich. Das Item-Profil ist nicht im Lieferumfang des
Montagestanders enthalten. Seine Lange bestimmt, fur wieviele
Irinos-Boxen der Montagestander geeignet ist.

Zur Bearbeitung des Item-Profils ist ein Gewindeschneider M8
erforderlich.
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Vorgehensweise

1. Schneiden Sie in die Mittelbohrung der beiden Enden des Item-
Profils mit einem Gewindeschneider M8 jeweils ein Gewinde ein.

2. Befestigen Sie die beiden Montagewinkel des Montagestanders
wie in folgender Abbildung dargestellt seitlich am Item-Profil.
Beachten Sie dabei, dass es einen linken und einen rechten
Montagewinkel gibt.

3. Optional kann auf der Oberseite des Montagestanders ein
Schutzblech montiert werden, um die Steckverbinder vor
herabtropfenden Flissigkeiten zu schitzen. Dieses ist nicht im
Lieferumfang enthalten.

Seitenansicht des Montagestanders

Gesamtansicht des fertigen Montagestanders
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Folgende Abbildungen zeigen einen Beispiel-Aufbau des
Montagestanders flr 4 Irinos-Boxen.

Rickansicht des Montagestédnders

6.4 Leitungen anschlieBen
|

Eine ordnungsgemaBe Verkabelung ist entscheidend flir den
stérungsfreien Betrieb des Irinos-Systems. Beachten Sie
deshalb folgende Regeln:

o Verlegen Sie alle Leitungen raumlich getrennt von
madglichen Stérquellen, wie beispielsweise Umrichtern oder
Motorleitungen.

o~
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o Vermeiden Sie unndtig lange Leitungen. Vermeiden Sie
insbesonders , Kabelschleifen®.

o Alle Messleitungen sowie die ILink-Kabel missen
ausreichend geschirmt sein.

o Verwenden Sie die Verriegelungsmechanismen der
Steckverbinder.

o Vermeiden Sie mechanische Belastungen, die auf die
Leitungen einwirken kdnnen.

Achten Sie beim Einsatz in Schleppketten auf hierfur
geeignete Leitungen.

Versehen Sie alle nicht verwendeten Steckverbinder mit
einer Schutzkappe.

Flhren Sie den Anschluss der Leitungen im ausgeschalteten Zustand
durch.

Die Anschlussreihenfolge ist unerheblich. Aufgrund der Zuganglichkeit
wird aber folgende Reihenfolge empfohlen:

a) Ethernet-Verbindung herstellen.
b) ILink-Verkabelung herstellen.

c) Messtaster und digitale Ein- / Ausgange anschlieBen.

6.4.1 ILink-Verkabelung

Eine Veranderung der ILink-Verkabelung darf nur im

o ausgeschalteten Zustand durchgefiihrt werden. Bereits eine

l sehr kurze Unterbrechung der ILink-Verkabelung flhrt zu
einem Kommunikationsfehler. Das System muss dann neu

gestartet werden.

Grundlagen

o Die ILink-Schnittstelle ist ein Bussystem in Linientopologie. Jede
Irinos-Box hat 2 ILink-SteckverbinderP®.

o Es werden immer zwei Irinos-Boxen miteinander Uber ein ILink-
Kabel verbunden. Bei der ersten und letzten Irinos-Box bleibt
jeweils ein ILink-Steckverbinder unbenutzt. Verwenden Sie die mit
der Master-Box mitgelieferten Abdeckkappen als Schutz flr diese
beiden Steckverbinder.
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o Eine manuelle Terminierung ist nicht erforderlich. Die notwendige
Terminierung nimmt das Irinos-System beim Einschalten
automatisch vor.

Die erste und letzte Box zeigen die Terminierung durch das
Leuchten der Terminierungs-LED (blau) an. Diese befindet sich
zwischen den beiden ILink-Steckverbindern. Bei allen anderen
Boxen muss die Terminierungs-LED aus sein.

o Es spielt grundsatzlich keine Rolle, in welchen der beide ILink-
Steckverbinder™ ein ILink-Kabel gesteckt wird. Diese sind
technisch identisch.

Einzige Ausnahme ist die Master-Box, wenn diese nicht als erste
oder letzte Box verwendet wird. Hier entscheidet der Anschluss
iber die Reihenfolge der Adressierung®” (= Nummerierung) der
Slave-Boxen. Die Nummerierung beginnt bei den Slave-Boxen, die
an den oberen ILink-Steckverbinder angeschlossen sind.

Es wird daher empfohlen die Master-Box immer als erste oder
letzte Irinos-Box zu verwenden. Somit muss bei einem Austausch
der Master-Box die Anschluss-Reihenfolge nicht berlcksichtigt
werden. Ausgenommen hiervon ist das Netzteil IR-PUR®®, da dieses
nicht adressiert wird.

o Die maximal zuldssige Gesamt-Lange der ILink-Verkabelung
betragt 20m.

o Ist die Netzteil-Box IR-PU50D0 die erste oder letzte Box, dann darf
die Leitungslange zur nachsten Box maximal 0,3m betragen.

o Beachten Sie, dass je Irinos-System nur eine Irinos-Box mit
Ethernet-Schnittstelle zulassig ist (d.h. nur eine Master-Box IR-
MASTERDP® oder ,integrierter Master"D®). Mit mehreren Master-
Boxen kann die ILink-Kommunikation nicht funktionieren.

o Ein Irinos-System darf aus maximal 32 Irinos-BoxenD?® bestehen
(inklusive Master-Box).

Vorgehensweise

Verbinden Sie benachbarte Irinos-Boxen jeweils Uber ein ILink-
Verbindungskabel. Achten Sie dabei besonders darauf, dass die
DSUB-Steckverbinder ausreichend mit beiden Schraub-Bolzen

verriegelt sind.

Folgende Abbildung zeigt eine beispielhafte ILink-Verkabelung:
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6.4.2

IR-PUSD IR-MASTER IR-TFV IR-INC IR-AIN

Beispiel ILink-Verkabelung

Versehen Sie die beiden nicht bendtigten DSUB-Buchsen mit den
Schutzkappen, die der Master-Box beigelegt sind.

10-Bus - Verkabelung

= Dije I0-Bus - Verkabelung wird nur benétigt, wenn an die Master-
Box IR-MASTER I/0-Boxen™? (iber den I0-Bus™" angeschlossen
werden.
Fiir die Irinos-Boxen vom Typ IR-DIOP* wird keine I0-Bus -
Verkabelung benétigt, da diese iiber ILink®®® angeschlossen
werden.

Grundlagen
o Der I0-Bus ist ein Bussystem in Linientopologie.

o Die Irinos-Box IR-MASTERP® bildet den Anfang des Bussystems. Es
kdnnen maximal 4 I/O-Boxen mit jeweils maximal 16 digitalen
Ein-/Ausgangen angeschlossen werden.

o Die letzte I/O-Box muss terminiert werden.
Bei der Tischversion®? erfolgt die Terminierung automatisch und
wird durch die Terminierungs-LED signalisiert.
Bei der Hutschienen-Version®™* muss die Terminierung manuell
Uber einen DIP-Schalter aktiviert werden.

o Jede I/O-Box muss manuell adressiert werden. Dazu muss die
Adresse der jeweiligen I/O-Box via Kodierschalter bzw. DIP-
Schalter eingestellt werden.

Zulassig sind die Adressen 2, 4, 6 und 8. Jede dieser Adressen darf
nur einmal vergeben werden.

o Die maximal zuldssige Gesamt-Lange der I0-Bus - Verkabelung
betragt 20m.

Vorgehensweise
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o Stellen Sie die Adressen der anzuschlieBenden I/O-Boxen ein (->
Tischversion®2 / -> Hutschienen-Version?#).

o Wenn I/O-Boxen der Hutschienen-Version™* verwendet werden:
Aktivieren Sie die Terminierung bei der I/O-Box, die am Ende des
I0-Bus angeschlossen wird. Deaktivieren Sie die Terminierung bei
allen anderen I/O-Boxen.

o Verbinden Sie benachbarte I/0O-Boxen Uber die I0-Bus -
Verbindungskabel.

6.4.3  Ethernet-Verbindung herstellen

Bei der Ethernet-SchnittstelleP®® des Irinos-Systems handelt es sich
um eine Standard Ethernet-Schnittstelle, wie sie beispielsweise auch
zur IT-Vernetzung verwendet wird. Das Irinos-System kann daher
grundsatzlich auch mit Standard-Ethernet-Switches verwendet
werden.

Die Datenkommunikation zwischen dem Irinos-System und dem PC
ist fehlertolerant aufgebaut, so dass bei einem Paketverlust
automatisch eine Ubertragungswiederholung durchgefiihrt wird.
Diese Wiederholung fuhrt jedoch immer zu einer nennenswerten
Verzégerung bei der Verfligbarkeit der Messwerte. Eine
Ubertragungswiederholung solite deshalb in der Praxis eine
Ausnahme sein.

Um die Anzahl der Ubertragungswiederholungen zu minimieren, wird
deshalb eine direkte — Verbindung zwischen dem Irinos-
System und dem PC dringend empfohlen. \Verbinden Sie dazu die
Ethernet-Schnittstelle des Irinos-Systems mit einer freien Ethernet-
Schnittstelle des PCs. ErfahrungsgemaB treten
Ubertragungswiederholungen dadurch praktisch nie auf.

Ein Betrieb des Irinos-Systems Uber Router, VPN-Verbindungen,
Funk-Verbindungen (WLAN) oder Ahnlichem, ist nicht vorgesehen.

Die Ethernet-Schnittstelle des Irinos-Systems hat eine automatische
»Cross-Over-Erkennung". Es spielt somit keine Rolle, ob ein 1:1
Ethernet-Kabel oder ein gekreuztes Ethernet-Kabel verwendet wird.

Im Auslieferungszustand ist der DHCP-Server des Irinos-
Systems aktiviert. Dies ist die ideale Einstellung fur eine
direkte Verbindung zum PC.

~

Bevor die Irinos-Box in einem IT-Netzwerk betrieben wird,
muss der DHCP-Server Uber eine direkte Verbindung
deaktiviert werden. Dies geschieht Uber das Irinos-Tool.
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Nahere Informationen dazu enthnehmen Sie der
Dokumentation des Irinos-Tools.

6.4.4 Induktive Messtaster anschlieRen

SchlieBen Sie die Messtaster an die dafir vorgesehenen
Messeingangel™ an. Beachten Sie dabei:

Induktive Messtaster durfen nur an die daftr geeignete Irinos-Box
IR-TFVD*' angeschlossen werden.

SchlieBen Sie Messtaster vom Typ ,Tesa Halbbriicke"™ nur an die
Irinos-Box IR-TFV-8-TESA-... an.

SchlieBen Sie Messtaster vom Typ ,Knabel IET" nur an die Irinos-Box
IR-TFV-8-IET-... an.

Den Typ kdnnen Sie auch der Box-Beschriftung™' entnehmen.

Versehen Sie alle nicht benutzen Eingangsbuchsen mit einer
Schutzkappe. Diese sind separat erhaltlich.

6.4.5 Inkrementalgeber anschlieBen

SchlieBen Sie die Inkrementalgeber (1Vss oder TTL/RS422) an die
dafiir vorgesehenen Eingangsbuchsen™ an. Beachten sie dabei:

Fir die ILink-Schnittstelle®®® wird derselbe Steckverbinder
wie fur die Inkrementalgeber-Eingange verwendet.

Die Belegung des ILink-Steckverbinders ist so gewahlt, dass
Inkrementalgeber vom Typ 1Vss / TTL mit Standard-
Belegung der Fa. Heidenhain nicht beschadigt werden, wenn
sie versehentlich in die Buchse der ILink-Schnittstelle
gesteckt werden. Bei Spezial-Gebern mit hiervon
abweichender Belegung kann dies anders sein.

o~

Stecken Sie Inkrementalgeber deshalb immer nur in die
dafur vorgesehenen Eingangsbuchsen.

Die Messeingdnge sind flr die Inkrementalgeber-Typen 1Vss oder
TTL/RS422 vorkonfiguriert. Wird der jeweils andere Typ
angeschlossen, so funktioniert die Messwerterfassung nicht korrekt.
Eine Beschadigung des Messeingangs oder Inkrementalgebers ist
jedoch nicht médglich.

Versehen Sie alle nicht benutzen Eingangsbuchsen mit einer
Schutzkappe. Diese sind separat erhaltlich.
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6.4.6  Analogsensoren anschlieen

SchlieBen Sie die Analogsensoren an die dafur vorgesehenen
EingangsbuchsenP®” an.

Versehen Sie alle nicht benutzen Eingangsbuchsen mit einer
Schutzkappe. Diese sind separat erhaltlich.

6.4.7 Digitale Ein-/Ausgédnge anschlieBen

SchlieBen Sie die digitalen Ein-/Ausgange an die daflir vorgesehenen
Eingangsbuchsen bzw. Klemmen an.

Versehen Sie alle nicht benutzen Eingangsbuchsen mit einer
Schutzkappe. Diese sind separat erhaltlich.
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Inbetriebnahme und Kennenlernen

7 Inbetriebnahme und Kennenlernen

7.1  Erste Schritte
|

Das Irinos-System ist so konzipiert, dass in den meisten Fallen keine
Konfiguration des Systems oder der Komponenten erforderlich ist.
Ausnahmen hiervon sind:

o Konfiguration der Netzwerkeinstellungen®*?, sofern keine Default-
Werte verwendet werden sollen.

o Konfiguration der Inkrementalgeber-Eingange, sofern ein anderer
als der vorparametrierte Inkrementalgeber-Typ verwendet werden
soll.

Sobald die Montage und Verkabelung?™ durchgefiihrt wurde, kann
das Irinos-System sofort eingeschaltet werden, indem das Netzteil
mit Spannung versorgt wird.

7.2  Box-Adressierung
|

Alle Irinos-Boxen werden nach dem Einschalten automatisch
adressiert. Die Master-Box hat immer die Adresse 0. Die Slave-
Boxen werden fortlaufend in der Reihenfolge hummeriert, wie sie
angeschlossen sind. Die Box-Reihenfolge ist auch ausschlaggebend
fur die initiale Nummerierung der Messeingange bzw. der digitalen
Ein-/Ausgange.

Folgende Abbildung zeigt einige Beispiele fir die Box-Adressierung:
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Beispiele fir die Box-Adressierung

Platzierung der Master-Box

Eine Besonderheit ergibt sich, wenn die Master-Box nicht die erste
oder letzte Irinos-Box ist, d.h. an beide ILink-Steckverbinder?® der
Master-Box sind jeweils Slave-Boxen angeschlossen. In diesem Fall
beginnt die Nummerierung bei den Slave-Boxen, die am oberen
ILink-Steckverbinder der Master-Box angeschlossen sind. Sie wird
anschlieBend bei den Slave-Boxen fortgesetzt, die am unteren ILink-
Steckverbinder der Master-Box angeschlossen sind. Es wird
empfohlen, die Master-Box als erste oder letzte Irinos-Box
einzusetzen. Ausgenommen hiervon ist das Netzteil IR-PUDP®, da
dieses nicht adressiert wird.

Adressierungs-Vorgang

Die Dauer des Adressierungs-Vorgangs ist abhangig von der Anzahl
der angeschlossenen Boxen. Typischerweise dauert er nur wenige
Sekunden. Mit vielen Irinos-Boxen kann er bis zu 15s dauern.

Bevor eine Box eine Adresse zugewiesen bekommen hat, drehen
sich die Elemente der 7-Segment-Anzeige im Uhrzeigersinn:

Irinos IR Original-Betriebsanleitung © 2015 -2019 Messtechnik Sachs GmbH



Inbetriebnahme und Kennenlernen

Nach erfolgter Adressierung wird die Box-Nummer auf der 7-
Segment-AnzeigeP*® angezeigt. Ausnahme ist die erste Box mit 7-
Segment-Anzeige: bei dieser wird zunachst die IP-Konfiguration
angezeigt und erst anschlieBend die Box-Nummer.

Terminierung

Im Rahmen der Box-Adressierung werden auch die erste und die
letzte Box ermittelt. Bei beiden wird automatisch die Terminierung
aktiviert. Dies wird durch eine blau leuchtende LED signalisiert, die
sich zwischen den ILink-Steckverbindern befindet. Bei allen anderen
Irinos-Boxen darf diese LED nicht leuchten.

Test

Folgende Prifungen sollten nach dem erstmaligen Einschalten
durchgefuhrt werden:

o Prifen Sie, ob alle Slave-Boxen eine Adresse zugewiesen
bekommen haben.

o Priifen Sie, ob die Terminierungs-LED an der ersten und an der
letzten Irinos-Box leuchtet. Bei allen anderen Irinos-Boxen muss
sie aus sein.

7.3  Netzwerk-Konfiguration
|

Die Master-Box des Irinos-Systems hat einen integrierten DHCP-
Server. Dieser ist im Auslieferungszustand aktiviert. Die IP-Adresse
des Irinos-Systems ist 192.168.3.99, die Subnetz-Maske
255.255.255.0. Sofern die Ethernet-Schnittstelle des PCs als
~DHCP-Client™ konfiguriert ist, bekommt er beim Verbindungsaufbau
automatische eine IP-Adresse aus dem Adressbereich
192.168.3.100 bis 192.168.3.254 zugewiesen. Es ist dann keine
Netzwerk-Konfiguration erforderlich.

Im Auslieferungszustand ist der DHCP-Server des Irinos-
o Systems aktiviert. Dies ist die ideale Einstellung flir eine
l direkte Verbindung zum PC.
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Bevor die Irinos-Box in einem IT-Netzwerk betrieben wird,
muss der DHCP-Server Uber eine direkte Verbindung
deaktiviert werden. Dies geschieht Uber das Irinos-Tool.
Nahere Informationen dazu entnehmen Sie der
Dokumentation des Irinos-Tools.

Falls die Nutzung der DHCP-Funktion nicht gewlnscht ist, gibt es 2
Mdéglichkeiten:

a) Der DHCP-Server an der Master-Box bleibt aktiviert. Der PC erhalt
aber eine feste IP-Konfiguration. Verwenden Sie hierzu
beispielsweise folgende Netzwerkeinstellungen am PC:
IP-Adresse: 192.168.3.98
Subnetzmaske: 255.255.255.0

b) Der DHCP-Server an der Master-Box wird (iber das Irinos-Tool?™
deaktiviert. Die IP-Adresse der Irinos-Box kann frei vergeben
werden. Der PC erhalt eine feste IP-Konfiguration.

Die genaue Vorgehensweise hierzu entnehmen Sie der
Dokumentation des Irinos-Tools.

Ob die Netzwerkverbindung funktioniert, kann am Einfachsten tber
den Web-Server®™ des Irinos-Systems getestet werden. Offnen Sie
dazu einen Webbrowser und geben Sie in die Adresszeile die IP-
Adresse des Irinos-Systems ein. Bei einer funktionierenden
Netzwerkverbindung erscheint nun die Webseite mit der

Messwertanzeige. Unter "Erste Hilfe: Netzwerkverbindung"~" ist die
typische Vorgehensweise bei Verbindungsproblemen beschrieben.

7.4 Irinos-Tool
|

Das Irinos-Tool ist ein Konfigurations- und Testwerkzeug flir das
Irinos-System. Zu seinem Funktionsumfang gehdéren:

o Andern der Netzwerk-Konfiguration des Irinos-Systems.
o Erzeugen der Konfigurations-Datei Msc.cfg fiir die MscDIP™ .

o Ubersicht der verfiigbaren Messkanile.

o Konfiguration der Inkrementalgeber-Eingédnge™’ (1Vss oder
TTL/RS422).

o Diagnose der Inkrementalgeber-Signale (1Vss).
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o Anzeige der statischen Messwerte.

o Ubersicht der an ein Irinos-System angeschlossenen Irinos-Boxen.
o Durchflihren von Firmware-Updates.

o Auslesen und Speichern des Diagnose-Speicher™ - Inhaltes.

Weitere Informationen entnehmen Sie der separat verfiigbaren
Dokumentation des Irinos-Tools.

Es wird empfohlen das Irinos-Tool auf dem an das Irinos-System
angeschlossenen Messrechner bereit zu halten, so dass es im
Diagnose-Fall schnell als Hilfsmittel herangezogen werden kann. Flr
das Irinos-Tool fallen keine Lizenzgebuhren an, solange es
ausschlieBlich in Verbindung mit dem Irinos-System verwendet wird.

[ o Irinos Tool V2.0.1.0 | Messtechnik Sachs | MSCDLL: APL 1.2 DLL: 1.20 | AES V1.0.0.0 s s = i |
Menu Grundkonfiguration

‘ IP Konfiguration | Direkte IP Eingabe | Kanatuordnung| Inventarliste |Sthsche Messung | Dynamische Messung | Diagnose—Eintrﬁge‘

Detailierte Informationen zu jeder Box sind per Doppelkiick auf die Tabellenzeile abrufbar. Fiir weitere Funktionen Box selektieren und die Schaltflichen unten verwenden.

Irinos Box Log. Box-... Typ Bezeichnung MAC-Adresse Firmware-Version Ereignis

0 IR-INC4-SEL1VSS-D15F LBox 0 A0-BB-3E-E0-00-0A SWV0.4.0.3

1 IR-TFV-8-TESA-M16-IL LBox1 A0-BB-2E-E0-01-17 SWV0.4.0.1
< i r
Absolutzeit setzen Ereigniskonfiguration anzeigen Firmware Update

_ [26.01.2016 12:30:23] Datei gespeichert: S:\B37Win\ITool\source_XE8\MSC.cfg

Irinos-Tool

7.5 \Web-Server

Das Irinos-System verflgt Uber einen integrierten Web-Server, der
als Inbetriebnahme- und Diagnose-Hilfe dient. Der Zugriff auf den
Web-Server erfolgt von einem Webbrowser wie beispielsweise
InternetExplorer oder Firefox. Geben Sie dazu die IP-Adresse des
Irinos-Systems in die Adresszeile des Webbrowsers ein
(Auslieferungszustand 192.168.3.99).
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Die Darstellung der Webseiten wurde mit den Webbrowsern
InternetExplorer 11, Firefox und Chrome erfolgreich
getestet. Aufgrund der unterschiedlichen Interpretation von
Standards, kann eine einwandfreie Funktion nicht mit allen
Browsern und Browser-Versionen garantiert werden.

~

Es stehen 4 verschiedene Webseiten zur Verfigung:

Measurement (aktuelle Messwerte)

Auf der Webseite "Measurement" werden die aktuellen Messwerte
der Messeingange sowie der aktuelle Zustand der digitalen Eingange
live angezeigt (Updaterate ca. 4 Hz).

Damit konnen:

o Die Messtaster bereits zu einem Zeitpunkt eingestellt und getestet
werden, an dem noch keine Messrechner-Software zur Verfiigung
steht.

o Die vom Irinos-System gelieferten Messwerte mit denjenigen
verglichen werden, welche die Messrechner-Software anzeigt.
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@ hitp://192.168.3.99/ 0~ & | @rrinosv20
Measurement Values
Channel list Probe Digits
Irinos Box 0| CH 1 : 9
Box 0| CH 2 I 0
Measurement
Network Box 0| CH 3 ' 5
Inventory 0
) ! Box 0| CH 4 =)
Diagnostic
Box 1| CH 1 . 0
Box 1| CH 2 . 0
Box 1|CH3 I -1
Box 1| CH 4 I 0
Box 1|CH5 I 0
Box 1| CHB . 0
Box 1|CH7 . 0
Box 1|CH 8 I 0
Digital Input
Digital input list Input Status Bits
sepm | 2.8.00.8.8.8. 1.8
Network

Auf der Webseite "Network" werden Konfigurations- und
Statusinformationen zur Netzwerkverbindung mit dem PC
angezeigt:

e & http://192.168399/WebNetworks 0 ~ & fl @ prinosv2,0 Rl
Network
IP Address 192.168.3.99
Irinos MAC Address AO-BB-3E-E0-00-0A
Measurement TX packets 83171
Network RX packets 103825
Inventory
Diagnostic Eth errors 0
Inventory
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Auf der Webseite "Inventory" wird eine Ubersicht aller im Irinos-
System vorhanden Irinos-Boxen mit den wichtigsten Box-
Informationen angezeigt:

[P
e B hitp//192168399 Weblnventory 0 + G [ @ rinosv2o ok TH
Box 0 ~
Serial PRT_INC-
IPI nos Device IR-INC-4-SEL1VSS-D15F-ETHIL

Measurement MAC Address AQ-BB-3E-E0-00-0A

Network Order Number 828-5013

Inventory

Diagnostic Firmware Version Vv0.4.0.1

Hardware Version 1.0

Hardware Revision 1

Sample Period 50 us

Channels 4 channels (32-bit)
Digital Inputs 2

Digital Qutputs 0
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Information Beispiel Beschreibung
Serial 1001234 Seriennummer der
Irinos-Box
. IR-INC-4-SEL1VSS- |Bezeichnung der
Device

D15F-ETHIL

Irinos-Box

MAC Address

AO-BB-3E-E0-00-0A

Eindeutige MAC-
Adresse der Irinos-
Box.

Bestellnummer.

Order Number 828-5013 Diese Nummer
beginnt immer mit 8.
Firmware Version |V1.0.0.11 V_erS|onsnummer der
Firmware.
Hardware Version (V1.1 Versionsnummer der
Mess-Hardware.
Kompatibilitatskennu
Hardware Revision |1 ng der Hardware fir
die Firmware.
Sample Period 50 ps Interne

Abtastperiode in ps.

Channels

4 channels (32-bit)

Anzahl der
Messkanale und
interner Datentyp der
jeweiligen
Messkanale.

Anzahl der an der

Digital Inputs 2 Box verflugbaren
digitalen Eingange
Anzahl der an der

Digital Outputs 0 Box verfligbaren

digitalen Ausgange
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Diagnostic (Diagnose-Speicher)

Auf der Webseite Diagnostic wird der Inhalt des Diagnose-Speichers
Irinos-Boxen angezeigt:

der einzelnen

@ hitp://192.168.3 99/ Webl

Diagnostics

L - & | @ rrinosv20

Diagnostic memory - Master (2 Messages)

Diagnostic Id System Time Abs. Time
Irinos
1 System (1) 0 0000-00-00
00:00:00:000
Measurement
Network 2 System (1) 324582150 0000-00-00
Inventory 00:00:00:000
Diagnostic

Diagnostic memory - Slave 1 (3 Messages)

Diagnostic Id System Time Abs. Time

1 Sine- 10845360 2016-01-08
oscillator 12:04:10:663

(15)

2 System (1) 0O 0000-00-00
00:00:00:000

3 System (1) 319085180 0000-00-00
00:00:00:000

Module

0x2400

0x2400

Module

0x2800

0x2400

0x2400

Line

138

265

Line

138

138

265

Event

System
started

Diag
memory
cleared

Event

Probe
short
circuit.

System
started

Diag

memory
cleared

Firmware
Version |

V0.4.0.1

V0.4.0.1

Firmware
Version

V0.4.0.1

V0.4.01

V0.4.01
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Spalte Beispiel Bedeutung

Typ des Diagnose-

Diagnostic-Id Sine-oscillator (15) L G
Ereignisses"- .

ILink-ZeitP3° in ps seit
Einschalten des Irinos-
Systems. (Diese

System Time 15364470 interne Zeit ist flr alle
Irinos-Boxen eines
Systems identisch.)
Datum und Uhrzeit, an
dem das Ereignis

Abs. Time 2016-01-08 aufgetreten ist.

12:04:10:663 Jahr-Monat-Tag

Stunde:Minute:Sekund
e:Millisekunde

Module 0x2800
Zusatz-Informationen
fir den Support.

Line 138

Event Probe short circuit. Hilfs-Text fur das

Ereignis.

Firmware-Version, mit
Firmware-Version |V0.4.0.1 welcher das Ereignis
aufgetreten ist.
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8 Messung / Steuerung via MscDII

=> Weitere Informationen finden Sie im Referenzhandbuch zur
MscDII.

=>» Fur die Anwendung der MscDIl stehen Beispiel-Programme in
verschiedenen Programmiersprachen zur Verfligung.

8.1 Einleitung
|

Die MscDll ist das Bindeglied zwischen der Applikationssoftware
(Messrechner-Software) und dem Irinos-System. Uber sie erfolgt
sowohl das Auslesen von Messwerten und Statusinformationen, als
auch die System-Parametrierung.

Die MscDll setzt direkt auf den Windows API-Funktionen flir die IP-
basierte Kommunikation sowie flr das Thread-Management und
Timing auf. Dadurch ist sie mit verschiedenen Windows-Versionen
verwendbar. Sie wurde erfolgreich mit den Windows-Versionen XP
32 Bit sowie 7, 8 und 10 (32 & 64 Bit) getestet.

Innerhalb der DLL lauft ein eigener Thread, der die Kommunikation
steuert. Die DLL-Funktionen Ubergeben diesem Thread Daten bzw.
umgekehrt.

Die Kommunikation zum Irinos-System erfolgt Uber UDP/IP. Die DLL
wiederholt ein Datenpaket automatisch, bei einem Verlust. Fur die
Nutzung des Irinos-Systems wird eine Ethernet-Direktverbindung
zum Messrechner empfohlen. Komplexe Netzwerkstrukturen, wie
beispielsweise umfangreiches Routing, Tunneling, VPN, etc. werden
aus Timing-Grinden nicht unterstitzt.

In diesem Kapitel sind verschiedene Ablaufe und Besonderheiten der
Anwendung der MscDIl beschrieben. Die detaillierte Spezifikation der
einzelnen Befehle / Opcodes ist im Referenzhandbuch aufgeftihrt.

Es ist grundsatzlich méglich Gber die MscDIl mehrere Irinos-Systeme
gleichzeitig anzusprechen. Aufgrund der modularen Konzeption des
Irinos-Systems, macht dies jedoch keinen Sinn. Im Folgenden wird
deshalb immer nur auf die Kommunikation zu einem Irinos-System
eingegangen.

8.2 Grundlagen
|

Der Grundgedanke des Irinos-Systems ist, dass jegliche Echtzeit-
Funktionen innerhalb des Irinos-Systems stattfinden. Der PC oder
die Kommunikationskandle missen keine weiteren
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Echtzeitanforderungen erfillen. Dadurch kann das Irinos-System mit
Standard-Windows-Installationen betrieben werden. Erweiterungen
wie beispielsweise eine ,Echtzeit-Kernel-Erweiterung" sind nicht
erforderlich.

Dazu werden die Echtzeit-Daten in der Irinos-Box gepuffert. In der
Praxis ist eine langere Kommunikationsunterbrechung zwar die
Ausnahme. Je nach Parametrierung kann sie aber sogar flr einige
hundert Millisekunden aussetzen, ohne dass es zu Datenverlust
kommt.

Der Datenaustausch zwischen dem PC und dem Irinos-System wird
von der MscDIl im Hintergrund automatisch gesteuert. Er muss durch

die Applikation lediglich einmalig beim Verbindungsaufbaul*
parametriert werden.

Ein Datenaustausch wird immer vom PC gestartet. Ein Telegramm
wird zum Irinos-System gesendet und auf eine Antwort gewartet.
Das Irinos-System sendet niemals ein Telegramm, ohne vorher
durch den PC dazu aufgefordert zu werden. Nach Erhalt der Antwort
wird der nachste Austauschzyklus gestartet, wenn die sogenannte
~Sende-Periode"™ abgelaufen ist.

Die Uberwachung der Dateniibertragung erfolgt durch Timeouts.
Geht ein Datenpaket verloren, so wird nach Ablauf des Timeouts die
Ubertragung des Paketes wiederholt. Erst bei mehreren vergeblichen
Ubertragungsversuchen gilt die Kommunikation als gestort.

Innerhalb eines Datenpaketes kdnnen verschiedene Arten von Daten
enthalten sein, z.B. Messwertel*, Bit I/Os?™ und der Hardware-
StatusP"™ (siehe Abbildung). Das Packen bzw. Entpacken der
Datenpakete Ubernimmt die MscDIl. Die Applikation muss und kann
hier nichts tun.
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Paralleler Datenaustausch uber die MscDIl

In traditionellen Systemen werden Daten von einer oder mehreren
Messkarten mit Hilfe der APIs der jeweiligen Karten eingelesen. Da
die Messkarten von verschiedenen Herstellern produziert werden,
mussen oft mehrere APIs mit verschiedenen Strategien in die
Anwendungssoftware integriert werden. Mit dem Irinos-System
werden alle Daten, die flir eine Messung erforderlich sind, an einer
Schnittstelle geblindelt, der MscDIl. Es andert sich immer nur die
Anzahl der Messkanale bzw. der Ein-/Ausgangs- Bits.

Der deutlichste Unterschied zu anderen Systemen ist die Art und
Weise, wie Messwerte gelesen werden:

Das Irinos-System Ubertragt diese Werte im Hintergrund. Messwerte
werden nicht explizit von einem Board gelesen. Stattdessen
aktualisiert die MscDIl diese Werte zu einem vordefinierten Intervall.
Die Anwendungssoftware wird bei Ankunft der Daten benachrichtigt.
Die Daten kénnen dann gelesen und zur Anzeige, Speicherung, etc.
verwendet werden.
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8.3  Statische vs. dynamische Messung
|

Die MscDIl unterscheidet zwischen zwei verschiedenen Mess-Modi:
der statischen Messung und der dynamischen Messung. Beide
kdnnen gleichzeitig verwendet werden. Im Folgenden soll zunachst
eine Ubersicht iber diese Mess-Modi gegeben werden. Ausfiihrlicher
sind sie in den jeweiligen Kapiteln beschrieben (-> Statische

Messung®™® / -> Dynamische Messung®™ ).

Die statische Messung™™ liefert kontinuierlich Messwerte. Die
Messwerte sind weder synchronisiert, noch werden sie in Echtzeit
Ubertragen. Die typischen Update-Rate liegt je nach Box-Anzahl und
Konfiguration bei rund 30-100 Hz je Kanal. Sie ist damit flr eine
Vielzahl von Messaufgaben vollkommen ausreichend.

Die Anwendung der statischen Messung ist sehr einfach. Nachdem
sie Uber die MscDIl gestartet wurde, werden die Messwerte
regelmaBig vom Irinos-System abgefragt und in einem von der
Applikation bereitgestellten Puffer abgelegt. Die Applikation wird
benachrichtigt, sobald neue Messwerte eingegangen sind. Die zuletzt
eingegangenen Messwerte kdnnen jederzeit durch die Applikation
aus dem Puffer ausgelesen werden.

Die statische Messung wird oft auch verwendet, um wahrend einer
dynamischen Messung eine Online-Anzeige der aktuellen Messwerte
zu haben.

Die dynamische MessungP® wird verwendet, um synchronisierte
Echtzeit-Messwerte mit einer maximalen Abtastrate von 10.000
Messwerten/s pro Kanal zu erhalten.

Eine dynamische Messung ist immer zeitlich begrenzt.
Typischerweise dauert sie einen Messzyklus lang, was ein paar
Sekunden entspricht. Jeder Messwert ist entweder mit einer Zeit
oder einer Position (z.B. Winkel) verbunden. Die Messwerte werden
zunachst im internen Speicher des Irinos-Systems in Echtzeit
abgelegt. Wahrend und je nach Kanalzahl und Abtastrate auch im
Anschluss an die dynamische Messung, werden diese Messwerte zur
Applikation Ubertragen.

Dynamische Messungen werden zum Beispiel verwendet, um die
Form einer Oberflache wie z.B. die Rundheit zu messen. Sie nutzen
normalerweise eine begrenzte Anzahl von Messeingangen. Eine
einfache Rundlaufmessung bendétigt zum Beispiel nur einen einzigen
Messeingang. Die Anzahl der Messeingange, die gleichzeitig flir die
dynamische Messung verwendet werden kénnen, ist auf 32
begrenzt.
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Beim Start einer dynamischen Messung mussen verschiedene
Parameter, wie die beteiligten Messkanale, der Startpunkt, die
Anzahl der Werte, etc. festgelegt werden.

8.4 Einbindung der DLL / Konfiguration
|

Die Art und Weise, wie die MscDIl in die Messrechner-Software
eingebunden wird, hangt von der jeweiligen Programmiersprache
bzw. Entwicklungsumgebung ab. Fur einige Programmiersprachen
stehen Anwendungsbeispiele zur Verfligung, die als Einstieg geeignet
sind.

Zugehdrig zur DLL ist immer die Konfigurations-Datei Msc.cfg, in
welcher die Netzwerkeinstellungen des Irinos-Systems hinterlegt
sind. Diese muss im gleichen Verzeichnis liegen, wie die MscDIL.dIl.
Die Konfigurationsdatei ist eine Text-Datei, die bei Bedarf manuell
editiert werden kann. In der Regel muss lediglich die IP-Adresse des
Irinos-Systems geandert werden. Alternativ kann die
Konfigurationsdatei auch Uber das Irinos-Tool erzeugt werden.

8.5 Verbindungs-Aufbau zum Irinos-System
|

Der Verbindungsaufbau wird in der Regel beim Applikations-Start
bzw. beim Start des Messablaufs durchgefiihrt. Die Verbindung bleibt
dann solange bestehen, bis die Applikation wieder beendet wird. Der
Ablauf ist in folgender Abbildung dargestellt:
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(‘Jerbindungsaufbau starten )

Y

MSC EnumerateDevices [—Fehler

I
Erfolgreich
¥

MSC GetDeviceInfo —Fehler

I
Erfolgreich

¥

MSC CpenDevice —Fehler

I
Erfolgreich
¥

MSC InitDevice —Fehler

I
Erfolgreich
¥

MSC Start —rFehler

I
Erfolgreich

¥
Werbindungsaufbau erfolgreich Verbindungsaufbau
fehlgeschlagen

Ablauf "Verbindungsaufbau mit der MscDIl"

o Die Funktion MSC_EnumerateDevices listet die Anzahl der gefundenen
Irinos-Systeme auf. Dies dauert ca. 2-3 Sekunden. Die Anzahl der
gefundenen Systeme wird zuriickgegeben. Ublicherweise gibt es
nur ein Irinos-System, so dass im Erfolgsfall der Wert 1 und im
Fehlerfall der Wert 0 zurickgegeben wird.

o Die Funktion MSC GetDeviceInfo gibt einen String zurlck, der das
Irinos-System identifiziert.

o Die Funktion MSC OpenbDevice Offnet die Verbindung zum Irinos-
System.

o Mit der Funktion MSC_InitDevice wird die Verbindung zum Irinos-
System initialisiert.

o Die Funktion MSC Start startet den Datenaustausch zwischen der
MscDIl und dem Irinos-System. Mit dieser Funktion werden
verschiedene Timeouts definiert. Zusatzlich wird die Sende-Periode
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festgelegt, die definiert, wie oft neue Daten vom Irinos-System
abgefragt werden sollen. Im Referenzhandbuch sind einige
Beispielwerte aufgefuhrt.

Die Sende-Periode hat auch Einfluss darauf, wie oft statische
Messwerte vom Irinos-System abgefragt werden. Flr die meisten
Applikationen ist der Wert 1 (= 1ms) fur die Sende-Periode
angemessen.

Die beiden haufigsten Ursachen flir einen fehlgeschlagenen
Verbindungsaufbau sind entweder eine fehlerhafte
Netzwerkkonfiguration oder ein falscher Eintrag in der
Konfigurations-Datei Msc.cfg (-> .Erste Hilfe

Netzwerkverbindung"™®).

Es wird empfohlen, den System-Aufbau” des Irinos-
Systems nach dem Verbindungsaufbau immer zu priifen.

8.6 Verbindung beenden

Eine Verbindung zum Irinos-System muss immer beendet werden,
bevor die Applikation (Messrechner-Software) geschlossen wird. Es
kann sonst zu einer Exception kommen. Folgende Abbildung zeigt
den Ablauf fur das Beenden:

( Werbindung beenden )

HSC_CluseDevice

k4

( Werbindung beendet )

Ablauf "Verbindung der
MscDIl beenden”

o Die Funktion MsSC stop beendet den Datenaustausch mit dem
Irinos-System.
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o Die Funktion MSC CloseDevice schlieBt die Verbindung zum Irinos-
System.

8.7 Statische Messung

Auf den Start einer statischen Messung kann zwar theoretisch
verzichtet werden, wenn die Messwert-Erfassung Uber die
dynamische Messung ablauft. In der Praxis wird eine statische
Messung jedoch immer gestartet, beispielsweise um eine Live-
Anzeige der Mess-Eingange wahrend einer dynamischen Messung zu
realisieren. Den Ablauf fur den Start der statischen Messung zeigt
folgende Abbildung:

( Statische Messung starten )

h

Puffer allokieren

h

Puffer der MscDll zuweisen & statische
Messwert-Ubertragung starten:
M5C SetupStaticChannel mit
Opcode opcrS (0x40)

Fehler

I
Erfolgreich
¥
Optional: Benachrichtigung fiir neue

Messdaten aktivieren, z.B. Gber:
HMSC SetNotificationMessage

Y

k4
Statische Messung aktiv Starten der statischen Messung
fehlgeschlagen

Ablauf "Statische Messung starten”

o Die Funktion MSC SetupStaticChannel startet in Verbindung mit
dem Opcode opcRrs (0x40) die kontinuierliche Abfrage der
statischen Messwerte durch die MscDIl. Der Funktion muss dazu
ein Puffer Ubergeben werden. In diesem Puffer legt sie die
Messwerte ab. Alle Messwerte werden als ,, 32 Bit signed integer" -
Werte im LittleEndian-Format in diesem Puffer abgelegt,

Irinos IR Original-Betriebsanleitung © 2015 -2019 Messtechnik Sachs GmbH



Messung / Steuerung via MscDlII

unabhangig vom Datentyp, den der jeweilige Messkanal hat.

Die notwendige GroBe des Puffers leitet sich aus der Anzahl der
Mess-Kandle ab. Je Mess-Kanal sind 4 Bytes erforderlich, z.B.:
8 Mess-Kanadle -> 32 Bytes

64 Mess-Kanale -> 256 Bytes

Folgende Tabelle zeigt die Puffer-Aufteilung:

Bytes (Hex) GroBe Inhalt
0x00 .. 0x03 4 Bytes Messwert Mess-
Kanal 1
0x04 .. 0x07 4 Bytes Messwert Mess-
Kanal 2
0x08 .. 0x0B 4 Bytes Messwert Mess-
Kanal 3
Messwert Mess-
0x0C .. OxOF 4 Bytes Kanal 4
0x10 .. 0x13 4 Bytes Messwert Mess-
Kanal 5
Messwert Mess-
0x14 .. 0x17 4 Bytes Kanal 6
0x18 .. 0x1B 4 Bytes Messwert Mess-
Kanal 7
Messwert Mess-
0x1C .. Ox1F 4 Bytes Kanal 8
0x20 .. 0x23 4 Bytes Messwert Mess-
Kanal 9
Usw.
4 Bytes Messwert Mess-
Kanal n

Irinos IR Original-Betriebsanleitung © 2015 -2019 Messtechnik Sachs GmbH



Messung / Steuerung via MscDlII

o Nach Aufruf der Funktion MSC SetNotificationMessage (alternativ
MSC SetNotificationEvent oder MSC SetNotificationCallback) in
Verbindung mit dem Opcode opcRrs (0x40) benachrichtigt die
MscDIl die Applikation jedes Mal, wenn neue statische Messwerte
eingetroffen sind. Die Applikation kann dann selbst entscheiden, ob
sie diese aus dem Puffer ausliest oder ignoriert.

Die Verwendung von Benachrichtigungen ist empfohlen, jedoch
nicht zwingend erforderlich.

o Die Messwerte werden zunachst in einem internen Puffer der
MscDIl vorgehalten. Um die Messwerte in den Puffer der Applikation
zu kopieren, muss die Funktion MSC ReadStatic in Verbindung mit
dem Opcode opcRS (0x40) aufgerufen werden (siehe folgende
Abbildung). Dieser Vorgang muss nach jedem Eintreffen neuer
Messwerte ausgefuhrt werden.

( Statische Messwerte auslesen )

k4

Zuletzt empfangene Messwerte in Puffer
der Applikation kopieren: |

M5C EeadStatic o

mit Opcode opcRS (0x40)

I
Erﬁ:ulgren:h

k4

eue statische Messwerte im Puffer der Fehler beim Kopieren der statischen
Applikation Messwerte

Ablauf "Statische Messwerte in Messwert-Puffer der Applikation
kopieren”

Messwert-Updates / Update-Rate

Die Anzahl der Messwert-Updates hangt von zwei Faktoren ab:
o Der Abfrage-Rate durch die MscDIl.

o Der internen Aktualisierungs-Rate des Irinos-Systems.

Die Abfrage-Rate durch die MscDIl wird durch die Sende-Periode
definiert, die beim Start der Verbindung mit MSC Start angegeben
wird (siehe Verbindungsaufbaul*). Bei einer Abfrage-Rate von 30ms
erfolgen ca. 30 Messwert-Updates/s; bei 20ms ca. 50 Messwert-
Updates/s. Die in der Praxis maximal erzielbare Abfrage-Rate mit
einer Sende-Periode von 1ms liegt bei etwas Uber 100 Messwert-
Updates/s.
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Die interne Aktualisierungs-Rate des Irinos-Systems hangt davon ab,
ob gleichzeitig eine dynamische Messung aktiv ist und von der
Anzahl der im Irinos-System vorhandenen Irinos-Boxen.

Wenn eine dynamische Messung aktiv ist, dann ist die
Aktualisierungs-Rate immer ca. 30 Messwert-Updates/s.

Ist keine dynamische Messung aktiv, dann ist die Aktualisierungs-
Rate bis 8 Irinos-Boxen ca. 100 Messwert-Updates/s. Bei 32 Irinos-
Boxen sind es ca. 30 Messwert-Updates/s.

Folgende Tabelle zeigt die typisch erreichbare Anzahl an Messwert-
Updates flr verschiedenen Kombinationen aus , Sende-Periode™ und
~Anzahl Irinos-Boxen", wenn keine dynamische Messung aktiv ist:
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Sende- Abfrage- |Anzahl Interne Ungefahre

Periode Rate Irinos- Aktualisier | Anzahl

MscDIl MscDIl Boxen ungs-Rate |reale
Messwert-
Updates je
Mess-
Kanal

[ms] Updates/s Updates/s |Updates/s

30 30 <8 100 30

30 30 12 80 30

30 30 16 60 30

30 30 24 45 30

30 30 32 30 30

20 50 <8 100 50

20 50 12 80 50

20 50 16 60 50

20 50 24 45 45

20 50 32 30 30

1 100 <8 100 100

1 100 12 80 80

1 100 16 60 60

1 100 24 45 45

1 100 32 30 30
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= Empfohlene Sende-Periode 1ms ist fiir die meisten
Applikationen passend.

Die Anzahl der Messwert-Updates bezieht sich immer
auf alle Kanadle gemeinsam, d.h. es spielt keine Rolle,
ob beispielsweise 7 oder 23 oder 41 statische
Messkanidle verwendet werden.

~

Bei klassischen Systemen ist die Update-Rate oft von der
Anzahl der verwendeten Mess-Kanadle abgangig und damit
deutlich geringer, als auf den ersten Blick angenommen.
Diese Einschrankung gilt beim Irinos-System nicht.

Bitte beachten Sie, dass alle angegebenen Werte
Anhaltspunkte sind und keine garantierten Werte. Im Falle
eines Ubertragungs-Timeouts kann eine ldngere Pause
zwischen zwei Messwert-Updates auftreten. Fir eine
garantierte Abtastrate muss die dynamische Messung
verwendet werden.

o~

8.8 Dynamische Messung
|

= Beachten Sie auch die Beispiele zu den dynamischen
MessungenD™ sowie in den Beispiel-Programmen.

8.8.1 Grundlagen

Eine dynamische Messung ist zeitlich begrenzt. Sie wird immer zu
Beginn eines zu vermessenden Werkstlickes gestartet. Die zulassige
Dauer einer dynamischen Messung ist 1 Stunde, was in der Praxis
jedoch keinen Sinn ergibt. Ublicherweise liegt die Messdauer im
Sekunden-Bereich.

Es wird zwischen zwei Arten der dynamischen Messung
unterschieden:

o Bei der Zeit-gesteuerten dynamischen Messung werden die
Messwerte aller beteiligten Mess-Kanale synchron in dquidistanten
Zeitabstanden aufgezeichnet. So kénnen bis zu 10.000
Messwerte/s pro Kanal aufgezeichnet werden.
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o Bei der Positions-gesteuerten dynamischen Messung werden
die Messwerte synchron in gleichmaBigen Positionsabstanden
aufgezeichnet. Dazu ist immer ein Mess-Kanal erforderlich, der die
Positions-Information bereitstellt. Beispielsweise kdnnen mit einem
inkrementellen Drehgeber fir eine Rundlaufmessung 360
Messwerte / Umdrehung aufgenommen werden.

Der Mess-Kanal, der die Positions-Information bereitstellt, wird
intern mit 1.000 Hz abgetastet.

Die positions-gesteuerte Messung ist besonders dann geeignet,
wenn die Geschwindigkeit des zu vermessenden Werkstlcks bzw.
der Messtaster wahrend der Messung stark schwankt, z.B. wenn ein
Drehteller von Hand oder mit einem ungeregelten Antrieb bewegt
wird.

Bei Verwendung eines modernen Servo-Antriebes ist die
Geschwindigkeits-Regelung haufig so gut, dass auch mit der Zeit-
gesteuerten dynamischen Messung praktisch konstante Positions-
oder Winkel-Abstande erreicht werden kénnen.

Vor dem Start einer dynamischen Messung muss dem Irinos-
System mitgeteilt werden, wie und was gemessen werden soll. D.h.
die dynamische Messung muss konfiguriert werden. Folgende
Abbildung zeigt den Beispiel-Ablauf einer dynamischen Messung von
der Konfiguration bis zum Ende:
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( Dynamische Messung konfigurieren )

Kanalliste festlegen: | Fehler
MSC WriteCommand mit opcWCL (0x22) i

Erfulg}reich
¥
Trigger konfigurieren: .
MSC WriteCommand mit opeDT (0x30)
Erfulg}reich
¥
Dynamische Messung konfigurieren: | Fobiler

M3C WriteCommand mit opcDDMx (0x50/0x51)

[
Erfolgreich
¥

Puffer allokieren

Ubertragung fir dynamische Messwerte
einrichten:
M3C SetupExtendedDynamicChannel mit
opcRDMx (0x60/0x61)

—Fehler

[
Erfolgreich
¥

Messwert-Puffer der Ubertragung zuweisen:
MSC AttachSubChannelBuffer mit —Fehler
opcROMx (0x60/0x61)

[
Erfolgreich
¥

Trigger aktivieren: | Febiler
M5C WriteCommand mit opeAT (0x31) '

[
Erfolgreich
¥

Fillstand Messwertpuffer prifen mit
M3C GetPosition und opcRDMx (0x60/0x61)
und Status der dynamischen Messung prifen mit
M3C WriteCommand und opcR3W (Oxd4)

—Fehler

Mei

=1

[
Abfrage erfolgreich

Messung beendet oder
Empfangspuffer voll?

Ja

v

Trigger deaktivieren: Trigger deaktivieren:
M5C WriteCommand mit opcIT (0x32) M5C WriteCommand mit opcIT (0x32)

Dynamische Messung beendet. Fehler bei der Ausfithrung der dynamischen
Messwerte kinnen ausgewertet werden. Messung

Abaluf dynamische Messung

a) Uber die Funktion MSC WriteCommand in Verbindung mit dem
Opcode opcwcL (0x22) wird die Kanalliste flir die dynamische
Messung zum Irinos-System Ubertragen.
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b) In der Kanalliste sind alle diejenigen Messkanale aufgefuhrt, deren
Messwerte wahrend der dynamischen Messung aufgezeichnet
werden sollen. Es kénnen maximal 32 Mess-Kanale in die
dynamische Messung einbezogen werden.

c) Uber die Funktion MSC WriteCommand in Verbindung mit dem
Opcode opcDT (0x30) wird der flr die dynamische Messung
verwendete Trigger definiert. Die Trigger-Definition beschreibt:

o Ob es sich um eine Zeit- oder Positions-gesteuerte dynamische
Messung handelt.

o Welcher Mess-Kanal die Positions-Informationen bereitstellt (bei
einer Positions-gesteuerten Messung).

o Wann die Messung beginnen soll.

o In welchen Zeit- bzw. Positons-Abstanden Messwerte
aufgenommen werden sollen.

o Ob und falls ja wann die Messung automatisch beendet werden
soll.

d) Uber die Funktion MSC WriteCommand in Verbindung mit dem
Opcode opcDbMx (0x50/0x51) wird die dynamische Messung
selbst definiert. Die Definition beschreibt:

o Welche Kanalliste flir die dynamische Messung verwendet werden
soll.

o Welche Trigger-Konfiguration verwendet werden soll.
o Wieviele Messwerte maximal aufgenommen werden sollen.

e) Uber die Funktion MSC_SetupExtendedDynamicChannel mit dem
Opcode opcRDMx (0x60/0x61) wird ein Ubertragungs-Kanal fiir
dynamische Messwerte festgelegt. Der Ubertragungs-Kanal ist
notwendig, damit die Messwerte vom Irinos-System zum PC /
zur Applikation Ubertragen werden kénnen.

f) Uber die Funktion MSC_AttachSubChannelBuffer mit dem Opcode
opcRDMx (0x60/0x61) wird ein zuvor allokierter Messwert-Puffer
fir die Ablage der dynamischen Messwerte der MscDII
bereitgestellt.

Es muss fur jeden in der dynamischen Messung verwendeten
Messkanal ein eigener Puffer allokiert und Uber diese Funktion
bereitgestellt werden. D.h. wenn beispielsweise 5 Messkanale
verwendet werden, dann missen 5 Messwertpuffer allokiert
werden und jeweils Uber diese Funktion der MscDIl zugewiesen
werden.

Die GroBe der einzelnen Puffer ist immer identisch. Sie richtet sich
nach der maximalen Anzahl an Messwerten, welche bei der
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dynamischen Messung zu erwarten sind. Wie bei der statischen
Messung wird jeder Messwert als 32Bit-Wert legtH™ .

g) Uber die Funktion MSC WriteCommand in Verbindung mit dem
Opcode opcAT (0x31) wird der flir die dynamische Messung
verwendete Trigger aktiviert. Die dynamische Messung ist nun
aktiv.

h) Uber die Funktion MSC_GetPosition kann von nun an abgefragt
werden, wieviele Messwerte der dynamischen Messung die MscDIl
bereits in die Ubergebenen Puffer kopiert hat.

Uber die Funktion MSC_WriteCommand in Verbindung mit dem
Opcode opcrsw (0x44) kann das Statuswort der dynamischen
Messung abgefragt werden. Ein darin enthaltenes Bit sagt aus, ob
die dynamische Messung beendet wurde.

Ublicherweise wird mindestens eine dieser Funktionen zyklisch
aufgerufen, wahrend die dynamische Messung aktiv ist, um deren
Status zu bestimmen.

Wann eine dynamische Messung flr beendet erklart wird, hangt
von der Applikation ab. Der sichere Weg ist die Abfrage des Bits
im Statuswort.

i) Es empfiehlt sich den Trigger im Anschluss an die dynamische
Messung utber die Funktion MSC WriteCommand in Verbindung mit
dem Opcode opcIT (0x32) zu deaktivieren. Damit ist bei einer
Neu-Parametrierung der dynamischen Messung sichergestellt,
dass diese nicht vor dem gewlunschten Start-Zeitpunkt loslauft.

Bei einer neuen dynamischen Messung kénnen die Schritte a) bis d)
jeweils entfallen, wenn sich die entsprechende Konfiguration nicht
geandert hat. Folgende Abbildung zeigt dies fir eine wiederholte
dynamische Messung mit identischer Konfiguration:
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( Dynamische Messung konfigurieren )

Ubertragung fiir dynamische Messwerte
einrichten:
M3C_ SetupExtendedDynamicChannel mit
opcRDMx (0x60/0x61)

—Fehler

[
Erfolgreich
¥

Messwernt-Puffer der Ubertragung zuweisen:
M5C_AttachSubChannelBuffer mit —Fehler
opcROMx (0x60/0x61)

[
Erfolgreich
¥

Trigger aktivieren: | Febiler
M5C WriteCommand mit opcAT (0x31) i

[
Erfolgreich
¥

Fillstand Messwertpuffer prifen mit
M3C_GetPosition und opcRDM=x (0x60/0x61)
und Status der dynamischen Messung prafen mit

M3C WriteCommand und opcRSW (Oxd4)

—Fehler

[
Abfrage erfolgreich

Messung beendet oder
Empfangspuffer voll?

Ja

v !

Trigger deaktivieren: Trigger deaktivieren:
MSC WriteCommand mit opeIT (0x32) MSC WriteCommand mit opeIT (0x32)

Mei

=1

Dynamische Messung beendet. Fehler bei der Ausfilhrung der dynamischen
Messwerte kdnnen ausgewertet werden. Messung
Ablauf wiederholte dynamische Messung (mit gleicher
Konfiguration)

8.8.2 Weiterfiihrende Hinweise

Zwei dynamische Messungen gleichzeitig

Es kdnnen zwei voneinander unabhangige dynamische Messungen
gleichzeitig ausgefuhrt werden. Diese werden anhand der Opcodes
unterschieden, welche den Funktionen Ubergeben werden. Die
Opcodes lauten:

- Dynamische Messung 1: opcDDM1 (0x50) und opcRDM1 (0x60)

- Dynamische Messung 2: opcDDM2 (0x51) und opcRDM2 (0x61)

Wenn zwei zeitgesteuerte dynamische Messungen gleichzeitig
ausgeflihrt werden, dann ist die Summe beider Abtastraten auf
5.000 Messwerte/s begrenzt. D.h. zulassig sind beispielsweise:
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o Zeitgesteuerte dynamische Messung 1 mit Abtastperiode 0,3ms
(=3.333,33 Messwerte/s) und zeitgesteuerte dynamische
Messung 2 mit Abtastperiode 0,75ms (=1.333,33 Messwerte/s).
Summe: 4.666,66 Messwerte/s

o Zeitgesteuerte dynamische Messung 1 und 2, jeweils mit
Abtastperiode 0,5ms (=2.000 Messwerte/s).
Summe: 4.000 Messwerte/s

Wenn eine positionsgesteuerte und eine zeitgesteuerte dynamische
Messung durchgefihrt wird, dann ist die kirzeste zulassige
Abtastperiode der zeitgesteuerten Messung 1ms (=1.000
Messwerte/s).

Unter der Voraussetzung, dass die dynamischen Messungen jeweils
nicht ldanger als 60 Sekunden andauern, ist die klirzeste zuldssige
Abtastperiode der zeitgesteuerten Messung 0,25ms (=4.000
Messwerte/s).

Zwei positionsgesteuerte dynamische Messungen kénnen
gleichzeitig ausgefuhrt werden.

Trigger-Abstand (Abtastrate) der zeitgesteuerten
dynamischen Messung

Der Trigger-Abstand der zeitgesteuerten Messung muss ein
Vielfaches der Abtastrate der beteiligten Irinos-Boxen sein. Alle
derzeit verfigbaren Irinos-Boxen haben eine Abtastrate von 0,05
ms = 50ps. Beispiele flir zuldssige Abtastraten sind in folgender
Tabelle aufgeftihrt:
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Trigger-Abstand Messwerte pro Sekunde
0,1 ms 10.000
0,15 ms 6.666,666
0,2 ms 5.000
0,25 ms 4.000

0.4 ms 2.500

0.5 ms 2.000

1 ms 1.000

2 ms 500

4 ms 250

10 ms 100

Anzahl der Messkandle vs. Abtastrate

Alle angegebenen Abtastperioden sind je Mess-Kanal, d.h. es spielt

keine Rolle, ob 1, 5 oder 17 Mess-Kanale an einer dynamischen

Messung beteiligt sind. Einzige Grenze ist die maximale Anzahl an

Messkanalen (32).

Speichertiefe / Max. Anzahl Messwerte

Jede dynamische Messung hat einen internen Puffer, in welchem

100.000 Messwerte je Kanal abgelegt werden kédnnen. Wenn dieser

Puffer voll ist, dann wird die Messung automatisch abgebrochen.

Wenn wahrend einer dynamischen Messung bereits Messwerte durch
die MscDIl ausgelesen werden, dann leert sich dieser Puffer wieder
und es kdnnen mehr als 100.000 Messwerte je Kanal aufgezeichnet
werden. Da die Auslese-Geschwindigkeit aber von verschiedenen

Irinos IR Original-Betriebsanleitung © 2015 -2019 Messtechnik Sachs GmbH




Messung / Steuerung via MscDlII

Faktoren abhangig ist, kann hierfir kein garantierter Wert genannt
werden.

10 Kanallisten

Das Irinos-System kennt 10 verschiedene Kanallisten. Jeder
dynamischen Messung kann eine dieser Kanallisten zugeordnet
werden.

Dadurch ist es beispielsweise mdglich bei abwechselnden Kanal-
Konfigurationen die Kanal-Liste nicht jedes Mal neu zu schreiben,
sondern bei der Konfiguration der dynamischen Messung Uber den
Opcode opcDbMx immer nur die bendtigte Kanalliste anzugeben.

2 Trigger-Konfigurationen

Das Irinos-System kennt 2 Trigger-Konfigurationen. Jeder
dynamischen Messung kann eine dieser Trigger-Konfigurationen
zugeordnet werden. Es ist auch mdéglich dieselbe Trigger-
Konfiguration fir beide dynamischen Messungen zu verwenden.
Dann werden diese allerdings tber die Opcodes opcaAT (0x31) und
opcIT (0x32) auch gleichzeitig gestartet bzw. gestoppt.

Konfiguration wahrend einer Messung

Beim Start einer dynamischen Messung wird intern eine Kopie der
zugeordneten Kanalliste und Trigger-Konfiguration erzeugt und der
Messung fest zugeordnet. D.h. wird eine Kanalliste oder eine Trigger-
Konfiguration geandert wahrend eine dynamische Messung aktiv ist,
so hat dies keine Auswirkung auf die dynamische Messung.

8.8.3  Ablage der dynamischen Messwerte

Die Ablage der dynamischen Messwerte erfolgt in Messwert-Puffern,
welche die Applikation der MscDIl bereitstellen muss. Flr jeden Mess-
Kanal, der in der dynamischen Messung verwendet wird, ist ein
eigener Messwert-Puffer erforderlich. Die Anzahl der Mess-Kanale
ergibt sich also aus der verwendeten Kanalliste.

Beispiel:
Flr die dynamische Messung wird die Kanalliste 1 verwendet. Diese

ist wie folgt definiert:
#1;T2;T4;T5;T6; T17#
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-> Die Kanalliste enthalt 5 Messkanale, d.h. es sind 5 Messwert-
Puffer erforderlich.

Die GroBe eines Puffers leitet sich wiederum aus der maximalen
Anzahl an Messwerten ab, welche bei der dynamischen Messung
aufgezeichnet werden. Alle Messwerte werden als ,32 Bit signed
integer" — Werte im LittleEndian-Format in diesem Puffer abgelegt,
unabhangig vom Datentyp, den der jeweilige Messkanal hat.
Demzufolge gilt:

o Alle Puffer einer dynamischen Messung sind gleich groB.
o Fur jeden Messwert werden 4 Bytes bendétigt.
Beispiel:

Eine zeitgesteuerte dynamische Messung soll 2,5 Sekunden dauern.
Die Abtastrate betragt 4.000 Messwerte/s. Die erforderliche
PuffergroBe je Messkanal ist also

Messwerte Bytes

4000 ———— = 2,55+ 4 ——— = 40000 Evytes
= Messwert .

Die Messwerte werden vom Irinos-System immer in zeitlich
zusammenhangenden Datenblécken zur MscDIl Ubertragen. Diese
legt sie in den bereitgestellten Messwert-Puffern ab (siehe folgende
Abbildung). Die MscDIl ibernimmt dabei das sogenannte
Demultiplexing, d.h. sie sorgt daflir, dass die Messwerte in der
richtigen Reihenfolge in den Messwert-Puffern abgelegt werden.

Alle Puffer haben immer denselben Fullstand. D.h. der durch den
Aufruf der Funktion MSC GetPosition gelieferte Puffer-Fullstand gilt fur
alle Messwert-Puffer einer dynamischen Messung.
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[ Eingangsdatenblock #0 |
[Header]
Mess-Kanal 1, Wert 0
Mess-Kanal 1, Wert 1
Mess-Kanal 1, Wert 2
Mess-Kanal 1, Wert 3
Mess-Kanal 2, Wert 0
Mess-Kanal 2, Wert 1
Mess-Kanal 2, Wert 2
Mess-Kanal 2, Wert 3
Mess-Kanal 3, Wert 0
Mess-Kanal 3, Wert 1
Mess-Kanal 3, Wert 2
Mess-Kanal 3, Wert 3

Eingangsdatenblock #1
[Header]
Mess-Kanal 1, Wert 4
Mess-Kanal 1, Wert 5
Mess-Kanal 1, Wert 6
Mess-Kanal 1, Wert 7
Mess-Kanal 1, Wert 8
Mess-Kanal 2, Wert 4
Mess-Kanal 2, Wert 5
Mess-Kanal 2, Wert 6
Mess-Kanal 2, Wert 7
Mess-Kanal 2, Wert 8
Mess-Kanal 3, Wert 4
Mess-Kanal 3, Wert 5
Mess-Kanal 3, Wert 6
Mess-Kanal 3, Wert 7

Puffer fir Mess-Kanal 1 Puffer fir Mess-Kanal 2 Puffer fir Mess-Kanal 3
Mess-Kanal 3, Wert 8 Wert 0 Wer 0 Wor 0
Wert 1 Wert 1 Wert 1
Eingangsdatenblock #2 Wert 2 Wert 2 Wert 2
[Header] Wert 3 Wert 3 Wert 3
Wert 4 Wert 4 Wert 4
uswW. Wert 5 Wert 5 Wert 5
Wert 6 Wert 6 Wert 6
Wert 7 Wert 7 Wert 7
Wert 8 Wert 8 Wert 8
= USW. Usw.
_
Ethernet-Datenpakete Messwert-Puffer der dynamischen Messung

(fur die Applikation nicht
relevant; nur zur

- Fur jeden Mess-Kanal wird ein separater Puffer zur Messwertspeicherung verwendet
Information)

Die Puffer miissen von der Applikation durch den wiederholten Aufruf von
MSC_AttachSubChannelBuffer bereitgestellt werden. Pro Messwert sind 4 Bytes
Die Daten werden in notwendig

Blécken variabler Grafie
gesendet. Die Anzahl der
Werte hangt vom
Faortschritt der Messung
und der Paket-Grifie ab Der Fillstand kann mit dem Befehl MSC_GetPosition ausgelesen werden. Fir jede
dynamische Messung wird nur ein Fillstand bendtigt

Ablage der dynamischen Messwerte

Alle Mess-Kanile, die zu einer dynamischen Messung gehéren (definiert durch die
Kanalliste), nehmen ihre Werte synchron auf. Deshalb haben alle diese Puffer denselben

Fillstand
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8.9 Beispiele zur dynamischen Messung
|

Die folgenden Beispiele sollen eine Hilfestellung flir die Anwendung
der dynamischen Messung™* darstellen. Verwenden Sie diese in
Verbindung mit den Beispiel-Programmen als Ausgangspunkt flir die
Implementierung der dynamischen Messung in Thre Applikation.

Der Ubersichtlichkeit halber wurde in den Code-Beispielen auf eine
ausfuhrliche Fehlerbehandlung verzichtet. Diese sollte in Ihrer
Applikation jedoch implementiert werden.

Flr die Code-Beispiele wird ein Pseudo-Code verwendet, der sich
leicht in verschiedene Programmiersprachen portieren lasst.

In den Beispielen wird eine Funktion WriteCommandStr verwendet,
die Uber MSC WriteCommand einen ASCII-String sendet und einen
Antwortstring empfangt. Diese ist auch in den Beispiel-Applikationen
enthalten.

8.9.1 Beispiel 1: Zeitgesteuerte dynamische Messung

Aufgabenstellung

An einem 12cm langen Werkstlck soll von zwei Seiten die Planaritat
der Oberflache ermittelt werden. Dazu wird auf jeder Seite ein
inkrementeller Messtaster aufgesetzt (T2 und T3). Das Werkstuck
wird Uber einen Servo-Antrieb mit praktisch konstanter
Geschwindigkeit entlang des Werksticks bewegt.

Es dauert ca. 2 Sekunden, um das Werkstlick an den Messtastern
entlang zu bewegen. Um auch kleinste Unebenheiten zu erfassen, ist
eine Abtastrate von 5.000 Messwerten/s erforderlich.

Die Position des Werksticks wird lber einen linearen
Inkrementalgeber mit 32000 Inkrementen/cm erfasst (T4) und zur
anschlieBenden Verrechnung der Messtaster-Werte bendtigt.
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A
I\

Inkrementeller

Messtaster T3

» Bewegungsrichtung

Werkstick ~

Inkrementeller

Linearer Inkrementalgeber T4 Messtaster T2

zur Positionserfassung des
Werkstiickes wahrend der Bewegung

I
\J

Beispiel "zeitgesteuerte dynamische Messung"”

Voriiberlegungen

Es ist bekannt, dass die Messung ca. 2 Sekunden dauert, eine
genaue Dauer ist aber nicht bekannt. Deshalb muss die dynamische
Messung zunachst mit einer Dauer gestartet werden, die langer ist.
Es werden 4 Sekunden gewahlt. Wahrend der dynamischen Messung
wird dann anhand der Position des Werkstlickes (T4) geprft, ob alle
erforderlichen Messwerte aufgenommen wurden. Falls ja, wird die
dynamische Messung beendet.

Die Werkstlcklange in Inkrementen des Inkrementalgebers T4

Inkremente
betrégt 32000 = =12om = 384000 Inkremente. g ha|d dieser Wert

erreicht ist, ist die dynamische Messung beendet.

Beispiel-Code

// Kanalliste 1 mit den Tastern T2, T3 und T4 erstellen und zum
Gerat schreiben

ansiString = “#1;T2;T3;T4#";

WriteCommandStr (opcWCL, ansiString);

if (ansiString != “#0#”) return -1; // Abbruch aufgrund eines
Fehlers

// Trigger definieren:
// TriggerNr 1; Zeitgesteuert; * = kein Eingangskanal

erforderlich; Divisor = 1;
// Intervall = 0.2ms (-> 5000 Messwerte/s); Start = Oms; Ende =
4000ms

ansiString = “#1;T;*;1;0.2;0;4000#"”;

WriteCommandStr (opcDT, ansiString);

if (ansiString != “#0#”) return -2; // Abbruch aufgrund eines
Fehlers
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// Dynamische Messung 1 definieren:

// TriggerNr 1; Kanalliste 1; Dyn. Messung aktiv;

// 5s * 4000 Messwerte/s = 20000 Messwerte

ansiString = “#1;1;1;20000#";

WriteCommandStr (opcDDM1l, ansiString);

if (ansiString != “#0#”) return -3; // Abbruch aufgrund eines
Fehlers

// Ubertragungs-Kanal fiir dynamische Messwerte einrichten
result = MSC SetupExtendedDynamicChannel (pDevice, opcRDM1, 3,
1, NULL);

if (result != MSC STATUS SUCCESS) return -4;

// 3 Puffer mit jeweils 20000 * 4 Bytes = 80000 Bytes fur die
Messwerte
// allokieren und der DLL zuweisen
for (i = 0; 1 < 3; i++) {

buffer[i] = malloc (20000*4);

result = MSC AttachSubChannelBuffer (pDevice, opcRDM1, 1,
20000*4, &buffer[i]):

if (result != MSC_STATUS SUCCESS) return -5;

// Trigger aktivieren

ansiString = “#1#”;

WriteCommandStr (opcAT, ansiString);

if (ansiString != “#0#”) return -6; // Abbruch aufgrund eines
Fehlers

// Ende der dynamischen Messung abwarten

do {
result = MSC GetPosition (pDevice, opcRDM1l, &nMesswerte);
if (result != MSC STATUS SUCCESS) return -7;

Sleep(50); // 50 ms Pause als Beispiel
} while ((nMesswerte < 20000) && (statischerMesswertT4 <
384000)) ;

// Trigger de-aktivieren
ansiString = “#1#”;
WriteCommandStr (opcIT, ansiString);

// Die Messwerte stehen nun zur Verfiigung und kdnnen
ausgewertet werden

Es wird davon ausgegangen, dass die statische Messung?™“ parallel
lduft. Die Variable statischerMesswertT4 enthalt dabei den Messwert
des Inkremental-Gebers T4, der zuletzt mit der statischen Messung
Ubertragen wurde.
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8.9.2  Beispiel 2: Positionsgesteuerte dynamische Messung

Aufgabenstellung

An einem Werkstick soll eine Rundlaufmessung durchgefihrt
werden. Das Werkstlck befindet sich dazu auf einem Drehteller und
wird von einem ungeregelten Antrieb in ca. 5 Sekunden einmal
gedreht. Wahrend dieser Umdrehung sollen 720 Messwerte in 0,5°-
Schritten aufgezeichnet werden.

Zwischen Antrieb und Drehteller befindet sich ein inkrementeller
Drehgeber mit 3600 Inkrementen pro Umdrehung (Drehrichtung:
positiv). Das Werkstuck wird mittels zweier induktiver Messtaster
vermessen (siehe Abbildung).

Der Inkrementalgeber befindet sich am Mess-Eingang T12, die
beiden induktiven Messtaster an den Mess-Eingangen T4 und T5.

Rotation

| Werkstiick

< >

\

".
Messtaster TS
(fest montiert)

e ——
_ Drehgeber T12
*—3600 Inkremente / Umdrehung

Beispiel "positionsgesteuerte dynamische Messung"

Messtaster T4
{fest montiert)

Voriiberlegung

Basierend auf der Inkrementalgeber-Auflésung von 3600
Inkrementen pro Umdrehung und der Schrittweite von 0,5°, betragt
die Schrittweite zwischen zwei Messwerterfassungen 5 Inkremente.

Beispiel-Code

// Kanalliste 1 mit den Tastern T4 und T5 erstellen und zum
Gerdt schreiben

ansiString = “#1;T4;T5#";

WriteCommandStr (opcWCL, ansiString);

if (ansiString != “#0#”) return -1; // Abbruch aufgrund eines
Fehlers

// Trigger definieren:

// TriggerNr 1; Positionsgesteuert; Positionsgeber = Messkanal
T12; Divisor = 1; // Intervall = 5; Start = 0; Ende: * = ohne
ansiString = “#1;P;T12;1;5;0;*#";
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WriteCommandStr (opcDT, ansiString);
if (ansiString != “#0#”) return -2; // Abbruch aufgrund eines
Fehlers

// Dynamische Messung 1 definieren:

// TriggerNr 1; Kanalliste 1; Dyn. Messung aktiv; 720 Messwerte
ansiString = “#1;1;1;720#";

WriteCommandStr (opcDDM1l, ansiString);

if (ansiString != “#0#”) return -3; // Abbruch aufgrund eines
Fehlers

// Ubertragungs-Kanal fiir dynamische Messwerte einrichten
result = MSC SetupExtendedDynamicChannel (pDevice, opcRDM1, 2,
1, NULL);

if (result != MSC STATUS SUCCESS) return -4;

// 2 Puffer mit Jjeweils 720 * 4 Bytes = 2880 Bytes fiur die
Messwerte allokieren // und der DLL zuweisen
for (i = 0; 1 < 2; i++) {

buffer[i] = malloc (720%*4);

result = MSC AttachSubChannelBuffer (pDevice, opcRDM1, i,
720*%4, gsbuffer([i]);

if (result != MSC _STATUS SUCCESS) return -5;

// Trigger aktivieren

ansiString = “#1#”;

WriteCommandStr (opcAT, ansiString);

if (ansiString != “#0#”) return -6; // Abbruch aufgrund eines
Fehlers

// Ende der dynamischen Messung abwarten

do {
result = MSC GetPosition (pDevice, opcRDM1l, &nMesswerte);
if (result != MSC STATUS SUCCESS) return -7;

Sleep(50); // 50 ms Pause als Beispiel
} while (nMesswerte < 720);

// Trigger de-aktivieren
ansiString = “#1#”;
WriteCommandStr (opcIT, ansiString);

// Die Messwerte stehen nun zur Verfiigung und kdnnen
ausgewertet werden

Beginn der dynamischen Messung

Ein haufig auftretendes Anwendungs-Problem bei derartigen
Messungen, ist der Beginn der dynamischen Messung. In obigem
Beispiel-Code wird von der Start-Position 0 ausgegangen. Dies
funktioniert aber nur dann, wenn der Drehteller vor Beginn der
Messung soweit zurtiickgedreht wird, dass die Position des
Inkrementalgebers T12 negativ ist. Dies ist nicht in allen Fallen
madglich oder sinnvoll.
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Zur Lésung des Problems kann die Position des Inkrementalgebers
mit der Funktion MSC WriteCommand in Verbindung mit dem Opcode
opcSP (0x35) auf einen definierten Wert gesetzt werden. Wenn der
Inkrementalgeber einer Referenzmarke hat, dann ergibt sich damit
eine sehr elegante Losung:

a) Vor Beginn der Messung wird die Inkrementalgeber-Position auf
einen Wert gesetzt, der vor dem Start der Messung liegt. Im
Beispiel also < 0, z.B. -100.000. Gleichzeitig wird die
Referenzmarke aktiviert.

b) Die Messung wird gestartet. Der Antrieb beginnt zu drehen.

c) Mit Erreichen der Referenzmarke wird die Inkrementalgeber-
Position auf 0 gesetzt. Die dynamische Messung nimmt ab jetzt
die Messwerte auf.

An obigem Beispiel-Code musste dazu vor dem Aktivieren des
Triggers folgender Code ausgeflihrt werden:

// Inkrementalgeber-Position setzen und Referenzmarke
aktivieren

ansiString = “#T12;-100000; REFON#";

WriteCommandStr (opcSP, ansiString);

if (ansiString != “#0#”) return -8; // Abbruch aufgrund eines
Fehlers

Flr manche Applikationen hat diese Losung den Nachteil, dass die
Position nach erneutem Uberschreiten der Referenzmarke, also im
Beispiel nach 3600 Inkrementen, wieder auf 0 gesetzt wird. Wenn
dies nicht gewlinscht ist, so kann wahrend der dynamischen
Messung die Referenzmarke wieder deaktiviert werden, ohne die
Inkrementalgeber-Position zu verandern. Dazu wird in die do-while -
Schleife wie folgt abgeandert:

// Ende der dynamischen Messung abwarten

merkerEinmalig = true;
do {
result = MSC GetPosition (pDevice, opcRDM1l, &nMesswerte);
if (result != MSC _STATUS SUCCESS) return -7;
if ((merkerEinmalig == true) && (statischerMesswertTl1l2 > 0))
{
merkerEinmalig = false;
ansiString = “#T12;*;REFOFF#”;

WriteCommandStr (opcSP, ansiString);
if (ansiString != “#0#”) return -9; // Abbruch aufgrund
eines Fehlers

}

Sleep(50); // 50 ms Pause als Beispiel
} while (nMesswerte < 720);
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Es wird davon ausgegangen, dass die statische Messung parallel
lduft. Die Variable statischerMesswertT12 enthalt dabei den Messwert
des Inkremental-Gebers T12, der zuletzt mit der statischen
Messung Ubertragen wurde.

8.9.3  Beispiel 3: 2 dynamische Messungen gleichzeitig
Aufgabenstellung

Es sollen zwei Werksticke parallel zeit-gesteuert vermessen
werden. Aufgrund der unterschiedlichen Werkstlck-Eigenschaften ist
fir das Werkstlick 1 eine Abtastrate von 4.000 Messwerten/s
erforderlich, flir das Werkstulick 2 ist eine Abtastrate von 1.000
Messwerten/s ausreichend.

Flr die Bewertung von Werkstick 1 sind Messwerte der Mess-
Kanadle T1, T2, T3 und T9 erforderlich.

Flr die Bewertung von Werkstick 2 sind Messwerte der Mess-
Kanale T2, T6, T7, T8, T10, T11 und T12 erforderlich.

Beide dynamische Messungen sollen gleichzeitig gestartet werden.
Die erste Messung dauert 2,5 Sekunden. Die zweite Messung soll
beendet werden, nachdem 5000 Messwerte aufgezeichnet wurden.

Beispiel-Code

// Kanalliste 1 mit den Tastern T1l, T2, T3 und T9 erstellen und
zum Gerat
// schreiben. Diese wird fiir die erste dynamische Messung

benotigt.

ansiString = “#1;T1;T2;T3;To9#"”;

WriteCommandStr (opcWCL, ansiString);

if (ansiString != “#0#”) return -101; // Abbruch aufgrund eines
Fehlers

// Kanalliste 2 mit den Tastern T5, T6, T7, T8, T10, T11l und
Tl2 erstellen und
// zum Gerdt schreiben. Diese wird fiir die zweite dynamische
Messung benotigt.

ansiString = “#2;T2;T6;T7,;T8;T10,T11;T12#";

WriteCommandStr (opcWCL, ansiString);

if (ansiString != “#0#”) return -201; // Abbruch aufgrund eines
Fehlers

// Trigger 1 definieren. Dieser wird fiir die erste dynamische
Messung benotigt.

// TriggerNr 1; Zeitgesteuert; * = kein Eingangskanal
erforderlich; Divisor = 1; // Intervall = 0.25ms (-> 4000
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Messwerte/s); Start = Oms; Ende = 2500ms

ansiString = “1;T;*;1;0.25;0;2500#";

WriteCommandStr (opcDT, ansiString);

if (ansiString != “#0#”) return -102; // Abbruch aufgrund eines
Fehlers

// Trigger 2 definieren. Dieser wird fir die zweite dynamische
Messung benotigt.

// TriggerNr 2; Zeitgesteuert; * = kein Eingangskanal
erforderlich; Divisor = 1; // Intervall = Ims (-> 1000
Messwerte/s); Start = Oms; Ende: * = ohne

ansiString = “#2;T;*;1;1;0;*#";

WriteCommandStr (opcDT, ansiString);

if (ansiString != “#0#”) return -202; // Abbruch aufgrund eines
Fehlers

// Dynamische Messung 1 definieren:

// TriggerNr 1; Kanalliste 1; Dyn. Messung aktiv;

// Anzahl Messwerte: * = unbegrenzt

ansiString = “#1;1;1;*#";

WriteCommandStr (opcDDM1l, ansiString);

if (ansiString != “#0#”) return -103; // Abbruch aufgrund eines
Fehlers

// Dynamische Messung 2 definieren:

// TriggerNr 2; Kanalliste 2; Dyn. Messung aktiv;

// Anzahl Messwerte: * = unbegrenzt

ansiString = “#2;2;1;5000#";

WriteCommandStr (opcDDM2, ansiString);

if (ansiString != “#0#”) return -203; // Abbruch aufgrund eines
Fehlers

// Ubertragungs-Kanal fiir dynamische Messung 1 einrichten
result = MSC SetupExtendedDynamicChannel (pDevice, opcRDM1, 4,
1, NULL);

if (result != MSC STATUS SUCCESS) return -104;

// 4 Puffer mit Jjeweils 2,5s * 4000Messwerte/s * 4
Bytes/Messwert = 40000 Bytes // fir die Messwerte der ersten
dynamischen Messung allokieren und der DLL
// zuweisen
for (i = 0; i < 4; i++) {

bufDynl[i] = malloc(40000);

result = MSC AttachSubChannelBuffer (pDevice, opcRDM1, i,
40000, &bufDynl[i]);

if (result != MSC _STATUS SUCCESS) return -105;

// Ubertragungs-Kanal fiir dynamische Messung 2 einrichten
result = MSC SetupExtendedDynamicChannel (pDevice, opcRDM2, 7,
1, NULL);

if (result != MSC _STATUS SUCCESS) return -204;

// 7 Puffer mit Jjeweils 5000 * 4 Bytes = 20000 Bytes fur die
Messwerte der

// zweiten dynamischen Messung allokieren und der DLL zuweisen
for (i = 0; 1 < 7; 1i++) {
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bufDyn2[i] = malloc (20000);

result = MSC AttachSubChannelBuffer (pDevice, opcRDM2, i,
20000, &bufDyn2([il]);

if (result != MSC _STATUS SUCCESS) return -205;

// Trigger 1 aktivieren. Damit wird die erste dynamische
Messung gestartet.

ansiString = “#1#”;

WriteCommandStr (opcAT, ansiString);

if (ansiString != “#0#”) return -106; // Abbruch aufgrund eines
Fehlers

// Trigger 2 aktivieren. Damit wird die zweite dynamische
Messung gestartet.

ansiString = “#2#”;

WriteCommandStr (opcAT, ansiString);

if (ansiString != “#0#”) return -206; // Abbruch aufgrund eines
Fehlers

// Ende der dynamischen Messung abwarten

do {
result = MSC GetPosition (pDevice, opcRDM1l, &nMesswerteDynl);
if (result != MSC _STATUS SUCCESS) return -107;
result = MSC GetPosition (pDevice, opcRDM2, &nMesswerteDyn2);
if (result != MSC STATUS SUCCESS) return -207;
Sleep (50); // 50 ms Pause als Beispiel

} while ( (nMesswerteDynl < 10000) && (nMesswerteDyn2 <

5000) )

// Trigger 1 de-aktivieren
ansiString = “#1#”;
WriteCommandStr (opcIT, ansiString);

// Trigger 2 de-aktivieren
ansiString = “#2#”;
WriteCommandStr (opcIT, ansiString);

// Die Messwerte stehen nun zur Verfiigung und koénnen
ausgewertet werden

Anmerkungen

o In diesem Beispiel werden die beiden dynamischen Messungen
gleichzeitig gestartet. Dies kdnnte auch unabhangig voneinander
erfolgen.

o Die beiden zeitgesteuerten Messungen werden unterschiedlich
beendet: einmal Uber die Zeit, einmal Uber die Anzahl der
Messwerte. Bei der zeitgesteuerten Messung sind diese beiden
Mdéglichkeiten gleichwertig.

In der Praxis wirde man fur beide Messungen dieselbe Mdglichkeit
anwenden.
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o Es wird in der do-while - Schleife gewartet, bis beide dynamischen
Messungen beendet sind. Erst dann wird mit der Messwert-
Auswertung begonnen.

Die erste dynamische Messung ist aber viel friher fertig. Deshalb
kdnnte mit der Auswertung auch schon friher begonnen werden.

o Der Mess-Kanal T2 wird in beiden dynamischen Messungen
verwendet. Dies ist kein Problem, da die Messwert-Aufzeichnung
unabhangig voneinander ist.

8.10 Bitl/O

Die Ubertragung der Bit I/O - Daten luft dhnlich ab, wie die
statische Messung. Folgende Abbildung zeigt den Ablauf, um den Bit
I/O - Datenaustausch zu starten:

( Bit I/0 Datenaustausch starten )

Y

Puffer allokieren

Y

Puffer der MscDIl zuweisen & Bit /O
Datenaustausch starten:

M53C SetupStaticChannel mit
Opcode cpcBI0 (0x42)
Erﬁ:ulg:reich
¥
Optional: Benachrichtigung fiir neue

Messdaten aktivieren, z.B. Gber:
MSC SetNotificationMessage

k4 kL
Bit /0 Datenaustausch aktiv Starten des Bit /0
atenaustauschs fehlgeschlagen

Ablauf "Bit I/0O - Datenaustausch starten”

Fehler

o Die Funktion MSC SetupStaticChannel startet in Verbindung mit
dem Opcode opcBI0 (0x42) den kontinuierlichen Austausch der Bit
I/O - Daten durch die MscDIl.

Der Funktion mulssen dazu zwei Puffer Ubergeben werden:

- Im Empfangspuffer legt die MscDIl die aktuellen Ausgangs-Daten,
gefolgt von den empfangenen Eingangs-Daten ab.
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- Aus dem Sendepuffer liest die MscDIl die Ausgangs-Daten, die
zum Irinos-System gesendet werden sollen.

o Nach Aufruf der Funktion MSC SetNotificationMessage (alternativ
MSC_SetNotificationEvent oder MSC SetNotificationCallback) in
Verbindung mit dem Opcode opcBI10 (0x42) benachrichtigt die
MscDIl die Applikation jedes Mal, wenn Bit I/O - Eingangsdaten
eingetroffen sind. Die Applikation kann dann selbst entscheiden, ob
sie diese aus dem Puffer ausliest oder ignoriert.

Die Verwendung von Benachrichtigungen ist empfohlen, jedoch
nicht zwingend erforderlich.

o Die empfangenen Bit I/O-Daten werden zunachst in einem internen
Puffer der MscDIl vorgehalten. Um die Bit I/O-Daten in den Puffer
der Applikation zu kopieren, muss die Funktion MSC ReadStatic in
Verbindung mit dem Opcode opcBIO (0x42) aufgerufen werden
(siehe folgende Abbildung). Dieser Vorgang muss nach jedem
Eintreffen neuer Bit I/O-Daten ausgeflhrt werden.

( Empfange Bit I/0-Daten auslesen )

k4

Zuletzt empfangene Bit I/0s in Puffer
der Applikation kopieren: |
M5C EeadStatic AR

mit Opcode opcBI0 ((xd2)

I
Erﬁ:ulgren:h

Neue Bit /O- Daten im Puffer der Fehler beim Kopieren der Bit I/0-Daten
Applikation

Ablauf "Empfangene Bit I/O-Daten in Puffer der Applikation
kopieren”

Neue Ausgangsdaten libernehmen

Ein wesentlicher Unterschied zur Abfrage der statischen Messwerte
ist, dass nicht nur Daten vom Irinos-System abgerufen werden
(Eingange), sondern auch zum Irinos-System geschrieben werden
(Ausgange). Neue Ausgangs-Daten kdnnen jederzeit in den
Sendepuffer geschrieben werden. Nach jeder Anderung muss die
Funktion MSC RefreshChannel in Verbindung mit dem Opcode opcBIO
(0x42) aufgerufen werden, damit die MscDIl die geanderten Daten
Ubernimmt:
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Aktualisieren der
digitalen Ausgange starten

Y

Zustand der digitalen Ausgange im
Sende-Puffer aktualisieren

Y

Der MscDIl mitteilen, dass neue
Ausgangsdaten vorhanden sind:
M5C RefreshChannel mit opcBIO
[(0xd2)

Fehler

I
Erﬁ:ulgremh

k4
Aktualisieren beendet Meue Aktualisieren der Ausgangs-
Ausgangs-Daten werden zum Irinos- Daten fehlgeschlagen

System geschrieben.

Ablauf "Bit I/O Ausgangsdaten aktualisieren”

Bit-Zuordnung

Die Anzahl der digitalen Ein- bzw. Ausgange wird je Irinos-Box
immer auf ein Vielfaches von 8 Bit aufgerundet. Beispiele:

o Eine Irinos-Box hat 2 digitale Eingange. Es werden 6 , virtuelle"
digitale Eingange hinzuaddiert, so dass es insgesamt 8 Bits sind.
Der Zustand der virtuellen Eingange ist immmer low.

o Eine Irinos-Box hat je 68 digitale Ein- und Ausgange. Es werden
jeweils 4 ,virtuelle" digitale Ein- / Ausgange hinzuaddiert, so dass
es insgesamt jeweils 72 Bits.

Die Reihenfolge der Bits entspricht der Reihenfolge der Box-
Nummerierung. Folgende Tabellen verdeutlichen dies anhand zweier
Beispiele:
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Box-Typ Anzahl Eingangs- |Anzahl Ausgangs-
digitale Bits digitale Bits
Eingange Ausgdnge
1..68 1..68
IR-MASTER | 68 [69 ..72 -> 68 [69 ..72 ->
entfallt] entfallt]
IR-TFV 0 - 0 -
IR-INC 0 - 0 -
ropio-ie 14e 73..80 |16 73 ..80
ropio-ie e 81..96 |16 81 ..96
Anzanhl Eingangs- Anzahl Ausgangs-
Box-Typ digitale ingang digitale usgang
2 Bits " Bits
Eingange Ausgange
IR-TFV 1.2
I(Vllr;‘tse}g(:;’l)er‘cer 2 [3.8-> 0 -
entfallt]
IR-TFV 0 - 0 -
IR-DIO-16- ¢ 9..24 16 1..16
16
IR-INC 0 - 0 -
IR-HMI1* 40 25 .. 64 40 17 ..56
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*Die Beschreibung der Bits der Bedienbox IR-HMI1 finden Sie bei der
chreibung der BedienboxDP?.

Update-Rate

Die Update-Rate der Bit I/Os ist identisch mit der Update-Rate der
statischen MessungP"'.

Ausgenommen hiervon sind die digitalen Ein- / Ausgange, die Uber
den IO-Bus an der Irinos-Box IR-MASTER angeschlossen sind. Diese
werden intern ca. 30 mal pro Sekunde aktualisiert.

Beachten Sie generell beim Austausch von Bit I/Os:

Der Bit I/O - Datenaustausch erfolgt nicht in Echtzeit. Es
darf daher niemals in Verbindung mit einem Timer der
i Zustand eines Bits ausgewertet werden.

Verwenden Sie immer ein Handshake-Verfahren fir den
Austausch von Zustandsinformationen.

Sende-/Empfangspuffer

Die Gr6Be des Empfangs- bzw. Sendepuffers richtet sich nach der
Anzahl der Ein- / Ausgangsbits, die ausgetauscht werden mussen. Es
gilt dabei die Grundregel, dass immer gleich viele Eingangs-Bits
eingelesen werden, wie Ausgangs-Bits geschrieben werden.

Wenn also z.B. 64 Ausgangs-Bits geschrieben werden, dann werden
auch 64 Eingangs-Bits eingelesen.

Wenn z.B. 128 Ausgangs-Bits geschrieben werden, dann werden
auch 128 Eingangs-Bits eingelesen.

Flr die meisten Systeme sind jeweils 128 Bits = 16 Bytes
ausreichend. Der Sendepuffer muss dann 16 Bytes grofB sein.

Im Empfangspuffer werden zundchst die digitalen Ausgange
zuruckgespiegelt. Erst danach kommen die digitalen Eingange.
Deshalb muss der Empfangspuffer immer doppelt so groB sein, wie
der Sendepuffer. Bei 128 Bits muss der Empfangspuffer also 32
Bytes groB sein. Siehe dazu auch folgende Abbildung:
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Sende-Puffer Empfangs-Puffer
Byte 0: Ausgangs-Bits 1-8 Byte 0: Ausgangs-Bits 1-8
Byte 1: Ausgangs-Bits 9-16 Byte 1: Ausgangs-Bits 9-16
Byte 2: Ausgangs-Bits 17-24 Byte 2: Ausgangs-Bits 17-24
Byte 3: Ausgangs-Bits 25-32 Byte 3: Ausgangs-Bits 25-32
Byte 4: Ausgangs-Bits 3340 Byte 4: Ausgangs-Bits 33-40
Byte 5: Ausgangs-Bits 41-48 Byte 5: Ausgangs-Bits 41-43
Byte 6: Ausgangs-Bits 49-56 Byte 6: Ausgangs-Bits 49-56
Byte 7: Ausgangs-Bits 57-64 N Byte 7: Ausgangs-Bits 57-64
Byte 8: Ausgangs-Bits 65-72 Ausgange werden vom g Byte 8: Ausgangs-Bits 65-72
Byte 9: Ausgangs-Bits 73-80 Irinos-System in den Byte 9: Ausgangs-Bits 73-80
Byte 10: Ausgangs-Bits 81-88 Eingangs-Daten Byte 10: Ausgangs-Bits 81-88
Byte 11: Ausgangs-Bits 89-96 zuriickgespiegelt Byte 11: Ausgangs-Bits §9-96
Byte 12: Ausgangs-Bits 97-104 Byte 12: Ausgangs-Bits 97-104
Byte 13: Ausgangs-Bits 105-112 Byte 13: Ausgangs-Bits 105-112
Byte 14: Ausgangs-Bits 113-120 Byte 14: Ausgangs-Bits 113-120
Byte 15: Ausgangs-Bits 121-128 '\\_ Byte 15: Ausgangs-Bits 121-128

Byte 16: Eingangs-Bits 1-8
Byte 17: Eingangs-Bits 9-16
Byte 18: Eingangs-Bits 17-24
Byte 19: Eingangs-Bits 25-32
Byte 20: Eingangs-Bits 33-40
Byte 21: Eingangs-Bits 41-48
Byte 22: Eingangs-Bits 43-56
Byte 23: Eingangs-Bits 57-64
Byte 24: Eingangs-Bits 65-72
Byte 25: Eingangs-Bits 73-80
Byte 26: Eingangs-Bits 61-86
Byte 27: Eingangs-Bits 83-96
Byte 28: Eingangs-Bits 97-104
Byte 29: Eingangs-Bits 105-112
Byte 30: Eingangs-Bits 113-120
Byte 31: Eingangs-Bits 121-128

Bit I/0 Sende- und Empfangspuffer (Beispiel flr je 128 Bits)

8.11 Fehler und Diagnose-Management
|

Das Irinos-System hat verschiedene integrierte Diagnose-
Mechanismen. Uber die MscDIl kénnen die Betriebszustédnde
abgefragt werden. Dazu wird zwischen zwei Kategorien
unterschieden:

o Der Zustand der einzelnen Mess-Kanale.
o Der Betriebszustand der einzelnen Irinos-Boxen.

Beide Kategorien kénnen Uber die MscDIl ausgelesen werden.

8.11.1 Fehler der Mess-Eingdnge erkennen / Hardware-Status abfragen

Messwert-Manipulation
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Das Irinos-System hat eine integrierte Messwert-Manipulation, wenn
an einem Mess-Eingang ein Fehler festgestellt wurde, der eine
Nutzbarkeit des Messwertes ausschlieBt. Statt des Messwertes wird
dann solange ein Default-Wert geliefert, wie der Fehler ansteht.
Diese Funktion ist abhangig vom Eingangs-Typ.

Sie ist insbesonders dann sehr nitzlich, wenn die Applikation eine
Taster-Uberwachung durchfiihrt. Eine Taster-Uberwachung kann
beispielsweise derart implementiert sein, dass ein Messtaster
zwischen zwei Messungen um mindestens den Weg x ausgelenkt
werden muss. Ist dies nicht der Fall, gilt die Messung als
fehlgeschlagen.

Die Messwert-Manipulation wird immmer durchgefuhrt, wenn die
Master-Box keine Messwert-Daten von den Slave-Boxen erhalt, also
wenn ein Kommunikationsfehler vorliegt. In der Regel ist die Ursache
hierflr eine defekte oder unzureichende ILink-Verkabelung (Kabel
gebrochen, Stecker nicht korrekt fixiert, ...).

Daruber hinaus ist es vom jeweiligen Eingangs-Typ abhangig, wann
eine Messwert-Manipulation durchgefuhrt wird:

Eingangs-Typ

Default-Wert
im Fehlerfall

Bedingung fiir
Messwert-
Manipulation

Keine
Messwert-
Manipulation
bei

o Oszillator-
Kurzschluss
iﬁii\t’iver 0x00007FFF
Messtaster = 32767 ollnk-
Kommunikatio
nsfehler
) o Uberlast des
o Uberlast der 24V-Ausgangs
R-AIN / IR- Ere];erenzspann 2n c:en_
MASTER 0x00007FFF Aﬂggoégngen
infg)\c_/;elngang = 32767 o ILink- (zur
Kommunikatio | Versorgung
nsfehler von Analog-
Sensoren)
IR-INC OX7FFFFFFF o ILink- Inkrementalge
Inkrementalge | = Kommunikatio |° ber-Fehl g
ber 2147483647 | nsfehler errener
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Hardware-Status

Dartber hinausgehend kann der Fehlerzustand der Mess-Eingange
auch Uber den ,,Hardware-Status" abgefragt werden: Uber den
Opcode opcruS (0x38) wird fir jeden Mess-Kanal ein Byte geliefert,
in welchem die mdglichen Fehlertypen bitweise codiert sind. Der
Inhalt des Bytes ist kanal-abhangig.

Die Abfrage des Hardware-Status wird ins besonders fiir
Inkrementalgeber-Eingdnge empfohlen, da hier keine Messwert-
Manipulation im Fehlerfall durchgefiihrt wird. Desweiteren ist aus
dem Hardware-Status auch auslesbar, ob die Referenzmarke des
Inkrementalgebers Uberfahren wurde. Diese Information wird fur
viele Messungen bendétigt.

Zur Abfrage des Hardware-Status gibt es zwei Méglichkeiten:

174

1. Er kann wie die statischen Messwertel™ oder die Bit I/OsP" (iber
einen statischen Ubertragungskanal kontinuierlich durch die MscDII
aktualisiert werden.

Kontinuierliche Aktualisierung des
Hardware-Status starten

k4

Puffer allokieren

k4

Puffer der MscDIl zuweisen & Abfrage
des Hardware-Status starten:
MSC_SetupStaticChannel mit
Opcode opcrRHS (0x38)

Fehler

I
Erfolgreich
¥

Optional: Benachrichtigung fiir neue

Messdaten aktivieren, z.B. Gber:
HM5C SetNotificationMessage

k4

k4
Kontinuierliche Aktualisierung des
( Hardware-Status aktiv ) ( Starten fehlgeschlagen )

Ablauf "Kontinuierliche Aktualisierung des Hardware-Status
starten”
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(Empfange Hardware-Stati ausleaen)

k.

Zuletzt empfangene Hardware-Stati in
Puffer der Applikation kopieren: |

M5C EeadStatic Lo

mit Opcode opcRHES (0x38)

I
Erfolgreich
4" k4

Meue Hardware-Stati im Puffer der Fehler beim Kopieren der
Applikation Hardware-5Stati

Ablauf "Hardware-Status bei kontinuierlicher Aktualisierung
auslesen"

2. Er kann manuell durch die Applikation Uber MSC WriteCommand
ausgelesen werden, z.B. immer am Ende einer durchgeflihrten
Messung.

Manuelle Abfrage des
Hardware-Status starten

Y

Abfrage des Hardware-Status
durchfihren:
HMSC WriteCommand

mit Opcode opcRES (0x38)

Fehler

I
Erfolgreich

"L k4
Abfrage des Hardware-Status beendet. Abfrage des Hardware-Status
fehlgeschlagen

Ablauf "Manuelle Abfrage des Hardware-Status"

8.11.2 Ereignis-Status der Irinos-Boxen auslesen / zuriicksetzen

Ereignis-Status auslesen

Jede Irinos-Box hat einen zentralen Ereignis-Handler. Sobald an einer
Stelle in der Firmware ein besonderes Ereignis®™ auftritt, wird dieses
an den Ereignis-Handler gemeldet. Im Normalbetrieb sollte kein
Ereignis auftreten.

Das zuletzt gemeldete Ereignis wird als ,,aktives Ereignis™ einer
Irinos-Box hinterlegt. Dieses kann Uber den Opcode opcREv (0x39)
abgefragt werden. Die Abfrage erfolgt Uber die Funktion

MSC WriteCommand:
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Abfrage des
Ereignis-Zustands starten

Y

Abfrage des Hardware-Status
durchfihren:
HMSC WriteCommand

mit Opcode opcREw (0x39)

Fehler

I
Erfolgreich
¥

k4
Abfrage des Ereignis-Zustands beendet. Abfrage des Ereignis-Zustands
fehlgeschlagen

Ablauf "Abfrage des Ereignis-Zustands"

Ereignis-Status zuriicksetzen

Durch zuricksetzen / I6schen eines Ereignisses, wird dieses nicht
mehr Uber den Ereignis-Status ausgegeben. Eine Anzeige auf der
Status-LEDB*® bzw. der 7-Segment - AnzeigeP*® wird beendet. Bitte
beachten Sie:

Das Ldschen eines Ereignisses behebt nicht seine Ursache!

l Je nach Ereignis kann es nach dem Ldéschen gleich wieder
auftreten.

Das Loéschen eines Ereignisses erfolgt Gber den Opcode opcClrEv
(0x3E) in Verbindung mit der Funktion MSC WriteCommand:

( Ereignis-Status ldschen )

k4

Lischen durchfithren:
HSC WriteCommand Fehler
mit Opcode cpcClrEw (Ix3E)

I
Erfolgreich
¥ ¥

Ereignis-Status geloscht Léschen des Ereignis-Status
fehlgeschlagen

Ablauf "Ereignis-Status" I6schen
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8.11.3 Absolut-Zeit fiir Diagnose-Speicher setzen

Der in jeder Irinos-Box integrierte Diagnose-Speicher™™ ist ein
Hilfsmittel zur Problemanalyse. Gerade bei nur sporadisch
wiederkehrenden Problemen ist es sehr nitzlich, wenn genaue
Informationen darliber vorliegen, wann ein Ereignis aufgetreten ist.
Dazu wird mit jedem Eintrag im Diagnose-Speicher die ILink-ZeitD®
abgelegt.

Als zusatzliche Information kann jeder Diagnose-Eintrag auch mit
dem Datum sowie der Uhrzeit versehen werden. Da das Irinos-
System keine integrierte Echtzeit-Uhr hat, muss die Applikation nach
dem Start des Irinos-Systems das aktuelle Datum sowie die aktuelle
Uhrzeit zum Irinos-System senden. Dies erfolgt Uber die Funktion
MSC WriteCommand in Verbindung mit dem Opcode opcSabsT (0x3A).

Bei Dauerbetrieb wird empfohlen, diesen Vorgang einmal taglich zu
wiederholen, um Ungenauigkeiten der internen Uhr auszugleichen.

( Absolut-Zeit setzen )

h

Aktuelles Datum & Uhrzeit schreiben:
M5C WriteCommand Fehler
mit Opcode opeShbsT (0x3A)

|
Erfolgreich
k.

¥
Absolutzeit erfolgreich gesetzt Setzen der Absolutzeit
fehlgeschlagen

Ablauf "Absolutzeit setzen"

8.12 System-Aufbau priifen

Vom Irinos-System kann ein String abgefragt werden, der Anzahl
der verwendeten Irinos-Boxen sowie deren Reihenfolge wiedergibt.
Dazu werden die Bestel-Nummern der einzelnen Irinos-Boxen in
Reihenfolge ihrer Nummerierung ausgegeben.

Es wird empfohlen, diesen String nach jedem
Verbindungsaufbau abzufragen und mit einem Soll-String zu
vergleichen. Der Soll-String muss dazu in der Applikation /
Messrechner-Software hinterlegt sein, z.B. in deren Ini-Datei.

Durch den Vergleich wird sichergestellt, dass das Irinos-System den
Zustand hat, der flir die Messaufgabe bendtigt wird. Wurde
beispielsweise eine Irinos-Box dem System entnommen, wahrend
es nicht bendtigt wurde, so wird dies beim Start der Messrechner-
Software durch den Vergleich erkannt.
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Der Ablauf ist in folgender Abbildung dargestellt:

( System-Aufbau priifen )

k.

System-String auslesen:
M5C WriteCommand —Fehler
mit Opcode opcR35 (0x05)

|
Erfolgreich

stimmt mit dem in
der Applikation

hinterlegten String

(berein?

r
i ) Auslesen des System-
( System-Aufbau ok. ) éystem Aufbau fehlerhaD (String fehlgeschlagen)

Ablauf "System-String vergleichen"

Mit der Funktion MSC WriteCommand in Verbindung mit dem Opcode
opcRss (0x05) wird der System-String ausgelesen.

Der System-String kann auch manuell Gber die Inventarliste des
Irinos-Tools ausgelesen werden.

Alternativ oder zusatzlich ist es auch mdglich eine umfangreiche
UbersichtD™ iber das System auszulesen. Dies ist allerdings deutlich
komplexer.

8.13 Tipps und Tricks
|

8.13.1 System-Informationen auslesen

Das Irinos-System bietet die Mdglichkeit, die Anzahl der im System
vorhandenen Irinos-Boxen sowie deren Typ auszulesen. Diese
kénnen dann beispielsweise in einer Ubersicht der Applikation /
Messrechner-Software dargestellt werden.

Das Auslesen der Box-Anzahl erfolgt Gber den Opcode opcRIV
(0x01). Das Auslesen der Box-Informationen erfolgt tiber den
Opcode opcrMI (0x03). Fur beide Opcodes wird die Funktion
MSC WriteCommand verwendet:
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Box-Ubersicht &
Box-Informationen auslesen

r

Anzahl der Irinos-Boxen auslesen:
M5C WriteCommand Fehler
mit Opcode opcRIV (0x01)

Erfolglreic:h
+
Box-Informationen auslesen:
> MSC WriteCommand Fehler
mit Opcode opcRMT (0x03)

[
Mein Erfolgreich

Box-Informationen
fiir alle Irinos-Boxen
ausgelesen?

.Ja

h

(Elnx -Ubersicht & Ell:lx Inﬂ:lrmatmnen) Auslesen der Box-Ubersicht & der ED?

erfolgreich auslesen Informationen fehlgeschlagen.

Ablauf "Box-Ubersicht & Box-Informationen auslesen”

8.13.2 Anzahl der statischen Mess-Kanile einschrianken

Sofern die statische Messung aktiv ist, werden die statischen
Messwerte aller Messkanale mit jedem Telegramm vom Irinos-
System zur MscDIl GUbertragen. Bei Systemen mit vielen Messkanalen
fihrt dies dazu, dass die Ubertragungsbandbreite fiir die
dynamischen Messwerte gering ist. Die Ubertragung der
dynamischen Messwerte kann deshalb sehr lange dauern. In der
Regel werden aber nie alle statischen Messkanale gleichzeitig
benodtigt. Deshalb ist es ab ca. 64 Mess-Kanalen empfehlenswert, die
Anzahl der zu Ubertragenden statischen Messkandéle einzuschranken.

Dazu sind zwei Schritte notwendig:

a) Die tatsachlich bendtigten statischen Mess-Kandle werden in einer
Kanalliste definiert. Dies geschieht Uber die Funktion
MSC WriteCommand in Verbindung mit dem Opcode opcwcCL (0x22).
Achten Sie dabei darauf, dass eine Kanalliste verwendet wird, die
nicht fir die dynamische Messung bendtigt wird, z.B. Kanalliste
10.

b) Die Kanalliste muss tber die Funktion MSC WriteCommand in
Verbindung mit dem Opcode opcAcL (0x24) aktiviert werden.
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Aquivalent zu den Mess-Kanélen wird nun der Hardware-Status
(Opcode opcrHs) auch nur noch flUr diejenigen Mess-Kanale
Ubertragen, die in der Kanalliste enthalten sind.

Auszulesende statische
Mess-Kanile auswahlen

k4

Kanalliste mit Mess-Kanal-Auswahl

schreiben:
HSC_WriteCr:nrrIr.and Fehler

mit Opcode opcWCL (0x22)

I
Erfolgreich
¥

Kanalliste anwenden:
MSC WriteCommand Fehler
mit Opcode opcRCL (0x24)

I
Erfolgreich
4" h

Auswahl der statischen Auswahl der statischen
Mess-Kanale erfolgreich Mess-Kanale fehlgeschlagen

Ablauf "auzulesende statische Mess-Kanéle auswhéhlen"

Bei Bedarf kénnen mehrere Gruppen von Mess-Kanalen gebildet
werden. Jede Gruppe wird dazu in einer eigenen Kanalliste abgelegt.
Zur Umschaltung der Gruppen wahrend des Betriebes erfolgt Uber
die Auswahl der entsprechenden Kanalliste. Durch Auswahl der
Kanalliste 0 werden wieder alle Mess-Kanale flr die statische
Messung aktiviert.

8.14 Lizenzierung
|

Bei Verwendung in Verbindung mit dem Irinos-System fallen keine
Lizenzkosten fur die MscDIl an. Sie darf auf beliebig viele Rechner

kopiert und in Verbindung mit eigener (Messrechner-)Software an
Dritte ausgeliefert werden.

Wenn die MscDIl mit einer anderen Hardware als dem Irinos-System
verwendet wird, fallen Lizenzkosten an. Die Lizenzierung erfolgt
ausschlieBlich direkt durch Messtechnik Sachs GmbH.

Die ausfiihrlichen Lizenzbedingungen®° entnehmen Sie den
rechtlichen Hinweisen.
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9 Diagnose und "Erste Hilfe"

9.1 Allgemeine Vorgehensweise

Voraussetzung flr eine effiziente und zuverlassige Diagnose ist (bei
jedem technischen System) eine systematische Vorgehensweise.
Aus einer Vielzahl von verfligbaren Informationen mit
durchschnittlich geringer Informations-Relevanz, mulssen diejenigen
herausgefiltert werden, welche flir die L6sung eines Problems eine
hohe Relevanz haben:

|< Grolie Informations-Menge >|

Start:
Geringe durchschnittliche
Informations-Relevanz

Ziel: Hohe

Q % Informations-Relevanz

Geringe
Informations-Menge

Informations-Filterung bei der Diagnose

Gehen Sie in diesem Prozess wie folgt vor:

I. Problem-Erfassung
Beschreiben Sie das Problem mdglichst genau.
Es kann sehr hilfreich sein, dies schriftlich zu tun. Dies gilt
ins besonders dann, wenn es mdglicherweise mehrere
Probleme gibt von denen nicht klar ist, ob sie miteinander
zu tun haben. Formulieren Sie gegebenenfalls mehrere
unabhangige Problembeschreibungen.

II. Informations-Gewinnung
Halten Sie die Situation vor und nach dem Auftreten des
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Problems fest. Folgende Fragestellungen kénnen dabei
helfen:

o Was ist Besonderes vor dem Auftreten des Problems
geschehen? Wurde eine bestimmte Aktion
ausgefluhrt?

o Wurde das System vor dem Auftreten des Problems
verandert?

o Wie ist der Zustand nach dem Auftreten des
Problems? Sind irgendwelche Auffalligkeiten
erkennbar? Wie ist der Zustand der Status- und
Fehler-Anzeigen?

III1. Lesen Sie verfugbare Diagnose-Informationen aus.
Versuchen Sie herauszufinden, ob der Fehler einmalig oder
mehrfach aufgetreten ist.

IV. Informations-Bewertung
Sortieren Sie die aus den Schritten II und III gewonnenen
Informationen in folgende Kategorien:

o Nicht relevant
o Mdéglicherweise relevant
o Sehr wahrscheinlich relevant

V. Informations-Verifizierung
Versuchen Sie das Problem anhand der Kategorie ,Sehr
wahrscheinlich relevant® gezielt nachzustellen. Gehen Sie
dabei schrittweise vor, d.h. konzentrieren Sie sich dabei
der Reihe nach immer nur auf eine mdgliche Ursache.
Wenn Sie bis hierhin noch nicht erfolgreich waren:
versuchen Sie nun das Problem anhand der Kategorie
~Mdglicherweise relevant™ nachzustellen.

Erst wenn ein Problem nachgestellt werden kann und die Ursache
bekannt ist, kann eine L6sung gefunden werden.

Tipps

o Differenzierung
Wenn es mehrere Probleme gibt, so wird haufig nicht zwischen
diesen unterschieden. Betrachten Sie immer nur ein Problem. Eine
gleichzeitige Analyse von mehreren Problemen ist nicht zielfihrend.

o Ruhe bewahren
Ein Problem soll immer méglichst schnell beseitigt werden. Deshalb
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herrscht auch immer ein hoher Zeitdruck. Dieser beschleunigt
jedoch nicht die L6sungsfindung.

Bewahren Sie trotz aller externen Einfliisse Ruhe und gehen Sie
systematisch vor.

o Beobachten
Gerade dann, wenn es schwer fallt ein Problem nachzustellen, hilft
es haufig das Gesamtsystem in Ruhe zu beobachten. Manchmal
liefert eine Leuchtdiode oder ein seltsames Gerausch mehr
Informationen, als das beste Messgerat.

o Vereinfachung
Versuchen Sie gerade bei komplexen Systemen oder Applikationen
einen vereinfachten Zustand zu schaffen, in welchem ein Problem
nicht mehr auftritt. Erhhen Sie dann schrittweise die Komplexitat,
bis das Problem wieder auftritt.

9.2 Diagnose-Ereignisse
|

Jede Irinos-Box hat einen zentralen Ereignis-Handler. Sobald an einer
Stelle in der Firmware ein besonderes Ereignis auftritt, wird dieses an
den Ereignis-Handler gemeldet. Je nach Konfiguration wird das
Ereignis

o dem Anwender bzw. der Applikation weitergemeldet und/oder

204

o in den Diagnose-Speiche eingetragen.

Im Normalbetrieb sollte kein Ereignis auftreten.

Um die Ereignisse auseinanderhalten zu kdnnen, gibt es
verschiedenen Ereignis-Typen, die anhand der Ereignis-Nummer
unterschieden werden.

Bei entsprechender Konfiguration wird das Auftreten eines
Ereignisses in der 7-Segment-AnzeigeD*® bzw. der Status-LEDD*® der
Irinos-Box angezeigt. Das Ereignis kann auch tber die MscDIl
ausgelesen™™ werden.

Das Irinos-System hat eine sehr ausflhrliche Fehlerbehandlungs-
Strategie um einen zuverlassigen Betrieb zu gewahrleisten. Die
meisten Ereignisse, die bei einem Fehler ausgelést werden, sind
hypothetischer Natur. Diese sind deshalb nicht dokumentiert.
Wenden Sie sich an den Support, wenn so ein Ereignis auftritt.
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Im Folgenden sind diejenigen Ereignisse aufgelistet, die flr die Praxis
relevant sind:

Ereignis 1: System / ,,System™

Beschreibung Allgemeines System-Ereignis

Typ Information

o System wurde gestartet

Ausloser o Diagnose-Speicher™ wurde

geléscht

Weitermeldung an

Anwender/Applikation Nein, nicht aktivierbar

Eintragung in

Diagnose-Speicher Ja, nicht anderbar

Ereignis 4: MscDIl - Kommunikation / ,,MscDIl
communication error"

Bei der Kommunikation zwischen
dem Irinos-System und der
MscDIl wurde ein Problem
festgestellt.

Beschreibung

Typ Fehler

o Ein ungultiger Opcode wurde
verwendet (Hilfstext im
Diagnose-Speicher: ,Invalid
opcode in RX packet™)

-> Verwenden Sie nur gultige

Ausloser / Behebung Opcodes

o Die Sende- oder Empfangs-
PuffergréBe ist zu klein
(Hilfstext im Diagnose-
Speicher: ,Too much TX data")
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-> Verwenden flr die
Konfigurationsdatei Msc.cfg die
im Referenzhandbuch
angegebene Port-Nummer und
Puffer-GréBen.

Weitermeldung an

Anwender/Applikation Ja, nicht de-aktivierbar

Eintragung in

Diagnose-Speicher Ja, énderbar

Ereignis 12: Box-Adressierung und -Terminierung / ,, ILink
module detection error"

Beim Start des Irinos-Systems ist
ein Problem bei der Erkennung
oder Terminierung der Slave-
Box(en) aufgetreten.

Beschreibung

Typ Fehler

o Fehlerhafte ILink-Verkabelung
oder defektes ILink-Kabel
-> Uberprifen Sie die ILink-

VerkabelungP™

o Mehrere Master-Boxen in einem
System
-> Es ist nur eine Master-BoxD*°
je Irinos-System zuldssig

Ausloser / Behebung

o Irinos-Box defekt
-> Tauschen Sie die Irinos-Box

Bei Irinos-Systemen mit mehreren
Slave-Boxen:

Hinweis Testen Sie das System zunachst
mit 1, dann mit 2, dann mit 3,
usw. Slave-Boxen um
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herauszufinden, an welcher Stelle
das Problem auftritt.

Weitermeldung an
Anwender/Applikation

Ja, de-aktivierbar

Eintragung in
Diagnose-Speicher

Ja, anderbar

error"

Ereignis 13: ILink-Kommunikation / ,, ILink communication

Beschreibung

Die Kommunikation tber die ILink-
Schnittstelle ist gestort.

Typ

Fehler

Ausloser / Behebung

o Fehlerhafte ILink-Verkabelung
oder defektes ILink-Kabel
-> Uberpriifen Sie die ILink-
Verkabelung"™”

o Unzureichende
Spannungsversorgung (z.B.
kurzzeitige Spannungseinbriiche)
-> Verwenden Sie ein
ausreichend dimensioniertes
NetzteilP™ .

Hinweis

Die ILink-Kommunikation hat eine
integrierte Datenprufung sowie
eine Paket-Wiederholung im
Fehlerfall. Wenn die Paket-
Wiederholung mehrfach
fehlschlagt, wird dieses Ereignis
ausgeldst.

Weitermeldung an
Anwender/Applikation

Ja, de-aktivierbar
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Eintragung in

Diagnose-Speicher Ja, anderbar

Ereignis 15: Uberlast Sinus-Oszillator / ,,Sine-oscillator"

Der Sinus-Oszillator flr die
Beschreibung induktiven Messtaster®' wurde
Uberlastet (Kurzschluss).

Typ Fehler

o Defekter Messtaster
-> Tauschen Sie den defekten
Messtaster.

Ausloser / Behebung o Messtaster falsch angeschlossen,
z.B. bei Verwendung einer
Verlangerungs-Leitung

-> Uberpriifen Sie die Pin-
Belegung

Es wird zyklisch geprift, ob der
Oszillator-Kurzschluss noch
vorhanden ist. Sobald er nicht
mehr vorhanden ist, wird das
Ereignis automatisch geldscht.

= Entfernen Sie zur Ursachensuche
Hinweis die Messtaster nacheinander.
Warten Sie nachdem Entfernen
eines Messtasters 10s. Sobald
das Ereignis nicht mehr aktiv ist
(erkennbar an der 7-Segement -
Anzeigel*® bzw. der Status-
LEDP*®), wurde der defekte
Messtaster entfernt.

Weitermeldung an

Anwender/Applikation Ja, de-aktivierbar

Eintragung in

Diagnose-Speicher Ja, &nderbar
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Ereignis 21: Dynamische Messung / , Invalid dynamic
measurement config"

Beim Start der dynamischen
Beschreibung Messung wurde ein
Konfigurations-Fehler festgestellt.

Typ Fehler

o Ungultiger Trigger-Abstand fur
die zeitgesteuerte dynamische
Messung.

-> Der Trigger-Abstand muss ein

Vielfaches der Abtastperiodel”
der beteiligten Irinos-Boxen sein.

Ausloser / Behebung

Weitermeldung an

Anwender/Applikation Ja, de-aktivierbar

Eintragung in

Diagnose-Speicher Ja, éanderbar

Ereignis 24: Inkrementalgeber - Spannungsversorgung /
~INnc. encoder power error"

Die Spannungsversorgung eines
oder mehrerer Inkrementalgeber-
Beschreibung KanaleD*” wurde aufgrund von
Uberlast / Kurzschluss
abgeschaltet.

Typ Fehler

o Defekt eines Inkrementalgebers
oder eines Inkrementalgeber-

Ausloser / Behebung Kabels

-> Defekten Inkrementalgeber

tauschen.
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o Falscher Anschluss eines
Inkrementalgebers.

-> Anschlussbelegung®” priifen.

o Zu hohe Leistungsaufnahme der
Inkrementalgeber
-> Zulassige Anschlusswerte
beachten.

o Bei einer Uberlast / Kurzschluss
an einem einzelnen
Inkrementalgeber-Eingang wird
nur der Eingang selbst
deaktiviert. Alle anderen
Eingange sind weiterhin
funktionsfahig. Sobald die
Uberlast bzw. der Kurzschluss
beseitigt wurde, wird das

Hinweise Ereignis automatisch geléscht.

o Bei einer Gesamt-Uberlast wird
die Spannungsversorgung fur die
Inkrementalgeber-Eingange
dauerhaft abgeschaltet. Erst
nach einem Neustart des Irinos-
Systems sind die
Inkrementalgeber-Eingange
wieder nutzbar.

Weitermeldung an

Anwender/Applikation Ja, de-aktivierbar

Eintragung in

Diagnose-Speicher Ja, anderbar

Ereignis 25: Inkrementalgeber - Signal(e) / ..Inc. encoder
application error"

Die Eingangssignale eines
Inkrementalgeber-Eingangs™’
waren / sind auBerhalb des
zuldssigen Bereichs.

Beschreibung
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Typ Fehler

o Inkrementalgeber-Stecker
wurde wahrend des Betriebs
abgezogen.

o Inkrementalgeber-
Steckverbinder sitzt lose
(Wackelkontakt).

-> Steckverbinder

ordnungsgemaB verriegeln®™

o Zu hohe Eingangsfrequenz®™
des Inkrementalgebers
-> Bewegung des
Inkrementalgebers
. verlangsamen / Mechanischen
Ausloser / Behebung ,,Schlag“ vermeiden
o Zu lange Inkrementalgeber -
Leitung
-> Kurze Leitung verwenden

o Falsche Anschlussbelegung des
Inkrementalgebers

-> Anschlussbelegung®” priifen

o Ausgangssignale des
Inkrementalgebers auBerhalb der
Spezifikation®™
-> Signale mit dem Irinos-Tool
prifen

o Die Inkrementalgeber-Signale
kénnen mit dem Irinos-Tool
geprift werden (nur 1Vss).

o Beachten Sie die

. . . . Dz14 .
Hinweise Applikationshinweise”" fir
Inkrementalgeber.

o Ein Inkrementalgeber-Eingang
kann Uber den Opcode opcSP
zurlickgesetzt werden (siehe
Referenzhandbuch).
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Weitermeldung an

Anwender/Applikation Ja, de-aktivierbar

Eintragung in

Diagnose-Speicher Ja, anderbar

Ereignis 27: Firmware-Update fehilgeschlagen / , Firmware
update error"

Bei der Ausfliihrung des

Beschreibung Firmware-Updates ist ein Fehler
aufgetreten.
Typ Fehler

o Falsche Firmware-Datei
-> Verwenden Sie eine glltige
Firmware-Datei
Ausloser / Behebung
o Ubertragungsfehler
-> Wiederholen Sie das
Firmware-Update

Nach einem fehlgeschlagenen
Hinweise Firmware-Update ist weiterhin die
,alte" Firmware-Version aktiv.

Weitermeldung an

Anwender/Applikation Ja, nicht de-aktivierbar

Eintragung in

Diagnose-Speicher Ja, nicht anderbar

Ereignis 28: Firmware-Update erfolgreich / , Firmware
update successful"

Ein Firmware-Update wurde

Beschreibung erfolgreich durchgefihrt.
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Typ Information

Weitermeldung an

Anwender/Applikation Nein, nicht aktivierbar

Eintragung in

Diagnose-Speicher Ja, nicht &nderbar

Ereignis 33: Referenzspannung fiir Analogeingdnge
uberlastet / ,,Reference voltage error"

Die Referenzspannung der
Beschreibung Analogeingange wurde Uberlastet /
kurz geschlossen.

Typ Fehler

o Zu hohe Belastung der
Referenzspannung
-> Maximale Belastung auf den
spezifizierten Wert verringern

Ausloser / Behebung o Sensor / Sensorleitung defekt
-> Sensor und Sensorleitung
priufen

o Sensor falsch angeschlossen
-> Anschlussbelegung®’ priifen

Nachdem die Ursache behoben
Hinweise wurde, muss das Irinos-System
neu gestartet werden.

Weitermeldung an

Anwender/Applikation Ja, de-aktivierbar

Eintragung in

Diagnose-Speicher Ja, &nderbar
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Ereignis 34: 24V - Versorgung fiir digitale Ein-/Ausgdnge
bzw. die Analog-Eingdnge iiberlastet / ,,24V output error"

Die 24V - Versorgung fur die
digitalen Ein-/Ausgange bzw. die
Analog-Eingange wurde
Uberlastet.

Beschreibung

Typ Fehler

o Zu hohe Belastung der 24V -
Versorgung
-> Maximale Belastung auf den
spezifizierten Wert verringern

o Sensor / Aktor / Leitung defekt
-> Sensoren, Aktoren und
Leitungen prifen

Ausloser / Behebung

o Sensor / Aktor falsch
angeschlossen
-> Anschlussbelegung priifen

Nachdem die Ursache behoben
wurde, wird der 24V-Ausgang
automatisch freigegeben und das
Ereignis geldscht.

Hinweise

Weitermeldung an

Anwender/Applikation Ja, de-aktivierbar

Eintragung in

Diagnose-Speicher Ja, énderbar

Ereignis 35: I0-Bus - Fehler / ,,IJoBus communication error"

Die Kommunikation zu einer
Beschreibung angeschlossenen I/O-Box ist
dauerhaft gestort.
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Typ Fehler

o I/O-Box wurde wahrend des
Betriebs ausgeschaltet

o Leitung zur I/O-Box wurde
wahrend des Betriebs
abgezogen

Ausloser / Behebung

o Leitung zur I/O-Box defekt
-> Leitung tauschen.

o Eine oder mehrere I/0O-Boxen
wurden nicht korrekt terminiert.
-> Terminierung prufen.

Weitermeldung an

Anwender/Applikation Ja, de-aktivierbar

Eintragung in

Diagnose-Speicher Ja, anderbar

Ereignis 36: Uberlast der digitalen Ausginge / ,,Digital I/O
error"

Der Ausgangstreiber flr die
Beschreibung digitalen Ausgéange wurde
Uberlastet (thermische Uberlast).

Typ Fehler

o Zu hohe Dauerbelastung der
digitalen Ausgange.
-> Maximale Ausgangslast an
die Spezifikation anpassen.

Ausloser / Behebung

Sobald der Ausgangstreiber
abgekulhlt ist, werden die
Hinweise Ausgange automatisch wieder
freigegeben und das Ereignis
geldscht.
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Weitermeldung an

Anwender/Applikation Ja, de-aktivierbar

Eintragung in

Diagnose-Speicher Ja, anderbar

9.3 Diagnose-Speicher
|

Jede Irinos-Box hat einen integrierten, nicht-flichtigen Diagnose-
Speicher, in welchen die aufgetretenen Ereignisse eingetragen
werden (sofern das Speichern flir das jeweilige Ereignis aktiviert ist).
Er kann tber den Webserver®™ sowie iiber das Irinos-Tool
ausgelesen werden.

Der Diagnose-Speicher ist damit ein wichtiges Hilfsmittel, um
auftretende Probleme nachvollziehen und deren Ursache eingrenzen
zu kénnen. Dies gilt ins besonders dann, wenn ein Fehler sporadisch
auftritt.

Je Irinos-Box kénnen mindestens 32 Eintrage im Diagnose-Speicher
abgelegt werden. Sobald er voll ist, werden die altesten Eintrage
automatisch geléscht und damit Platz fir neue Eintrage geschaffen.

Ein Diagnose-Eintrag enthalt neben dem eigentlichen Diagnose-
Ereignis einige Zusatz-Informationen, die bei der Ursachensuche
behilflich sein kénnen. Dazu gehéren die System-Zeit (ILink-ZeitD*)
und die Absolut-Zeit.

Die ILink-Zeit entspricht der Zeit seit Start des Irinos-Systems in ps.
Sie ist auf allen Irinos-Boxen eines Systems einheitlich.

Die Absolut-Zeit enthalt das Datum sowie die Uhrzeit des Diagnose-
Eintrags. Da das Irinos-System keine Echtzeit-Uhr enthalt, ist die
Absolut-Zeit beim Start des Systems immer 0. Sie sollte dann vom
PC aus geschrieben werden. Dies geschieht {iber die MscDIP™ . Jeder
nachfolgende Diagnose-Eintrag wird dann mit der Absolut-Zeit
versehen.

Nach dem Einschalten wird in jeder Irinos-Box der Diagnose-Eintrag
»~System (1)" mit dem Hilfstext ,System started" eingetragen.
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Damit ist nachvollziehbar, ob ein Ereignis vor oder nach dem letzten
Einschalten des Irinos-Systems aufgetreten ist.

9.4  Erste Hilfe "Netzwerkverbindung"
|

=>» Die in diesem Kapitel beschriebene Vorgehensweise erhebt keinen
Anspruch auf Vollstandigkeit. Sie deckt vielmehr die typische
erforderliche Vorgehensweise ab. Weitere Informationen zur
Netzwerk-Verbindung entnehmen Sie dem Benutzerhandbuch des
Irinos-Tools.

Verbindungsprobleme zum Irinos-System liegen in der Regel an einer
oder mehrerer der folgenden Ursachen:

o Die Netzwerk-Verkabelung"™ ist fehlerhaft.

o Die Netzwerk-Konfiguration des PCs passt nicht zur Netzwerk-
Konfiguration des Irinos-Systems.

o Die Kommunikations-Einstellungen fur die MscDIl sind falsch.

Netzwerk-Verkabelung priifen

a) Prifen Sie, ob die Netzwerk-Schnittstelle des Irinos-Systems mit
der Netzwerk-Schnittstelle des PCs verbunden ist.
Bei erfolgreicher elektrischer Verbindung leuchtet oder blinkt die
,Link-LED" (IR-MASTER) bzw. die Ethernet-LED (integrierter
Master). Fahren Sie mit dem nachsten Schritt erst fort, wenn dies
der Fall ist.

Netzwerk-Konfiguration priifen

b) Starten Sie das Irinos-Tool. Dieses zeigt beim Start alle im
Netzwerk gefundenen Irinos-Systeme an. Das von lhnen
verwendete Irinos-System sollte hier aufgelistet sein. Sie
erkennen dies anhand der aufgelisteten MAC-Adresse. Diese muss
mit der MAC-Adresse auf dem Typenschild der Master-Box
Ubereinstimmen.

In der Liste wird auch die IP-Konfiguration des Irinos-Systems
angezeigt.

¢) Fihren Sie den Verbindungsaufbau zum Irinos-System Uber das
Irinos-Tool durch.
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Fahren Sie mit dem nachsten Schritt fort, wenn der
Verbindungsaufbau fehlschlagt.
Fahren Sie ansonsten mit Schritt f) fort.

d) Offnen Sie die Netzwerk-Konfiguration des Irinos-Systems durch
einen Doppelklick auf die zugehoérige Tabellenzeile im Irinos-Tool:

[ - o

DHCP  DHCP Serves
Irimos 1P-Adresse
Irinos Submetzmaske
Dresfanlt Gy
Irinos MAC-Adregse 2
Metawerkknaie

Lokale Subnetzmaske

SchiisBen ' Sanden

Netzwerk-Konfiguration mit dem
Irinos-Tool

e) Offnen Sie die Windows Konfigurations-Einstellungen des
Netzwerk-Adapters, an welchen das Irinos-System
angeschlossen ist. Gehen Sie zu den Einstellungen zum
»,Internetprotokoll Version 4 (TCP/IPv4)".

Wenn am Irinos-System der DHCP-Server konfiguriert ist, dann
muss die Option , IP-Adresse automatisch beziehen™ ausgewahlt
sein (siehe Abbildung links).

Wenn das Irinos-System eine feste IP-Adresse hat, dann muss
auch am PC eine feste IP-Adresse hinterlegt werden. Beide IP-
Adressen mussen im selben Subnetzbereich liegen. In den
meisten Fallen wird die Subnetzmaske 255.255.255.0
verwendet. Dann mussen die ersten drei Stellen der IP-Adressen
Ubereinstimmen. Hat das Irinos-System z.B. die IP-Adresse
192.168.178.1, dann muss der PC eine IP-Adresse aus dem
Bereich 192.168.178.2 bis 192.168.178.254 haben (siehe
Abbildung rechts).

Andern Sie die IP-Einstellungen unter Windows erforderlichenfalls.
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===

Eigenzchaften von Internetprotokoll Version 4 (TCP/IPw)
T

Mlgemen | plternative Konfiguration

|| PEnstelungen konmen automatisch zugewsesen werden, wenn das
hietzwerk dese Funktion unterstitzt, Wenden Sie sich andernfals an |
| den Netowerkadministrator, um die gesigneten IP-Enstellungen Iu
|| bezehen.
| @ [2-Adresse automabsch bezieher]
Foigende [P-Adresse verwenden:

| @ DS -Serveradresse automatisch bezehen
Folgende DNS-Serveradressen verwenden:

[ Ewetert.. |

[oc ] [(aorechen | |

Eigenzchaften von Internetprotokoll Version 4 (TCP/PW)

T

LB ]
Algemein

[P-Enstelungen kornen automatisch zugewesen werden, wenn das
e towerk diese Funktion unterstltzt, Wenden See sch andemfals an |
den Netowerkadministrator, um die geeigneten IP-Enstelungen u
b zieshasny,
[P-Adresse automabisch besehen
@) Folgends [P-Adresse verwenden:
[P-Adresse:

Sybnetrmaske:

152 . 188 .17 . 17
pss . 255.255. 0

Standardgateway:

@ Folgende DNS-Serveradressen verwenden:
Bevornugter DNS-Server:
Alternathver DS -Server: e |
Enafelungen beim Beenden Gberprifien |
[ Eweitert...

IP-Konfiguration unter Windows

Kommunikations-Einstellungen iibernehmen

f) Das Irinos-Tool erzeugt beim Verbindungsaufbau automatisch die
Konfigurations-Datei Msc.cfg. Diese liegt dann im gleichen
Verzeichnis, wie das Irinos-Tool selbst.

Dieselbe Konfigurations-Datei wird auch von der Applikation
(Messrechner-Software) bendtigt. Sie muss sich dazu im gleichen
Verzeichnis befinden, wie die MscDIl.dIl. Kopieren Sie die Msc.cfg
aus dem Irinos-Tool - Verzeichnis in das Verzeichnis der
Applikation. Eventuell muss dazu eine bereits bestehende
Konfigurations-Datei Uberschrieben werden.

a) Starten Sie nun den Verbindungsaufbau lber die Applikation.

Dieser sollte nun erfolgreich sein.
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10  Wartung, Pflege und Entsorgung

10.1 Wartung
|

Das Irinos-System ist fir den wartungsfreien Dauerbetrieb
ausgelegt.

Es wird empfohlen in regelmaBigen Abstanden die Befestigung aller
Stecker zu prifen, z.B. monatlich. Sie vermeiden dadurch einen
VerschleiB der Steckverbinder. Zudem wird das mdgliche Auftreten
von Fehlerquellen vorbeugend verhindert.

10.2 Pflege

Vorsicht

Unbeabsichtigte Reaktion beim Reinigen des Irinos-
Messsystem

Wenn das Irinos-Messsystem beim Reinigen eingeschaltet
I . | ist, kbnnen Bedienelemente unbeabsichtigt ausgeldst
H werden.

Das Irinos-Messsystem oder damit verbundene
Komponenten kénnen unbeabsichtigt reagieren.
Personenschaden oder Maschinenschaden kann die kann
die Folge sein.

Schalten Sie das Gerat vor der Reinigung aus.

FUhren Sie bei intensiver Nutzung die in folgender Tabelle
aufgelisteten Reinigungsarbeiten durch.

Bei besonders verschmutzter Umgebung kann eine haufigere
Reinigung erforderlich sein. Im Gegenzug kénnen die
Reinigungsintervalle bei Gelegenheitsnutzung oder sauberer
Umgebung verlangert werden.
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Intervall Reinigung

3 Monate Reinigung der Steckverbinder-
Oberflache von Ol und Staub.

Verwenden Sie zur Reinigung ein
Papiertuch, das mit
Spllmittelwasser befeuchtet
wurde.

Schalten Sie das Irinos-System
erst wieder ein, wenn die
Steckverbinder komplett
trocken sind.

Monatlich Reinigen Sie das Gehause mit
einem Papiertuch, das mit
Spulmittelwasser befeuchtet
wurde.

Verwenden Sie ein kratzfreies
Tuch.

10.3 Entsorgung
|

Entsorgen Sie sowohl das Irinos-System als auch das Zubehdr Uber
die Elektronikschrott-Verwertung Ihres jeweiligen Landes. Entsorgen
Sie es keinesfalls Uber den Hausmdill.
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11 Applikationshinweise

11.1 Inkrementalgeber 1Vss oder TTL / RS422
|

11.1.1 Referenzierung bei Absolutmessung

Inkrementalgeber sind keine Absolut-Messmittel. Um absolute
Messwerte zu erhalten ist nach dem Einschalten sowie nach einem
Signalfehler immer eine Referenzierung erforderlich. Die Irinos-Box
IR-INCD*” bietet folgende M&glichkeiten zur Referenzierung:

o Referenzierung Uber Referenzmarke

Der Zahlwert wird beim Uberschreiten der Referenzmarke auf 0
gesetzt.

o Referenzierung per Software-Vorgabe:

Der Zahlwert kann per Software jederzeit gesetzt werden. Es kann
sowohl der Wert 0 als auch jeder beliebige andere Wert gesetzt
werden.

In Verbindung mit der MscDIl kénnen beide Aktionen Uber den
Opcode opcsp (0x35) ausgefuhrt werden.

Bitte beachten Sie, dass die Irinos-Box IR-INC nur die technische
Moglichkeit zur Referenzierung bieten kann. Die Vorgehensweise zur
Referenzierung des Messwertes hangt vom jeweiligen Messablauf
ab. Dies muss daher bereits in der Planungsphase bericksichtigt
werden. Bericksichtigen Sie dabei ins besonders auch die
Vorgehensweise nach dem Auftreten eines Inkrementalgeber-
Fehlers.

11.1.2 Eingangsfrequenz

Die Eingangsfrequenz der Inkrementalsignale (TTL / RS422) bzw.
Teilungsperioden (1 Vss) ist begrenzt. Details dazu entnehmen Sie
den technischen Daten der betreffenden Irinos-Box.

Bei den meisten Messvorgangen liegt die theoretische
Eingangsfrequenz deutlich unterhalb des Grenzwertes. In der Praxis
kann es jedoch durch ruckartige Bewegungen dazu kommen, dass
diese Uberschritten wird. Beispiele hierfiir sind:

o “LosreiBen” aus dem Stillstand (Uberwindung der Haftreibung)

o Mechanischer Schlag
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o Ruckartige Bewegung durch mechanische Spannungen

Wir empfehlen, dies bereits bei der Mechanik-Konstruktion zu
berlcksichtigen. Sollte eine ruckartige Bewegung nicht vermeidbar
sein, so muss dies beim Messablauf bzw. bei der Messsignal-
Auswertung berticksichtigt werden (z.B. durch Referenzierung
wahrend der Bewegung).

11.1.3 Interpolation (nur 1Vss)

Ein Inkrementalgeber mit 1 Vss - Schnittstelle gibt 2 sinusférmige
Differenz-Signale aus, die um 90° zueinander phasenverschoben
sind. Eine Signalperiode (d.h. 360°) entspricht dabei einer
Inkrementalgeber-Teilung (siehe folgende Abbildung). Durch analoge
Interpolation werden in der Irinos-Box IR-INC* 200
Zwischenschritte innerhalb einer Signalperiode berechnet. Die
nutzbare Auflésung eines Inkrementalgebers steigt damit um das
200-fache.

Beispiel: Ein Drehgeber hat eine angegebene Auflésung von 1.800
Teilungen/Umdrehung. Durch die Interpolation werden daraus
1.800 Teilungen/Umdrehung * 200 Inkremente/Teilung = 360.000
Inkremente/Umdrehung.

1 Signalperiode / 360° el.

200 interpolierte Inkremente

1Vss Signalperiode

Die Genauigkeit und Zuverlassigkeit der Interpolation hangt stark
von den beiden analogen Differenz-Signalen ab. Ein ideales Signal
zeichnet sich besonders durch folgende Eigenschaften aus:

o Der Differenzpegel jedes Signals betragt 1 Vss.
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o Der Signal-Offset ist 0, d.h. bei beispielsweise 0° hat das Signal
immer denselben Wert.

o Die Phasenverschiebung der Signale ist immer exakt 90°.

Da ein derartiges Signal in der Praxis praktisch nie existiert, hat die
Irinos-Box IR-INCP* eine patentierte interne Verstarkungs- und
Offset-Regelung. Diese gleicht Abweichungen vom Ideal-Signal
innerhalb der zuldssigen Grenzwerte (siehe Datenblatt) aus.

Ausserhalb der Grenzwerte ist keine zuverlassige Interpolation
madglich. Eine integrierte Signaliberwachung erkennt derartige
Fehler. Diese kénnen und sollten per Software im laufenden Betrieb
ausgelesen werden. Im Fehlerfall sollte der Inkrementalgeber-
Eingang zurlickgesetzt und der Messtaster neu referenziert werden.

Signalqualitat

Die Signalqualiat hangt von vielen Faktoren ab. Dazu gehdéren ins
besonders:

o Ist-Geschwindigkeit des Inkrementalgebers
Je hoher die Ist-Geschwindigkeit des Inkrementalgebers, desto
kleiner die tatsachliche Differenzspannung. Einige Inkrementalgeber
haben im Stillstand und bei niedriger Geschwindigkeit eine gute

Signalqualitat. Sobald sie jedoch schnell bewegt / gedreht werden,
verschlechtert sich die Signalqualitat deutlich.

o Mechanische Stabilitat des Inkrementalgebers sowie der Mechanik
Ein unrund laufender Drehgeber, ein unruhig laufender Messchlitten

oder eine schlecht gefuhrter Langenmesstaster fuhrt zu
Schwankungen im Messsignal.

o Einstellung bei offenen Gebersystemen
Bei offenen Gebersystemen (z.B. GlasmaBstabe) muss der Sensor
eingestellt werden. Eine ungenaue Einstellung kann vor allem bei

dynamischen Betriebszustanden zu einem unzureichenden
Sensorsignal fuhren.

o Kabellange und Kabelqualitat
Je langer das Kabel, desto schlechter die Signalqualitat.

Je mehr Steckverbinder, desto schlechter die Signalqualitat.
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Ein unzureichend geschirmtes Kabel oder ein Kabel mit falscher
Leitungsimpedanz verschlechtert das Messsignal.

Haufig sind auftretende Stérungen auf eine Kombination der
genannten Faktoren zurlckzufihren.

Empfehlungen

o Beachten Sie die Grenzfrequenz des Inkrementalgebers. Diese
entnehmen Sie den technischen Angaben des Herstellers.

Achtung: Die Grenzfrequenz ist abhangig von der Kabellange.

o Kontrollieren Sie die Signalqualitat bei der Inbetriebnahme. Die
Signalpegel sollten bei der Inbetriebnahme noch ausreichend
Abstand zu den Grenzwerten haben. Uber das Irinos-Tool kann die
Signalqualitat mittels einer Live-Anzeige bewertet werden. Details
dazu entnehmen Sie dem Benutzerhandbuch des Irinos-Tools.

o Stellen Sie sicher, dass kein starker Ruck / Schlag auf den
Inkrementalgeber einwirkt.

o Integrieren Sie in Ihren Messablauf bei Bedarf eine Mdglichkeit zum
“Fehler zurlickzusetzen” und “Messwert referenzieren”.

o Verwenden Sie kurze Leitungen mit ausreichender Schirmung (dies
gilt auch fur die Steckverbinder). Vermeiden Sie
Kabelverlangerungen. Das Irinos-Konzept bietet die Mdglichkeit, die
Irinos-Box in raumlicher Nahe des Gebers unterzubringen.

o Halten Sie einen mdglichst groBen Abstand zwischen
Inkrementalgeber-Leitung und potentiellen Stérquellen, wie z.B.
Umrichter und Motorleitungen.

11.2 Leistungsaufnahme
|

Die Leistungsaufnahme eines Irinos-Systems hangt von der Anzahl
der angeschlossenen Irinos-Boxen und der Anzahl der
angeschlossenen Verbraucher ab. Angeschlossene Verbraucher sind
beispielsweise Messaufnehmer und Sensoren.
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Eine Ubersicht zur Abschatzung der Gesamt-Leistungsaufnahme
entnehmen Sie folgender Tabelle. Bitte beachten Sie, dass es sich bei
allen Werten um Richtwerte handelt. Die tatsachliche
Leistungsaufnahme kann davon abweichen. Die genauen Angaben
zur Leistungsaufnahme entnehmen Sie den jeweiligen Datenblattern.

Typische Empfohlener
Leistungsaufnahm | Kalkulationswert
Irinos-Box e ohne mit
angeschlossene angeschlossenen
Verbraucher Verbrauchern
7 W (100mA / 24V
) D65 fir digitale E/As)
IR-MASTER 45 W 29 W (1A / 24V fur
digitale E/As)
IR-TFVD*! 4 W 5 W
4 W (24V Ausgang
nicht verwendet)
IR-AIND*8 4 W
10 W (250mA / 24V
flr 24V Ausgang)
55W
IR-INCD#7 4 W (4 Inkrementalgeber
a 150mA)
IR-TEMPD 4 W 4 W
3W
_ 54
IR-DIO 3W (Ohne 1/0-
Versorgung)
IR-HMI1D% 3W 3W

Die Leistungsaufnahme der Irinos-Boxen selbst ist vergleichsweise
konstant. Kritisch flr die Gesamtberechnung der Leistungsaufnahme
sind ins besonders:
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o Externe Sensoren / Verbraucher, die Uber die 24V - Ausgange der
Irinos-Boxen IR-MASTER, IR-AIN oder IR-DIO angeschlossen sind.

o Externe Aktoren / Verbraucher, die an die digitalen Ausgange der
Irinos-Box IR-MASTER oder IR-DIO angeschlossen sind.

In vielen Anwendungen ist die zusatzliche Leistungsaufnahme durch
externe Verbraucher im Bereich von wenigen Watt. Beriicksichtigen
Sie aber ins besonders die Leistungsaufnahme von Uber die digitalen
Ausgange geschalteten Lasten, wie z.B. Ventile oder Lampen.

Es wird empfohlen im Rahmen der System-Inbetriebnahme den
tatsachlichen Leistungsbedarf durch eine Messung zu Uberprifen.

11.3 Speicher-Vorgange in den nicht-fliichtigen Speicher
|

Die Anzahl an Schreibvorgangen in den nicht-flichtigen Speichers
des Irinos-Systems ist begrenzt. Das System ist so ausgelegt, dass
der Grenzwert bei typischer Anwendung nie erreicht wird. Die
maximale Anzahl an Schreibvorgangen ist in folgender Tabelle
aufgelistet:

Maximale Anzahl
Systemfunktion an Schreib- Bemerkung
Vorgangen

Diagnose-Speicher 4,8 Milionen

Messkanal- Ausflihrung Uber
Konfiguration 200.000 Opcode opcWCC.

Andern der IP-
200.000 Adresse Uber das
Irinos-Tool.

Netzwerk-
Konfiguration

Firmware-Update 100.000

Irinos IR Original-Betriebsanleitung © 2015 -2019 Messtechnik Sachs GmbH






Technische Daten



Technische Daten

12 Technische Daten

Die ausfuhrlichen technischen Daten finden Sie im Datenblatt der
jeweiligen Irinos-Box.

12.1 Allgemeine technische Daten
|

Messwertaufzeichnung

Statische / Kontinuierliche Messrate ca. 30 Hz flr flissige
Messung Onlineanzeige
dynamische Messung Bis 10.000 Messwerte/s auf

allen Kanalen gleichzeitig, d.h.

1 Kanal -> Gesamtmessrate
10.000 Messwerte/s

17 Kanéle -> Gesamtmessrate
170.000 Messwerte/s

32 Kanale -> Gesamtmessrate
320.000 Messwerte/s

Synchronitat Gleichzeitig Erfassung von allen
Messkanalen

Synchrone Messwerterfassung,
auch Uber kaskadierte Irinos-
Boxen.
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Kaskadierung / ILink-Schnittstelle

Maximale Anzahl Irinos-Boxen 32

Maximale Anzahl Mess-Kanale Abhadngig von der Kanalzahl der
verwendeten Irinos-Boxen.
Zum Beispiel bei IR-TFV maximal
256 Messkanale.

Maximale Kabellange ILink 20 m (Gesamtlange der ILink -
Ringverkabelung)
Unter bestimmten
Voraussetzungen auf Anfrage

auch mehr.
ILink-Terminierung Automatisch
Box-Adressierung Automatisch

Irinos IR Original-Betriebsanleitung © 2015 -2019 Messtechnik Sachs GmbH



Technische Daten

Gehduse

Ausfiihrung

Abmessungen

Schutzart

Befestigung Standard

Befestigung Zubehdr

Beschriftung

Design-Gehause Aluminium
schwarz eloxiert, Rickplatte
natur eloxiert, Frontplatte mit
Frontfolie

Standard: 160 x 98 x 33 mm (H
XxBxT)

Netzteil-Box IR-PU: 160 x 98 x
57 (HxBxT)

Bis IP65 im gesteckten Zustand
bei Verwendung von IP65-
Steckverbindern

2 ruckseitige Gewindehtlsen M4

o Adapter flr Hutschienen-
Montage

o Flanschplatte flr
Schnellwechsel-Montage, z.B.
auf Stahlplatte.

o Befestigungs-Adapter fir Item-
Profil 40mm

o Montagestander flr Item-Profil
40mm

Beschriftungsmdglichkeit der
Ein-/Ausgange Uber
Beschriftungstrager (Zubehdr)
mit Standard-
Beschriftungsschildern Typ
Murrplastik ABB 17x9
(Bestellnummer Murrplastik:
86421020).
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12.2 Abmessungen Irinos-Box

Alle Abmessungen sind in mm angegeben.

98,00

160,00

A

Abmessungen Irinos-Box (Frontansicht)
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Abmessungen
Irinos-Box
(Seitenansicht)
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Abmessungen Irinos-Box (Rlickansicht)

12.3 Abmessungen Netzteil-Box IR-PU50

Alle Abmessungen sind in mm angegeben.
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Abmessungen Netzteil-Box (Frontansicht)
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Abmessungen Netzteil-Box
(Seitenansicht)
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Abmessungen Netzteil-Box (Riickansicht)

12.4 Abmessungen Befestigungsflansch IR-MFFM-1

Alle Abmessungen sind in mm angegeben.
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Abmessungen Irinos-Box mit Halteflansch
(Frontansicht)
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Abmessungen
Irinos-Box
mit
Halteflansch
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Riickansicht Irinos-Box mit
Halteflansch
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max. ML
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Abmessungen Halteflansch
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